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SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghteécznej (SST) swymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych pod nazvBudowa drogi wewgtrznej biegracej od ulicy
Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w ramach zadaniawéstycyjnego: ,Budowa drogi dla
dziatkowcow Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i realizacji robdt wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgniymagania ogélne, wspdlne dla robotebiagh
specyfikacjami technicznymi, wymienionymi w spisiesci.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplogtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzeokoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot.

Inzynier (Inspektor Nadzoru) — osoba wymieniona w dokumentach kontraktowychirektna
zlecenie Zamawigfego zargdza oraz sprawuje nadzér nad wykonywaniem prac Wlaghych oraz
postpem rzeczowo-finansowym, zgodnie z ugid®vawo budowlane i warunkami kontraktowymi.
Jezdnia— cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonagwagpowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhcgenia.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggpai awaryjnego postoju i pasami
dzielhcymi jezdnie.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celwzehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny przedmiar robot.

Ksiega (rejestr) obmiaréw — akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow

i ew. dodatkowych zatznikobw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podleggpotwierdzeniu przez
Inzyniera.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeeguie przez Zamawigjego,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hadgprob zwhzanych z ocenjakaosci materiatow oraz
robot.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot, zgodne z dokumentacpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozkladania open od
ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu:

Warstwa scieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych;

Warstwa wizgca — warstwa hawierzchni pordzy warstve scieralma a podbudow,

Warstwa wyréwnawcza warstwa o zmiennej grubc utozona na istniejcej warstwie, w celu
uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego dozenia kolejnej warstwy o wymaganej gruiog
Podbudowa— dolna czs¢ nawierzchni stica do przenoszenia obgen od ruchu na podie;
podbudowa mize sklada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

Podbudowa zasadnicza- gorna cgs¢ podbudowy spetnigta funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni; mee ona sktadasi¢ z jednej lub dwdch warstw;
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Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetnigga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodyzmi przenikaniem gstek podiga; mae
zawier& warstwe mrozoochrons, odgiczapca lub odcinagca;

Warstwa odcinajca — warstwa stosowana w celu unieftiwienia przenikania drobnych gztek
gruntu do warstwy nawierzchniAgcej powyej.

Warstwa odgczapca— warstwa stimca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.
Niweleta — wysokdciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w 0si
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodné¢ — zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat olgleny — z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

Pas drogowy— wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy z@adéwniez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed ugkliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywast pojazdow,
umieszczenia usdlzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,zsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
Polecenie Irzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie
pisemnej, dotycgce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczreldrta autorem dokumentacji projektowej.
Przedmiar robot — wykaz rob6t z podaniem ich #ld w kolejndgci technologicznej ich wykonania.
Przetargowa dokumentacja projektowa — czs$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robdt.

Rekultywacja — roboty majce na celu upogdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane— cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukeyjn
lub technologiczg, zdolrg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkegghniczno-
uzytkowych. Zadanie mae polega na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizag,
utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

Teren budowy — teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robdét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj
projektowy, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przeleaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i &amaplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uedgiapcym podziat na dokumentaci
projektow:

— Zamawiajcego,

— sporadzory przez Wykonawe

1.5.3. Zgodna¢ robot z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynerzekazane przez ayniera Wykonawcy
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hpjednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w SIWZ.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbiznosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
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Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabiglzgodne z dokumentagcprojektows i SST.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTdy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalne gs odchylenia w ramach olkilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie maggrzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST i
wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi,

a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztdglvcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwydv okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawkyinierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. \Iiézmasci od potrzeb i pogpu robét projekt
organizacji ruchu powinien lbyaktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robo6t Wykonawca dostarczynsaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe ummzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnatly itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktoérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcidmh okreélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tie bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne ladg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboédj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
W cerg umowry.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykezania rob6t Wykonawcegtizie:

— utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

— podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢gstdo przepisow i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub whasrsgi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

— lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegaiojazdowych,

— srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zliéwni ciekow wodnych pylami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniemigiora pytami i gazami, mitiwoscia powstania
pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaieeh biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne ¢xlg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaogarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkway.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robot bda mialy aprobat techniczm wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.
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Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a zakaczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé$ wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgizy powinien
otrzym& zgod; na wycie tych materiatow od wiaiwych organow administracji patwowe;j.

1.5.8. Ochrona wiasniei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrtoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wkgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem instalacji i
urzadzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majoy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na
terenie budowy i powiadomilnzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawaszzwiocznie powiadomi hyniera i
zainteresowane wtadze oragdiie z nimi wspotpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieé urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamae&gjo.

1.5.9. Ograniczenie obgzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy transporcie
materiatdw | wyposzenia na i z terenu rob6t. Pojazdy i tadunki powadejnadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oflsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprgwvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10. Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nipehlsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robo6t od daty rozpoezia do daty zakiiczenia robét (do wydania potwierdzenia aaaenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowimmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadublgmenty byly w zadowalgjym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie dgniera powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiladze centralméejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposéb zwzane z robotami idulzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizex lub metod i w
sposob cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i
inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materiatow
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Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym waggianiem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sptaeg informacje dotycgee proponowanego
zrodfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialéw i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegrédia nie oznacza automatycznte, wszystkie materiaty z
danegairédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia ba&dav celu udokumentowaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegi@dia w sposob goly spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiotsl wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wjczapc w to zrédtla wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowzany dostarczyInzynierowi wymagane dokumenty przed rozpggem
eksploatacjizrédia.

Wykonawca przedstawi dokumentazawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagdlosciowych i jakgciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatow do robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecdlzie prowadzi zadnych
wykopow w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszohsigne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatdw do innych robot nite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtematow
zostanie przewarggciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nad#yemo czasu gdydda one potrzebne do
robét, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczerdaohowaty swaj jakas¢ i wkasciwosé do robdt i
byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatoedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez
Wykonawe.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dirym, jgli bedzie to wymagane dla
bada& prowadzonych przez mgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiata maze by
pé&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego smtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rorébkceptowanym przezzyniera; w przypadku
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braku ustalé w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamdozyniera w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrossodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie sgtm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidajozliwo$é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie mee by p&niej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowanie jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wpiyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych tadunkow.

Liczba srodkow transportu dmizie zapewni@ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dlrgymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldspetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giséi na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ob@in na osie mog by¢
dopuszczone przez 4yniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagbdnie z umow oraz za jak&t
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, @da rgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robaizgroleceniami tiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsoi
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostag, jesli wymagat tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnéri za ich doktadnét.

Decyzje Ireyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementélot lzda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntaciji projektowej i w SST, a takw
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyinier uwzgkdni wyniki bada materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzan kweste.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpnosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera programu
zapewnienia jak&i, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robét, meiwosci
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techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraguelj wykonanie robét zgodnie z dokumerdaci
projektowy, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymeplrzyniera.

Program zapewnienia jaka bedzie zawieré&

A. czgé¢ 0golra opisupca:

— organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaeaoibot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— zapewnienie bezpiearswa zespotow higieny pracy,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgpyowanie praktyczne,

— wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robot,

— system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakiy wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dguowadzenie baad,

— sposéb oraz foren gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i fenonzekazywania tych informacji zgnierowi;

B. cz$¢ szczegoOtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i usdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techwioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedhuth wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i procederpomiar6éw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdlzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, \aypania mieszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementow robat,

— sposdéb pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢
zalazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakd@ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robét.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi §wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiaday wazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier bedzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhatod
badawczych. Jeli niedocigniccia te keda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatow i dégitje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoggniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lagateriatbw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzigse wszystkie jednakowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier kgdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
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Na zlecenie Imyniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonawg
usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada ponosi Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypekibszty te pokrywa Zamawigy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez hyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez lkyniera kzdag odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przgziera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowszna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmzamlera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafdldVykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatubadania Wykonawca przedstawi nénge
ich wyniki do akceptacji przez hgniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatdwrddta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontradbiot prowadzonego przez Wykonawtedzie
ocenig zgodnd¢ materiatdbw i robét z wymaganiami SST na podstawignikbw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to kiynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lublatkowych
bada, albo oprze si wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmoateriatow i robét z
dokumentagj projektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhylub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

— certyfikat na znak bezpieadmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

— deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodngxi z Polsls Normg lub aprobat techniczia, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Notrjgzeli nie g objete certyfikach okreslona w
pkt 1,

i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadadokumenty, okrédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezeby
poparte wynikami badaewykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujgcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.
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Kazdy zapis w dzienniku budowyebtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dug
czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebida oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez tyniera programu zapewnienia j&koi harmonograméw robot,

— terminy rozpoogeia i zakaiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robét, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia kyniera,

— daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggich ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnéc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robat,

— dane dotycce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycxre jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli dammiem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennik budowydd przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagdeig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera do ustosunkowaniagesiProjektant nie jest
jednak strog umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przepmzeasi w sposéb agly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie Irktyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) — (3) rasface
dokumenty:

— pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustale

— korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavited
zabezpieczonym.
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Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojaatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowygtla zawsze dogpne dla ityniera i przedstawiane do wveglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdlac faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru krdg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obguku ukaczenia wszystkich robét. 8&lne dane
Zostam poprawione wg instrukcji lryniera na pimie.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢gtaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongwc
i Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugaosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Jesli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w i jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane
przez Ireyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzdg przeprowadzone przedeéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalee
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikagpych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiezdedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdmigku miejsca szkice medoy¢ dolgczone w
formie oddzielnego za¢znika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostazigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

— odbiorowi czsciowemu (jeeli jest przewidziany w umowie),

— odbiorowi kaxcowemu (ostatecznemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbioér roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.
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Odbioru robét dokonuije #ynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deoemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j
jednak nk w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow zawigcgich
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru ogciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobo6t dokonuje trynier.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#pgo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.

Calkowite zakdczenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia rob6t i przygicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaezorez Zamawiagego w obecnii Inzyniera

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodob wykonania robot z
dokumentagj projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapoznaz gealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pmkoavych lub robot uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydaooi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robdét w poszczegdllnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndehkiacy projektow i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEEzeéstwo ruchu,
komisja dokona padcen, oceniagc pomniejszomn wartgs¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robdt jest protokédt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowénastpujace dokumenty:

— dokumentaej projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekzmentow umowy i ew. uzupetniag lub
zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodn@i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
— opink technologiczn sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badd pomiardow
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodris&z i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzgych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom
urzadze,

— dokumentagj fotograficzry skatalogowasmw sposob nie budey watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektéw, ktére dokumentuje,
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— geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

— kopke mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgem przygotowania dokumentacyjnego niglgh
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonaweg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetuap lkpda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujphtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycbhotrozwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaiadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbiér ostatecobgt’.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarova
ustalony dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowadptavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowe] lkdzie uwzgedniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizr bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartég¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartG¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba@ziuijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oltome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchejoiuje:

— wdrazenie projektu organizacji ruchu na czas trwaniaoyd wraz z wprowadzaniem zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robdt,

— ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

— optaty wynikajce z dzierawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukat tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdéw, barier, oznakowa i
drenau,

— tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania przejazddw i organizacji ruchujotge:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier wiatet,

— utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

— usung¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Zaplecze Wykonawcy oraz Zamawiacego i Inzyniera Kontraktu
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Zaplecze Wykonawcy skfadaest niezlgdnych instalacji, urgdzen, biura, placow sktadowych oraz
drég dojazdowych i wewstrznych potrzebnych do realizacji robét g¢tigch kontraktem.

Koszt uradzenia i likwidacji zaplecza Wykonawcy obejmuje:

— przygotowanie terenu,

— zainstalowanie i wykonanie wszystkich niedhwch uradzen, instalacji, drég dojazdowych i
wewretrznych, konteneréw biurowych i socjalnych na tézebudowy, placéw i zabezpiecrze
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji robot,

— optaty z tytutu dzielawy terenu,

— utrzymanie zaplecza przez czas trwania robot wsezystkie koszty eksploatacyjne zwane z
uzytkowaniem zaplecza budowy,

— usungcie wszystkich urgdzenr, instalacji, drég dojazdowych i wewtnznych, biur, placow i
zabezpiecze

— oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanwgpiaego.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia pvithije konieczné¢ organizaciji zaplecza
Zamawiajcego i Irzyniera Kontraktu, Woéwczas Wykonawca jest zohgainy do urzdzenia tego
zaplecza wg wymagiaw SIWZ, jego utrzymania i likwidacji po zakozeniu budowy.

Koszty organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawanaz zaplecza Zamawigego i Ireyniera
Kontraktu mieszcg sie w kosztach ogéinych budowy i obzajag Wykonawe robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowléde. U. Nr 89, poz. 414 z phiejszymi
Zmianami)

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca20. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszanizawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz3p

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjiz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobachdwidnych (D. U. nr 92 poz. 881)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrédnydowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pézniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach(Dz.2013 r. poz. 21 z pdiejszymi zmianami)
Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie kapalodpadéw (Dz. U. z
2014 r. poz. 1923)

6. Rozporzdzenie MinistraSrodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzdokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz. R0¥4 r. poz. 1973)

7. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o rudtfmgowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z
pézniejszymi zmianami)

8. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oremdeer bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr, 222. 2181 z pniejszymi zmianami)

9. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéga 2003 r. w sprawie szczegoétowych
warunkoéw zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaduym zargdzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729)

10. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji dotygzej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpidgste/a i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

11. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanizh U. Nr 47, poz. 401)

12. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki z 20 winga 2001 r. w sprawie bezpiegatwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innychydzen technicznych do robét ziemnych, budowlanych i
drogowych(Dz.U. nr 118 poz. 1263)

13. Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid &rzenia 1997 r. w sprawie ogélnych
przepisow bezpiechstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. poB50D ze zmianami).
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D-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacihtecznej (SST) $ wymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t pomiarowych i geodezyjmyeykonywanych w ramach rob6t drogowych
pod nazw: Budowa drogi wewgtrznej biegacej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w
ramach zadania inwestycyjnego: ,Budowa drogi diatd@awcow Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i realizacji robdt wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem:

— rob6t pomiarowych przy robotach ziemnych,

— pomiarow realizacyjnych poszczego6lnych elememéwierzchni,

— przeniesienia (odtworzenia) dwoch istadgich punktéw osnowy geodezyjnej,

— wykonania inwentaryzacji powykonawczej (uwagasztowykonania inwentaryzacji geodezyjnej
ujmuje s¢ w kosztach paednich budowy).

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru robot.

W zakres rob6t pomiarowych wchegdz

— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckovego punktéw gtownych i punktéw
wysokasciowych,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— pomiary realizacyjne,

— inwentaryzacja powykonawcza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku naspujaco:
Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna (pozioma i wysékiowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw drogi w tereméz @eodezyjnej obstugi budowy. Osnowa ta
powinna stay¢ do pomiaréw kontrolnych oraz pomiaréw powykonavatzy

Punkty gtdwne trasy —punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe guazztkowy i koncowy
punkt trasy.

Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robdt

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyegce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa paliki drewniane z gwalziem lub pgtem
stalowym albo rurki metalowe o diugn okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane grednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugasci okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w istadejj nawierzchni bolce stalowesmednicy 5
mm i diugaci od 0,04 do 0,05 m.
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3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotyegce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa nasgpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vw@a przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejpd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych drég oraz reperéw.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamaw&jo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych drég i (lub) reperowbozzych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Teeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
roznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomié o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogijiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezymera,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obezi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne drog i punktgsgednie osi drég mugzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robét. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygijo zostan zniszczone
przez Wykonawg swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostarone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie prad@sprace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robéleza do obowijzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych adidg i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe osi drdg i inne punkty gtéwmawinny by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a z@akdowhzane do punktow
pomocniczych, polmnych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie peoprzekracza500 m.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zgdanych z wykonaniem drog i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty stale na stabilnych, istnjeych
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budowlach wzdha drogi. O ile brak takich punktéw, repery robocadesy zatazy¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 5 mm/km, stogtijniwelacg podwéijra.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca] wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi drog

Tyczenie osi drég nalg wykona w oparciu 0 dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej
oshowy geodezyjnej, olkdlenej w dokumentacji projektowej.

Os drogi powinna b§ wyznaczona w punktach gidéwnych i w punktactérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréscz nie rzadziej nico 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osgidw stosunku do dokumentacji projektowe;j
nie mae by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi drogi nalewyznaczy z dokladnécia
do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi drogi w terenie najeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi drogi jest dopuszczalne tylko wovezgdy Wykonawca robot zapt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgavmpoza granig robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych
przez Irzyniera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypéw i wykopdw naty stosowa dobrze widoczne paliki. Odledi®
miedzy palikami nalgy dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii drogi.eQttk¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwiaé wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektovy.

5.6. Wykonywanie pomiaréw realizacyjnych

Wykonawca obowzany jest dokumentowapomiary realizacyjne kalej wykonanej warstwy
nawierzchni oraz elementéw drogowych, zgodnie zudwntaci projektowsg oraz poszczegolnymi
SST. Pomiary realizacyjnextts sktadnikiem dokumentacji powykonawczej.

5.7. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

Pomiary powykonawcze zrealizowanych drogowych didiek budowlanych powinny gy
poprzedzone uzyskaniem zrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzndpimaciji o rodzaju,
potozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomveysokasciowej) oraz mapie zasadniczej i
katastralnej.

Ze szczegollpuwag nalezy ustali:

— klasy i doktadngci istniegcych osnow geodezyjnych oraz #hwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspokdnych i punktéw odniesienia,

— zakres i sposoOb aktualizacji dokumentéw bazowshjdupcych sé w osrodku dokumentaciji o
wyniki pomiaru powykonawczego.

Dokumentagj geodezyjn i kartograficzia nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji O-3
»Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnejridgraficznej” z podziatem na:

— akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

— dokumentagj techniczi przeznaczandla Wykonawcy,

— dokumentagjtechniczi przeznaczandla grodka dokumentaciji.

Sposéb skompletowania dokumentacji przeznaczonej drodka dokumentacji oraz fogm
dokumentéw naley ustalt z asrodkiem dokumentacii.

5.8. Odtworzenie dwdéch punktéw osnowy geodezyjnej

Dwa istniejce punkty osnowy geodezyjnej nateodtworzy¢ zgodnie z prawem geodezyjnym oraz
warunkami wydanymi przez Wydziat Geodezji i Kartaiijr
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Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinnarkigat i sprawowa nad nimi bezp&redni
nadzor wyjcznie osoba posiadgja odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z aganiami
ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolni”6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdowych
nalezy prowadz¢ wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@fnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe néadg przyjmowa wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada Iaynierowi.

Wykonany inwentaryzagj geodezyjn Wykonawca zajcza do operatu kolaudacyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyte podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét zgdganych z odtworzeniem trasy drog w terenie obejmuje

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osytrasinktéw wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentuakwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrdola przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie pomiaréw realizacyjnych,

— odtworzenie dwdéch punktéw osnowy geodezyjnej,

— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa — Prawo geodezyjne i kartograficzne a dii maja 1898 r. (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
pézniejszymi zmianami)

2. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 21 lutego 19995 r. w
prawie rodzaju i zakresu opracawaeodezyjno-kartograficznych oraz czyécio geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 133)

3. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotweécz dnia 15 maja 1990 r. w
sprawie szczegoOtowych zasad i trybu zglaszania pyaodezyjnych i kartograficznych oraz
przekazywania materiatow i informacji powstatychwyniku tych prac do psstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. Nr 33, d#5)

4. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykanyia prac geodezyjnych

5. Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowaoieumentacji geodezyjnej i kartograficznej
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6. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeaestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokasciowe, GUGIK 1979

8. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaeyf@UGIK 1983.

D-01.02.01 USUNECIE DRZEW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTpS wymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z usugciem drzew wykonywanych w ramach robo6t drogowychd pazve:
Budowa drogi wewetrznej biegacej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w rach zadania
inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla dziatkowcoéw Pahigd Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i realizacji robdt wymienionych w p.
1.1

1.3. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wycink
15 drzew:

— usungcie drzew wraz z karczowaniem pni,

— zaladunek i wywiezienie materiatdw z wycinki zeteu budowy i zagospodarowanie ich zgodnie z
wymaganiami SIWZ.

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru robaét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robdt

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyegce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy uzyskane z wycinki

W wyniku usung¢cia drzew i karczowania pni powstamaterialy do usugcia z terenu budowy —
odcinki diuzyc, gatzie i karcze. Miejsce wywiezienia materiatbw z wydi (oraz sposob ich
przygotowania) wskee Inwestor; w przeciwnym przypadku Wykonawca zagdspuje je na wtasny
koszt.

3. SPRZAET

3.1. Ogdblne wymagania dotyegce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do wycinki i karczowania drzew

Do wykonania robét zwgzanych z wycink i karczowaniem drzew nmie by wykorzystany spr
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:

— koparka kotowa,

— pity mechaniczne,

— zuraw samochodowy i fadowarka do zatadunkuzyity karpiny, gadzi i karczy nasrodki
transportowe,

— samochody skrzyniowe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
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Ogolne wymagania dotygee materialdw podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganiarag pkt 4.
4.2. Transport materiatow z wycinki

Odcinki diuzyc, gakzie i karcze naley przewozé samochodami skrzyniowymi posiagieymi
plandeki zabezpieczgje trag przewozu przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie wycinki i karczowania drzew

Wykonawca powinien wyznaczyw terenie drzewa do usguia zgodnie z projektem wykonawczym
przekazanym przez Zamawieggo. W przypadku gtpliwosci naley skonsultowa sie z
Projektantem.

Miejsce wykonywania robét nalg oznakowa i wygrodzi, zabezpiecza¢ przed dospem oséb
niepowotanych.

Wykonawca jest obowkany powiadond wiascicieli urzzdzen obcych znajduicych sé na terenie
wycinki o terminie wycinki drzew. Odpowiedzialftoza ewentualne zniszczenie adzer obcych
ponosi Wykonawca.

Wycinke nalezy prowadzt w sposob uzgodniony zaynierem, zwracac uwag na istniegce drzewa
nie przeznaczone do wycinki. Raieciu pnia naley obkop& i wydoby karpirg. Inzynier moe
zezwolt na frezowanie pni i korzeni zamiast ich karczowani

Doly po usunitych karpinach nalgy niezwlocznie zasygamiejscowym gruntem i zagci¢, aby nie
dopusci¢ do nawodnienia korpusu ziemnego w przypadku apyshia silnych opadéw deszczu.

Nie wolno scina ani karczowé drzew przedswitem i po zapadgciu zmroku, w czasie mgtly i
porywistych wiatrow, przy zawiejachnieznych i silnych mrozach, a ta& w czasie ulewnych
deszczy. Drzewa podgego lub naruszonego w inny sposdb nie wolno pemdétna noc ani na czas
przerwysniadaniowej.

Materiat z wycinki nie mée by skladowany na placu budowy. Po dokonaniu obmiagtskanego
materialu nalgy go zaladowa na srodki transportu i przewig w miejsce wskazane przez
Zamawiagcego. Jeeli Zamawiajcy nie wskae miejsca wywozu eZci lub catgci materiatow z
wycinki, Wykonawca bdzie obowazany zagospodarowanateriaty z wycinki na wiasny koszt.

5.3. Zasady prowadzenia rob6t w zaegu koron istniejacych drzew

W zaségu koron istnigjcych, zachowywanych drzew nie powinien pordsgia sprzt mechaniczny.
Koniecznd¢ wykonania robét w tej strefie powinna diazdorazowo poprzedzona zatwierdzeniem
przez Ireyniera.

W przypadku uszkodzenia systemu korzeniowego, futiakorony drzewa nie przeznaczonego do
wycinki nalezy wykona& prace zmierzafe do jego zabezpieczenia. Prace te gnagkonywa
wytacznie osoby posiadgje stosowne kwalifikacje po zatwierdzeniu przezyhera. Prace techla
wykonane na koszt Wykonawcy.

W przypadku trwatego zniszczeniaslionosci, ktéra miata by zachowana, Wykonawca jest
zobowgzany do odtworzenia jej na wlasny koszt w sposobkaeptowany przez Projektanta,
Inzyniera i odpowiednie wiadze.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolni’6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t w czasie wycinki i karczowania drzew

Sprawdzenie robot zgzanych z wycink i karczowaniem drzew nalg przeprowadi poprzez ocef
prawidtowdci i kompletndci wykonanych rob6t oraz uswyaia pozostatéci po karczowaniu z terenu
budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@fnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe néadg przyjmowa wedtug przedmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli kontrola ich wykonania wg pkt 6 data wyniki goywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiabat:.
Cena wykonania robét zgdganych z wycink drzew i karczowaniem drzew obejmuje:
— wyznaczenie drzew do wycinki,

— oznakowanie i zabezpieczenie terenu robét,

— wyciecie drzew,

— karczowanie pni,

— zasypanie powstatych dotow miejscowym gruntemmgggazczenie,

— dokonanie obmiaru uzyskanego materiatu,

— wywiezienie pni, karpiny i geti w miejsce wskazane przez Inwestora,

— usungcie z terenu budowy pozost&bo po wycince,

— uporadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE — WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacichtecznej (SST) $ wymagania dotyece
wykonania i odbioru robo6t ziemnych (wykopow) pochktrukcg jezdni w ramach rob6t drogowych
pod nazw: Budowa drogi wewgtrznej biegacej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w
ramach zadania inwestycyjnego: ,Budowa drogi diatdawcow Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy priegcaniu i realizacji rob6t jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych:

— wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie — tplmemne wykonywane mechanicznie z
zaladunkiem na samochody samowyladowcze | wywigaen poza budow oraz
zagospodarowaniem,

— wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie — tplwemne wykonywane mechanicznie z
zatadunkiem na samochody samowytadowcze i wywigamerdo miejsca wbudowania w nasyp (do
0,5 km),

— wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie — tpl@mne poprzeczne wykonywargeznie z
wbudowaniem w nasyp na miejscu.

llos¢ rob6t do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Glebokosé wykopu — réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zaggzczenia gruntu, okélna wg
wzoru: ls = pdlpgs, 9dzie:pq — GStas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg/m3)gs —
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maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgot&wd optymalnej, okrdona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481z38ka do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z n@rBN-77/8931-12 (Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistosci — wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoruU = dgd/dyo, gdzie:dsg — srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrun
(mm), d;o —s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu— wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
wzoru:ly = Ex/E;, gdzie:E;— modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsacigzeniu badanej
warstwy zgodnie z PN-S-0220B; — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtoroatizeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.

Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robdét

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogoprie™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézaie mozliwoscia
korzystania ze spgiu do:

— odspajania, wydobywania i zatadunku gruntu (kkpaladowarka),

— sprztu zagszczagcego (walce, plyty wibracyjne),

— przemieszczania i zeggczania gruntow na odkladzie (samochody samowwder® réwniarka,
spycharka).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajgisprztu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mana przewozi dowolnym srodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogélnie
obowigzujacych przepiséw o przewozie tadunkoéw (samochody wye® nadmiar gruntu powinny
by¢ wyposaone w plandeki).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

Przed przysipieniem do wykonywania robét ziemnych Wykonawca welg@any jest dokona
kontrolnych wykopdw w miejscach przebiegu podzieoimyrzdzer obcych i oznaczayich przebieg.
W ramach prowadzonych robét ziemnych Wykonawca wgkeykopy pod konstrukejnawierzchni
jezdni.

Roboty naley wykonywa mechanicznie orazcznie. W pobliu urzadzer obcych znajduicych sg
w pasie drogowym roboty ziemne natgrowadzé recznie.

Sposéb wykonania skarp wykopdw powinien gwarantovieh stateczni@ w calym okresie
prowadzenia rob6t, a naprawa uszkddzeynikajagcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgicia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Grunt z wykopdéw natey zatadowa na samochody samowyladowcze i wytigpoza budow oraz
zagospodarowa Czs¢ gruntu — po akceptacji sgniera — naley uzy¢ do ksztattowania nasypow wg
SST D-02.03.01.

5.2. Doktadn@¢ wykonania rob6t ziemnych
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Réznica w stosunku do projektowanyclednych dna wykopu nie powinna przekragzdl cm i —3
cm.

Szerokd¢ koryta pod nawierzchnie nie m@r&nié sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £10
cm.

5.3. Odwodnienie wykopow

Niezaleznie od uradzea, stanowjcych elementy systemow odwadii@jch, ugtych w dokumentaciji
projektowej, Wykonawca powinien zapewnddprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpiéapyinty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.
Technologia wykonania wykopu musi ughiwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinnosppowa: w kierunku podnoszeniaesi
niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowéa podane w projekcie spadki podhe niwelety i nada
spadki przekrojom poprzecznym, tak aby utiwd¢ szybki odptyw wody z wykopu. Natg
uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejriei i sposobu odspajania gruntdw oraz terminéw wykaamia
innych robét na spetnienie wymagalotycacych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie
postpu roboét ziemnych.

Natychmiast po wykonaniu wykopu najeprzystpi¢ do profilowania i zagszczenia jego dna oraz
wykonywania warstw nawierzchni, aby nie déga do nawodnienia podia w przypadku
wystagpienia duych opadow deszczu.

5.4. Wymagania dotycgce zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdrabemnych natey wykona wedtug
zasad podanych w SST D-04.01.01 ,Profilowanie ggagzanie podta”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolni”6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob&iemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakoatroli zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektowy. Szczegdln uwag nalezy zwrécic na wigciwe
ujecie i odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakmi wykonanych robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami oki&onymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji pidfavej.

W czasie kontroli szczeg@uwag; nalezy zwrock na:

— odwodnienie dna koryta po wykonaniu robét zienmyc

— doktadné¢ wykonywania wykopu (usytuowanie i wykeozenie),

— sukcesywne usuwanie z terenu budowy nadmiaruwgrun

6.3. Badania do odbioru robét ziemnych

Szerokdé¢ koryta ziemnego nie me r&nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £10 cm.
Nieréwnaci dna koryta ziemnego mierzonegt&metrovg nie mog przekraczé 3 cm.

Spadek podiny powierzchni koryta ziemnego, sprawdzony przemipo niwelatorem radnych
wysokaciowych, nie mae dawa roznic w stosunku do gzinych projektowanych wkszych ni —3
cm lub +1 cm.

Wykonanie pomiaréw: pomiar $aa, szablonem, tgto diugaci 3 m i poziomig lub niwelatorem, w
miejscach wyznaczonych przezymiera.

6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazyjwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest m3 (metr sZeienny) wykonanych rob6t ziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumensaprojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejoej odspojenie, transport oraz zagospodarowanie
na odkladzie,

— odwodnienie wykopu ha czas jego wykonywania,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfjkac

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 933-8 Badanie wskika piaskowego

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemngm#dania i badania

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oflenia, symbole, podziat i opis gruntéw

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekatyr

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikzi biernej

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenlkaimska piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenidutioodksztatcenia nawierzchni podatnych
i poditoza przez obeaizenie ptyt

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

10.2 Inne dokumenty

9. Instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych. GDDRargzawa 1998.

NoURwN R

D-02.03.01 ROBOTY ZIEMNE — WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacihtecznej (SST) $ wymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t ziemnych (nasypow) wykeayych w ramach rob6t drogowych pod
nazwy: Budowa drogi wewgtrznej biegiacej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w rach
zadania inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla dziatkowdPotudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy priegcaniu i realizacji rob6t jak w pkt 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania nasypu pod konstrgkegdni
oraz do uksztattowania poboczy, z gruntu uzyskarzeggkopdw pod konstrukejjezdni.

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru robaét.

1.4. Okreslenia podstawowe
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Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyppetozone w obgbie pasa robot
drogowych.

Wysokos¢ nasypu— réznica rednej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg
wzoru: Is = palpgs gdzie:py — gestaéé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mg/m3pgs —
maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwo optymalnej, okrdona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-0448dz38ka do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z n@rBN-77/8931-12 (Mg/m3).

Wskaznik roznoziarnistosci — wielkas¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoruU = dei/dso, gdzie:dgo — Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrun
(mm), dyo — $Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu— wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg
wzoru:lo = E/E;, gdzie:E; — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsaieiazeniu badanej
warstwy zgodnie z PN-S-02205; — modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtéroyatizeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.

Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaiog” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke”1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdblne wymagania dotyegce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaj gruntéw

Do uzupetnienia nasypu zostanigyty grunt uzyskany z wykopéw pod konstrukcjezdni i
zakwalifikowany przez liayniera do wbudowania.

Bez zastrzezen dopuszcza sido budowy nasypow:

— ZWiry i pospoiki,

— piaski grube §rednioziarniste.

Dopuszcza gido budowy nasypéw z zasteemiami:

— piaski drobnoziarniste o wskaku nasnosci wigkszym lub réwnym 10,

— zwiry i pospoitki gliniaste, piaski pylaste i glinias pyly piaszczyste i gliny o granicy plyrito
mniejszej nk 30%,

—zuzle wielkopiecowe drobnoziarniste i nierozpadowe.

Na wbudowanie gruntu Wykonawca musi uzyskgod Inzyniera.

3. SPRAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robét ziemnych

Roboty zostas wykonane z syciem sprztu do rob6t ziemnych i zegzczagcego jak w SST D-
02.01.01 pkt 3.2.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajgisprztu stosowanego do odspajania i zatadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie nasypow
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Nasyp nalgy wykona z gruntow przydatnych do budowy nasypow. Warstagypu powinna hy
rozktadana rébwnomiernie na catej szerako

Grubas¢ warstwy w stanie lenym powinna by tak dobrana, aby po zgggczeniu grub& warstwy
wynosita 20 cm.

Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno unietiwia¢ lokalne gromadzenieesivody.

W okresie deszczowym, wykonywanie nasypow hal@zerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza
wartas¢ dopuszczalp to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wjcej niz 10% jej
wartasci. Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego wielno uktadé nast¢pnej warstwy
nawierzchni. W celu zabezpieczenia nasypu przednismdym zawilgoceniem, poszczegdlne jego
warstwy po zakaczeniu robét ziemnych powinny byréwne i mi€ spadki potrzebne do
prawidtowego odwodnienia. Nie nalepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia neghego.
Jezeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca ng& j@ stanie
osuszy jej i zagscic w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy
usuntecie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w nistéepperaturze, przy ktérej nie jest #iwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wsgkika zagszczenia gruntow. Nie dopuszcza wibudowania
w nasyp gruntéw zamarztych lub gruntéw przemieszanych #miegiem lub lodem. W czasie
duzych opaddéwsniegu wykonywanie nasypdéw powinno doprzerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usuné snieg z powierzchni wznoszonego nasypuellevarstwa niezaggszczonego gruntu
zamarzta, to nie natg jej przed rozmarzgciem zagszcza ani uktadé na niej nagpnych warstw.
5.3. Zagszczanie gruntu

Wykonana warstwa nasypu, jak najszybciej po jejtodeniu, powinna b§ zagszczona z
zastosowaniem spgt odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygcych warunkow.
Roziazone warstwy gruntu natg zag:szcza& od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Wilgotnosé gruntu w czasie zggzczania powinna liyrowna wilgotndci optymalnej, z tolerangj+0
%, —2 %.

5.4. Wymagania dotycgce zagszczenia

W zalenosci od uziarnienia stosowanych materiatow, ¢gagzenie warstwy natg okresla¢ za
pomo@ oznaczenia wskaika zagszczenials wedlug normy BN-77/8931-12 lub poréwnania
pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.

Zageszczenie gruntu w nasypie pod nawierzehdrogows oraz pod konstrukej umocnionych
poboczy powinno wynoé&i Wzag= 1,0.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystaregs, to Wykonawca
powinien spulchré warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagcic.
Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego uiia zagszczenia,
Wykonawca powinien usat warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile Iaynier nie zezwoli na
ponowienie proby prawidtowego zgggczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolni’6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypd

6.2.1. Rodzaje badai pomiaroéw

Szczegdlp uwag nalery zwrdci na:

— badania przydatdoi gruntéw do budowy nasypow,

— badania prawidtowii wykonania poszczegolnych warstw nasypu,

— badania zagzczenia nasypu.

6.2.2. Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdélnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegllnych warstw nasypu polegap
sprawdzeniu:

— prawidlowdci rozmieszczenia gruntow oadych wiaciwosciach w nasypie,

— odwodnienia kadej warstwy,

— grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu,

— nhadania spadkdéw warstwom z gruntow spoistych,
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— przestrzegania ogranigzeokreslonych wyzej, dotycacych wbudowania gruntéw w okresie
deszczow i mrozow.

6.2.3. Sprawdzenie zggzczenia nasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu pod warstwy konstrukcyjne nawigizgblega na skontrolowaniu
zgodndci wartasci wskanika zagszczenia J lub stosunku modutéw odksztalcenia z wéetami
okreslonymi w pkt 5.4.

Oznaczenie wskaika zagszczeniadpowinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12,
oznaczenie modutdéw odksztatcenia wedtug normy POREI5:1998.

Wyniki  kontroli zagszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywado dokumentéw
laboratoryjnych. Prawidtowid zagszczenia konkretnej warstwy nasypu powinné pgtwierdzona
przez lrzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazujwigksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@fnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m3 (metr szeienny) wykonanego i zggzczonego nasypu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robo6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumensaprojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyegce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 nasypu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robat,

— dostarczenie i wbudowanie gruntu w nasyp,

— zagsSzczenie gruntu warstwami w nasypie,

— profilowanie powierzchni nasypu i skarp,

— odwodnienie terenu robot,

— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfjkac

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 933-8 Badanie wskika piaskowego

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemngm#dania i badania
PN-B-02480 Grunty budowlane. O#lemia, symbole, podziat i opis gruntéw
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébetyr

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikzi biernej
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenkaimska piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenidutioodksztatcenia nawierzchni podatnych
i poditoza przez obeaizenie ptyt

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

NouAwN e
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10.2. Inne dokumenty
9. Instrukcja badapoditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych. GDDRargzawa 1998.

D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacithtécznej (SST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru robot przy wykonywaniu profilamnia i zagszczania podia pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni w ramach rob6t drogowymtd nazw: Budowa drogi wewgtrznej
biegmcej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w rash zadania inwestycyjnego: ,Budowa
drogi dla dziatkowcow Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy ptecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad wykonania profilowania i zsgczania
podiaza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wykonywangruncie kat. 11-111.

llos¢ robdt do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg
wzoru: ls = palpes, gdzie:py — geStas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu zgodnie z BN-
77/8931-12 (Mg/m3)pqs — maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud
optymalnej, okrdona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B8Y shigca do oceny
zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadneen BN-77/8931-12 (Mg/m3).
Pozostate stosowane oklemia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robdét

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie™.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZAET

3.1. Ogdblne wymagania dotyegce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robot

Roboty zwiazane z wykonaniem profilowania i zmgczania podia powinny by wykonane
mechanicznie przy ayciu sprztu do robot ziemnych (rowniarka) i zggczania gruntu (walce
wibracyjne) oraz ¢gcznie przy wykorzystaniu nagdzi recznych i ubijakéw oraz ptyt wibracyjnych
(zagzszczarek).

4. TRANSPORT
Nie wystpuije.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do robot zwazanych z profilowaniem i zggzczeniem podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae st odbywa ruch budowlany.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiga
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Przed przysipieniem do profilowania pode powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Profilowanie podtaa naley wykonywa: mechanicznieSciety grunt powinien by wykorzystany na
miejscu.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie podia
nalezy kontynuowg do osagnigcia wskanika zagszczenia rownego wskazanemu w dokumentacji
projektowej w zalenosci od rodzaju i przeznaczenia nawierzchni, pod &t@odiaze jest
przygotowywane. Wskaik zagszczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wymagany wskanik zagszczenia pod warstwy konstrukcyjne jezdni i pod cmienie poboczy
wynosi: Wzagz 1,0,

Wilgotnos¢ gruntu podtaa podczas zaggzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od —20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podlaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do ukltadania warstw nawierzchnipdovinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proziazenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid”6.

6.2. Badania w czasie robot

Szerokd¢ profilowanego podiza nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

Nierébwnaci podiwzne oraz poprzeczne profilowanego padionaley mierzy¢ 4-metrovy taty
zgodnie z norm BN-68/8931-04. Nierownei wyprofilowanego i zagszczonego podi@ nie mog
przekracz& 20 mm.

Spadki poprzeczne profilowanego pagtopowinny by zgodne z dokumentacjprojektowy z
tolerancy + 0,5%.

Rzgdne wysokéciowe profilowanego podi@ nie powinny réni¢ sie od rzdnych projektowanych o
wiecej niz +1 cmi—-2 cm.

Badania nalgy wykona raz na kade 100 m jezdni.

Wskaznik zagszczenia wyprofilowanego podi@ okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien &y
mniejszy od podanego w pkt 5.3sligako kryterium dobrego zggzczenia stosuje¢sporownanie
wartagsci modutdw odksztalcenia, to wasto stosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztalcenia, okétonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02 nie powinna byicksza od 2,2.
Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podtaa
powinna by rowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod —20% do +10%.

Wskaznik zag:szczenia i wilgotn@ gruntu naley okresla¢ nie rzadziej ni w dwéch punktach na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej mz na 600 m2 oraz wgizie tam, gdzie poleci kynier.
6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaneo podiaza

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od dergich w
punkcie 6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie doglgikasci do najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zaggzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchni@nikonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i gazrzonego podi@.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnag¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1 m2 wyprofilowanego i zeggczonego podi@ obejmuje:

— profilowanie podiaa,

— zagszczenie,

— utrzymanie podta,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotn£i.

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanidutuwoodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obgizenie plyh.

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni planografem i fat

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.

D-04.02.01 WARSTWA ODCINAJACA Z PIASKU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacithtécznej (SST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonaniem warstwy odcigegj z piasku w ramach robot
drogowych pod nazav Budowa drogi wewgtrznej biegacej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy
Ruda w ramach zadania inwestycyjnego: ,Budowa dutaydziatkowcéw Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy ptecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonania warstwy odcigegj z piasku o
grubdici po zagszczeniu 10 cm pod nawierzcnezdni.

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru roboét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#&enia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialiog” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaj materiatu

Materiatem stosowanym do wykonania warstwy odairgjjjest piasek.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek do wykonania warstwy odcigagj powinien spetni@awarunki:

a) szczelngxi, okreslony zalendicia: D;5/dss < 5, gdzie:

D15 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstuay,

dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmgm podiaa.

b) zagszczalnéci, okrelony zalendscia: U = dso/dio= 5, gdzie:

U — wskanik réznoziarnistdci,

dso — Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywe@rzcego warstw,

dio— wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszym@rzacego warstwy.

Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinieehrsgt wymagania normy PN-B-11113 dla
gatunku 11 2.

2.4. Skladowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy jgst wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budewi zachodzi potrzeba jego okresowego skladowamiaWwykonawca robét
powinien zabezpiecZy kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmrgnii materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu sktadowania powinnodsdéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZAET

3.1. Ogdblne wymagania dotyegce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania warstwy odcinapcej

Roboty zwizane z wykonaniem warstwy zosdawykonane ¢cznie przy zastosowaniu szablondow
ciggnionych, ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanigzh.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigltaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiva

Podtaze gruntowe powinno spethiwymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Profilowanie i
zag:szczanie podia”.

Warstwa odcinaca powinna b§ wytyczona w sposéb umliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okrgonymi w niniejszej specyfikaciji.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Piasek powinien hy rozktadany w warstwie 0 wymaganej grabio z zachowaniem spadkow i
rzgdnych wysokéciowych podanych w dokumentacji projektowej. Grédbaoziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto grubd¢ projektowan.
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy nahy przyspi¢ do jej zagszczania.
Zageszczanie nalg rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czs$ciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Nierébwndci lub zagébienia powstate w czasie
zagszczania powinny ywyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usungcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

Zageszczanie nalgy kontynuow& do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejituge PN-B-04481. Wskanik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.
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Wilgotnos¢ piasku podczas zaggczania powinna kdyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod

—20% do +10% jej wartoi. W przypadku gdy wilgotnié kruszywa jest wisza od wilgotnéci

optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadkugtigotnosé

kruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i

réwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odcinagcej

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed uaniem kolejnej warstwy powinna éytrzymywana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniklych z nievdisvego utrzymania warstwy olgia Wykonawe

robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid”6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdnaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Nieréwndaci podiuzne oraz poprzeczne warstwy nglenierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nierownii nie mog przekraczd& 20 mm. Badania natg prowadzé co 20 m na
kazdym pasie warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy powinnylsgodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5%.
Rzedne wysokéciowe warstwy nie powinny emi¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz +1
cmi—2cm.

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancfl cm, —
2.cm.

Wskaznik zagszczenia warstwy, okieny wg BN-77/8931-12 nie powinien &ymniejszy od 1.
Zagzszczenie nalg bad& przynajmniej w dwdch punktach nazkij dziatce robocze;j.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczania naly bad#& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotsé
kruszywa powinna hyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod —20% do +10%.

Badania, co do ktérych nie wskazan@statliwosci wykonywania, nalgy prowadzé co najmniej w
dwaoch punktach na kdej dziennej dziatce robocze;.

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi miejscami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w
punkcie 6.3 powinny hy naprawione przez spulchnienie nabgikai¢ warstwy, wyrownanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienjionanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odgicej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyegce podstawy ptatnéci
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Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnag¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.

Cena 1 m2 wykonania warstwy z piasku obejmuije:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie materiatéw,

— roziazenie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy piasku o gruloi okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej

— wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie wilgotnéci

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndi@ao nawierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehonawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wshkika zagszczenia gruntu.

arwdE

D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacithtécznej (SST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zgzanych z wykonaniem oczyszczenia i skropienia wapstdbudowy i
nawierzchni przed wykonaniem warstw z betonu asfago w ramach robo6t drogowych pod nazw
Budowa drogi wewetrznej biegacej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w rach zadania
inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla dziatkowcéw Pahigl Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy ptecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonania:

— mechanicznego oczyszczenia podbudowy z kruszgmanego,

— skropienia podbudowy i warstwy ahcej nawierzchni bitumicznej emudsasfaltova.

llo$¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Emulsja asfaltowa— emulsja, w ktorej fagz zdyspergowan jest asfalt, a fagciagta jest woda lub
roztwér wodny; zdyspergowana faza mmozawieréd uptynniacz, dodawany w celu fatwiejszego
zemulgowania asfaltu lub poprawy charakterystykitkowej emuls;ji.

Kationowa emulsja asfaltowa— emulsja, w ktérej emulgator nadaje dodatnie ladwzastkom
zdyspergowanego asfaltu.

Pozostate stosowane oklenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.08ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robdét

Ogodlne wymagania dotygee robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyegce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaj materiatu do skropienia warstw konstrikcyjnych nawierzchni
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Materiatami stosowanym do skropienia warstw kor&yinych nawierzchni g kationowe emulsje
asfaltowe sredniorozpadowe, przeznaczone daczania warstw konstrukcyjnych nawierzchni o
wiasciwosciach zgodnych z WT-3 Emulsje asfaltowe 2009.

Kationowe emulsje asfaltowe powinny speiniaymagania normy PN-EN 13808 Zeknik krajowy
NA.

Do skropienia podbudowy nieasfaltowej nglaizywac kationowej emulsjgredniorozpadowej C60
B5 ZM, do skropienia warstw asfaltowych nalerzy¢ kationowej emulsjéredniorozpadowej C60 B3
ZM lub C60 BP3 ZM, wg PN-EN 13808.

Wymagania dla kationowych emulsji asfaltowych:

— indeks rozpadu wg PN-EN 13075-1 — 50 do 100 (B®@M lub C60 BP3 ZM), 120-180 (C60 B5
ZM);

— zawart@c¢ lepiszcza wg PN-EN 1428 — 58 do 62 % (m/m);

— czas wyptywu wg PN-EN 12846 — 15 do 45 s;

— adhezja wg WT-3 = 75% pokrycia powierzchni;

— pN emulsji wg PN-EN 12850> 3,5;

— penetracja w 2% wg PN-EN 1426 < 100 (0,1 mm);

— trwalas¢ emulsji — wedlug zakzonego do deklaracji zgodétd dokumentu odniesienia, lecz nie
wigcej niz 3 miesjce.

Emulsja powinna posiadadeklaraci zgodndci z normy lub Aprobag Techniczig IBDIiM,;
dokumenty te powinny m.in. okdla¢ dat przydatnéci wyprodukowanej emulsji dozycia.

2.3. Przechowywanie materiatéw

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego jakéci.

Emulsi asfaltowg nalezy przechowywé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed eghesh
wody i zanieczyszcze Czas skiadowania emulsji nie powinien¢bgltuzszy niz okrelono w
dokumentach atestacyjnych; temperatura sktadoveamiasiji nie powinna hiynizsza ni 3°C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad podanych przez producenta.

3. SPRZAET

3.1. Ogdblne wymagania dotyegce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do oczyszczenia i skropienia podbudowy

Do wykonania rob6t zwzanych z oczyszczeniem podbudowy Wykonawca powidigponowa
nastpujacym sprztem:

— szczotki mechaniczne — zalecg siycie uradzen dwuszczotkowych (pierwsza ze szczotek
powinna by wykonana z twardych elementéw czysgnzch, stiacych do zdrapania oraz usuwania
zanieczyszcze przylegajcych do czyszczonej warstwy; druga szczotka powiposiadéd mickkie
elementy czyszere stuiace do zamiatania); zalecagsuzywanie szczotek wyposanych w
urzadzenia odpylajce,

— spezarke powietrzr,

— zbiorniki z wod,

— szczotki gczne i topaty.

Do wykonania robét zvgzanych ze skropieniem warstw konstrukcyjnych naxgieni naley uzyé
skrapiarki, ktéra powinna ldy wyposaona w uradzenia kontrolno-pomiarowe pozwaje¢ na
sprawdzenie i regulowanie ngstijacych parametrow:

— temperatury lepiszcza,

— szerokéci rozktadania lepiszcza,

— ilosci rozktadanego lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewiieozkladanie lepiszcza z toleragngjl0% od ilgci zatazone;.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyegce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport emuls;ji
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Transport emulsji powinien odbywasic w cysternach samochodowych. Dopuszczassisowanie
beczek lub innych pojemnikoéw stalowych. Cystermyjemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu
lub sktadowania emulsji powinny byzyste i nie powinny zawietaesztek innych emuls;ji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie podbudowy z kruszywa tamanego

Powierzchnia podia musi by oczyszczona z wszelkiego obcego materialu inneganmeszanka
mineralna, z ktérej zostata wykonana warstwa. VWWparlku podbudowy bardzo suchej, bezpdnio
przed wykonaniem skropienia emalsjsfaltows podiaze naley zwilzy¢ wods, tak aby powierzchai
podtaza doprowad do stanu matowo-wilgotnego, bez zastoisk wodnybbz zjawiska naszenia
warstwy wod. W przypadku skrapiania warstwy niezeénej nasiknictej wody po opadach
atmosferycznych natg op&ni¢ skropienie do momentu ¢xiowego przesuszenia
powierzchniowego warstwy (do stanu matowo-wilgotreg

5.3. Skropienie warstw podbudowy

Skrapianie warstwy mma rozpocz¢ po akceptacji jej oczyszczenia przezymiera.

Temperatura podi@ w czasie skrapiania powinna wyrosie mniej nk +5°C. Nie dopuszcza i
wykonywania skrapiania podczas opadow atmosferydrryb tu przed spodziewanymi opadami.
Czasokres skropienia najetak zaplanow aby nie wysipity opady atmosferyczne wcaeej niz po
catkowitym rozpadzie emulsiji.

Warstwa nawierzchni powinna d&yréwnomiernie skrapiana emujsjprzy wyciu skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewidiarozktadanie lepiszcza z toleramcil0% w stosunku do ifgi
zalazonej. Wykonawca przeka Inzynierowi kopk protokotu kalibraciji skrapiarki (réwnomierga
skrapiania oraz wydatku emulsji przy ustalonegdposci pojazdu). Skrapiarka, dla ktorej nie
wykonano kalibracji nie me@ zosta dopuszczona do wykonania skrapiania.

Temperatura emulsji powinna dygodna z podanprzez producenta, zasadniczo powinnasomesic

w przedziale 50-8%&; w razie potrzeby emulsjnaley ogrza& do temperatury zapewni@gj
wymagan lepkas¢.

Skropienie emulgj powinno by wykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszcze.
Okreslenie ilosci skropienia na drodze nale wykona& w oparciu o PN-EN 13808, a rzeczywiste
zuzycie emulsji asfaltowej Wykonawca powinien ustala odcinku prébnym.

Orientacyjna ilé¢ pozostatego lepiszcza powinna wyrog toleranc £10%):

dla skropienia podbudowy z kruszywa tamanego staitanego mechanicznie — 8®7 kg/m2,

dla skropienia warstwy bitumicznej — 825 kg/m2.

Doktadne zuaycie emulsji powinno by ustalone w zalaosci od rodzaju warstwy oraz stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

Dopuszcza si skrapianie ¢gczne lang w miejscach trudno daginych oraz przy uesglzeniach
usytuowanych w nawierzchni lulky jograniczajcych. Urzdzenia te naley zabezpieczy przed
zabrudzeniem.

Na powierzchniach, na ktore natmo nadmiera ilos¢ lepiszcza, Wykonawca powinien nzyd
warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ugtinadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

Skropione podize naley wytaczyé z ruchu publicznego i technologicznego.

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodgarowanie wody.
O rozpadzie emulsgwiadczy zmiana koloru skropionej powierzchni azmwego na czarny. Przed
wykonaniem nagpnego zabiegu technologicznego agledczeka minimum 30 minut od momentu
zmiany koloru pokrytej lepiszczem warstwy na czarny

Skropienie warstwy bitumicznej powinno dyvykonane bezpmednio przed ulzeniem nasfpnej
warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid”6.
6.2. Kontrola jakosci robo6t
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Jaka¢ oczyszczenia i jednorodéio skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni pawa by
sprawdzone wizualnie.
Ocena jakeéci lepiszczy powinna yoparta na atestach producenta.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@f6nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1 m2 (metr kwadratowy) oczyszczonej lub slongj warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robo6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Odbiér oczyszczonej i skropionej powierzchni jesbkahywany na zasadzie odbioru robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu. Do odbioru Wykonawca przedstawitgtegytych materiatow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyegce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.

Cena 1 m2 wykonania oczyszczenia warstw konstrakeyj nawierzchni obejmuije:
— oznakowanie robdt,

— mechaniczne lukeczne oczyszczenie warstwy,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysagcze

— usungcie zebranych zanieczyszdézgoza teren budowy i ich utylizag]

— uporadkowanie miejsca prowadzonych robaot,

— wykonanie sprawdaeokreslonych w niniejszej SST.

Cena 1 m2 wykonania skropienia warstw konstrukayinyawierzchni obejmuje:

— oznakowanie robdt,

— dostarczenie lepiszcza i podgrzanie go déaidaej temperatury,

— prébne skropienie w celu ustaleniayatia emuls;ji,

— skropienie warstwy lepiszczem w sposob i walaistalonych na odcinku probnym,
— zabezpieczenie i upadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— wykonanie badai sprawdzé okreslonej w niniejszej SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 12272-1:2005 Powierzchniowe utrwalariéetody bada. Czs¢ 1:Dozowanie i
poprzeczny rozklad lepiszcza i kruszywa

2. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Wygaaia dla asfaltow drogowych

3. PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe. Tanologia

4. PN-EN 12850 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. @zanie warti pH emulsji asfaltowych

5. PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltowadBnie rozpadu — €& 1: Oznaczanie indeksu
rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, metodaype&niaczem mineralnym

6. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. athsklasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych.
Zalgcznik Krajowy NA

7. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozretie penetracji igt

8. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Qzzemie zawartei wody w emulsjach asfaltowych
— Metoda destylacji azeotropowej

9. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar pengteataltow

10.2. Inne dokumenty
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10. Wymagania Techniczne WT-2 2016 -e&zll Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych.
Wymagania Techniczne. GDDKIA, Warszawa 2016
11. Wymagania Techniczne WT-3 Emulsje asfaltoB&iM, Warszawa 2009.

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZO WANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacithtécznej (SST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zwtanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach rob6t drogbwyod nazw. Budowa drogi wewgtrznej
biegmcej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w ragh zadania inwestycyjnego: ,Budowa
drogi dla dziatkowcow Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy ptecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego ze skplemaych stabilizowanego mechanicznie:
— z kruszywa tamanego o uziarnieniu 0+63 mm o gicibwarstwy po zagszczeniu 20 cm pod
nawierzchng jezdni,

— z kruszywa famanego o uziarnieniu 0+31,5 mm dgiti warstwy po zagszczeniu 15 cm jako
umocnienie poboczy.

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru roboét.

1.4. Okrélenia podstawowe

Kruszywo — ziarnisty materiat stosowany w budownictwie; kyso mae by naturalne, sztuczne
lub z recyklingu.

Podbudowa z kruszywa ftamanego stabilizowanego medfiaznie — jedna lub wjcej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesng nawierzchni drogowe;.

Stabilizacja mechaniczna— proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.8ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycge robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogoprie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy jednowarstwowekraszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie powinno bykruszywo tamane frakcji 0+63 mm oraz 0+31,5 mmyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego. Surowiec skalrerpochodzi ze skat wapiennych.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PN-B-06714-15 powinna zawiersic migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podemya poniszym wykresie (ngidzy krzywymi
1i2).

Krzywa uziarnienia powinna Wby ciagta i nie mae przebieg& od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnéema gsiednich sitach. Wymiar najaiszego
ziarna kruszywa nie nie przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

Jaka¢ kruszywa powinna yzgodna z wymaganiami normy PN-EN 13242.
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Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszezsbcych.
2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania podbudowy winna spelhiaymagania normy PN-B-
32250.

3. SPRAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyeiechanicznie
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

— sprzt do roZcietania kruszywa i profilowania warstwy — réwniarkuktadarka kruszywa, szablon
ciggniony,

— walec wibracyjny lub statyczny oraz zagczarki ptytowe do zagzczenia warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem
oraz rozsegregowaniem.

W ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetnig wymagania przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych adzen na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiva

Podtaze pod podbudowbedzie stanowita warstwa odcinap przygotowana wg SST D-04.02.01.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okre&slonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytworzy¢ w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczng
zapewnienia jednorod&o nie dopuszcza @i wytwarzania mieszanki poprzez mieszanie
poszczegoblnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgpkowaniu powinna ky od razu

transportowana na miejsce wbudowania w taki spaadpnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa
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Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta réwna projektowanej grébio

Warstwa podbudowy powinna dyroziozona w sposOb zapewrniay oshgniccie wymaganych
spadkow i rgdnych wysokéciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448tetpda II). Materiat nadmiernie
zawilgocony powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldeilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej o 20% jej wadtd, mieszanka powinna byzwilzona okrélong
iloscig wody i rGwnomiernie wymieszana.

Zageszczanie podbudowy powinng; idbywa walcem stalowym z polewaniem wpdagszczanie
nalezy prowadzé zgodnie z ustalonym schematem pi¢ejvalca w zalénosci od szerokéci
zag:szczanego pasa roboczego i ghdbowatowanej warstwy. Zagzczanie naly prowadzé
poczawszy od krawdzi ku srodkowi. Na watowas warstwe nalery najezdza¢ kotem napdowym w
celu unikngcia zjawiska fali przed walcem; manewry walca male@rzeprowadza ptynnie, na
odcinku juw zagszczonym. Ridkos¢é przejazdu walca powinna byednostajna, w granicach 2 do 4
km/h na pocatku watowania i 4 do 6 km/h w dalszej fazie watowearWatowanie na odcinku tuku
poziomego o jednostronnym nachyleniu poprzecznylezpaozpocaé¢ od dolnej krawdzi ku gorze.
Walce wibracyjne powinny pracowav przedziale drgaod 33 do 35 Hz.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinie Wekszy lub rowny 1,03.
Wskaznik nosnaosci podbudowy powinien wynasil20%.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy utrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niesglvego utrzymania podbudowy obza
Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid”6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaérizadania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robét i przedstadvivyniki tych badé Inzynierowi w celu akceptacji materiatu.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszywa

Badania mieszanki kruszywa pod wgdgm uziarnienia i wilgotni nalezy wykonywa dla kadej
dostarczonej partii kruszywa. Dwie probki nglepobra& losowo, z roztaonej warstwy przed jej
zag:szczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno &ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tnbep +10%, —20%.

6.3.2. Zagsszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy powinno odbyiwesic a2 do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Minimalna ilos¢ bada zag:szczenia podbudowy wynosi 1 badanie na 1000 m2.

6.3.3. Wymagania dotyere cech geometrycznych podbudowy:

— szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz 5 cm od
szerokdci podanej w projekcie technicznym;

— réwna¢ podbudowy mierzona fatd-metrovg zgodnie z BN-68/8931-04 — nierOwdod nie mog
przekracz& 15 mm;

— spadki poprzeczne i podhe powinny by zgodne z dokumentacprojektows z tolerancgj +0,5%.
rzedne wysokéciowe — r@nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi
projektowanymi powinny wynoéiod O cm do —2 cm;

— grubd¢ podbudowy nie mige r&ni¢ si¢ od grubgci projektowanej o wicej niz £2 cm.
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Szerokd¢ podbudowy, réwng poprzeczn i spadki poprzeczne nale badd& przynajmniej 10 razy
na 1 km, rowné& podizng — co 20 m na kalym pasie ruchu, a grufd podbudowy — w trzech
punktach na kadej dziatce roboczej, jednak nie rzadziej riaz na 400 m2.

6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3, powinny byhaprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona napraw
podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwyzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i powtérne zgggczenie. Po wykonaniu tych robot
nasgpi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy. Koszty tych robo6t poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@fnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z kruszywa tamantgwligowanego mechanicznie obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

— przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recegdstarczenie jej na miejsce wbudowania,
— rozlazenie kruszywa,

— zagszczenie rozkonego kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 13242 + A1:2010 Kruszywa do niezzeinych i hydraulicznie zwkanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictavisgowym

2. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych setaosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania

3. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych saaosci kruszyw. Cgs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu
ziaren. Wskanik ksztattu.

4. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych seaosci kruszyw. Czé¢ 8: Ocena zawarfoi
drobnych czstek. Badanie wskaika piaskowego

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartoi zanieczyszczeobcych

6. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

7. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziaren

8. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotn£ci
9.
1

o

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie naskliwosci
0. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne.Badania.Ozaaie mrozoodporr$ei metody bezpdredni
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11. PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych

12. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badaniand@zanie zawarfoi siarki metod bromow
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badaniand@zaniecieralngci w bebnie Los Angeles
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa taenda nawierzchni drogowych

15. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

16. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy gz stabilizowanych mechanicznie

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczasistmika piaskowego

18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczamiéutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podiaza przez oberzenie ptyt

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r@enomawierzchni planografem i fat

20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

21. WT-4 Mieszanki niezwkane do drog krajowych, Warszawa 2010.

D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacithtécznej (SST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem warstwy agcej i scieralnej nawierzchni
bitumicznej jezdni w ramach robét drogowych podwgzBudowa drogi wewgtrznej biegacej od
ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w ramach aaih inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla
dziatkowcow Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy priegcaniu i realizacji rob6t jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem i odbiorem:

— warstwy wijzacej nawierzchni z betonu asfaltowego AC 16 W o géabpo zagszczeniu 4 cm na
jezdni dla kategorii ruchu KR1,

— warstwyscieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego AC 14 @ubdci po zagszczeniu 4 cm ha
jezdni dla kategorii ruchu KR1,

wg normy PN-EN 13108-1 i Wymagd echnicznych WT-2 Nawierzchnie asfaltoweszl z 2014 r.
oraz czs¢ 2 z 2016 r., z mieszanki mineralno-asfaltowej dastonej od producenta. W przypadku
produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wiyawe dla potrzeb budowy, Wykonawca
zobowpgzany jest prowadzi Zaktadowg kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 e& 1 punkt
8.4.2.

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru robaét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnegdki@stonym skfadzie i
uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa— mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.

Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej— okrelenie mieszanki mineralno-asfaltowej wyniajace
te mieszank ze zbioru mieszanek tego samego typu ze giiegha najwkszy wymiar kruszywa, np.
wymiar 22 lub 16 itd.

Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktorej miesaakkuszywa o uziarnieniu
ciggtym lub niecjgtym tworzy wzajemnie klinuajca si¢ struktue.

Uziarnienie — sktad ziarnowy kruszywa, wyi@eny w procentach masy ziaren przechymgeh przez
okreslony zestaw sit.

Kategoria ruchu — obcazenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawiete@ podatnych i pétsztywnych” GDDP-IBDIM.
Wymiar kruszywa — wielkas¢ ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.
Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D45 mm oraz d > 2 mm.
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Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: £2 mm, ktérego wiksza cgs¢ pozostaje na
sicie 0,063 mm.

Pyt — kruszywo z ziaren przechagych przez sito 0,063 mm.

Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepasw celu zwikszenia
jego przyczepnei do kruszywa.

Wypelniacz — kruszywo, ktérego wksza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz
mieszany — kruszywo, ktére skltadae & wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorétien
wapnia. Wypetniacz dodany — wypetniacz pochodzemigeralnego, wyprodukowany oddzielnie).
Sktad mieszanki (recepta)- sktad mieszanki mineralno-asfaltowej, podanyjsiktad docelowy.
Mieszanki drobnoziarniste — mieszanki mineralno-asfaltowe do warstégieralnej, wizacej i
podbudowy o wymiarze gornego sita D<16mm.

Mieszanki gruboziarniste — mieszanki mineralno-asfaltowe do warstwyaycej i podbudowy o
wymiarze gornego sita16 mm.

Podloze pod warstwe asfaltowa — powierzchnia przygotowana do gémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

Emulsja asfaltowa kationowa— emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie h&dwczastkom
zdyspergowanego asfaltu.

Pozostate okidenia § zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pKt 1.

1.5. Ogoélne wymagania dotycge robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyegce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do produkciji i wtozenia mieszanki mineralno-asfaltowej

2.2.1. Lepiszcza asfaltowe

Do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej na watsscieralry nalezy stosowa asfalt drogowy
50/70 wg PN-EN 12591:2002.

Sktadowanie asfaltu drogowego powinnoe¢ siodbywa& w zbiornikach, wykluczagych
zanieczyszczenie asfaltu i wypasaych w system grzewczy fredni (bez kontaktu asfaltu z
przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczgskiwinien by izolowany termicznie, posiada
automatyczny system grzewczy z tolerarep°C oraz uktad cyrkulacji asfaltu.

2.2.2. Kruszywo

Do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego nglestosowa kruszywo wedtug PN-EN 13043 i WT-1
Kruszywa 2014, obejmage kruszywo grube, kruszywo drobne i wypelniaczudgywa powinny
spetnig& wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2014:

dla betonu asfaltowego AC 16 W — tablice 8, 9, 1@ dla kategorii ruchu KR 1-2,

dla betonu asfaltowego AC 11 S — tablice 12, 13,15ldla kategorii ruchu KR 1-2.

Sktadowanie kruszywa powinno ¢siodbywa& w warunkach zabezpieczajych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem o innyymiarze lub pochodzeniu. Pod&
skltadowiska musi hy rowne, utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wyipelra powinno si
odbywa w silosach wypos@mnych w uradzenia do aeraciji.

2.2.3. Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego Ileprma asfaltowego i kruszywa,
gwarantujcego odpowiedni przyczepnéé (adhezg) lepiszcza do kruszywa i odpokdomieszanki
mineralno-asfaltowej na dziatanie wody, ina zastosow@asrodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej
pary kruszywo-lepiszcze wa#d przyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C
wynosita co najmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.
Sktadowaniesrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamppakowaniach, w warunkach
okreslonych przez producenta.

2.2.4. Materialy do uszczelnienia poken i krawedzi
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Do uszczelnienia patzer technologicznych (tj. ztzy podtinych i poprzecznych z tego samego
materialu wykonywanego w #ym czasie oraz spoin stan@ea§ch pohczenia régnych materiatéw
lub pobczenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w nawierzchni lula jograniczajcymi,
nalezy stosowa:

— materiaty termoplastyczne, jakétay asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobahtgcznych,

— emulsg asfaltovg wedtug PN-EN 13808 lub inne lepiszcza wedtug nhiinaprobat technicznych.
Grubas¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna 8ynoie mniej nk 15 mm.

Sktadowanie materiatdw termoplastycznych jest ddam® tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta, w warunkach oklenych w aprobacie techniczne.

Do uszczelnienia kragdzi nalery stosowé asfalt drogowy wg PN-EN 12591, asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 ,metoda na gmu”. Dopuszcza siinne rodzaje lepiszcza wg norm lub
aprobat technicznych.

2.2.5. Materialy do ziczenia warstw konstrukcji nawierzchni

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni nglestosowa kationowe emulsje asfaltowe lub
kationowe emulsje modyfikowane polimerami wg PN-EBB08 i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009
punkt 5.1 tabl. 2 i tabl. 3 oraz SST D-04.03.01.

Emulsg asfaltos mazna skiadow& w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie hatalewa emulsji do opakowai zbiornikow
zanieczyszczonych materiatami mineralnymi.

3. SPRZAET

3.1. Ogdblne wymagania dotyegce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy podbudowy z betonu asfadigov powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

— wytwérni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu logaym lub caglym, z automatycznym
sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanekamgdmo-asfaltowych,

— ukiladarki do ukladania mieszanek mineralno-asfafth typu zagszczanego z elektronicznym
sterowaniem réwnieia warstwy,

— skrapiarki,

— walcow stalowych gtadkich,

— walcéw ogumionych,

— samochodéw samowytadowczych z przykryciem bremeyrn lub termoséw do przewozu
mieszanki mineralno-asfaltowej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.

4.2. Transport materiatow do produkcji mieszanki nineralno-asfaltowej

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami lub frakcjami kruszywa i
nadmiernym zawilgoceniem.

Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

Wypeltniacz luzem naty przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaigkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowamyzna przewoz dowolnymi
srodkami transportu w sposob zabezpiegaaprzed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
Emulsg asfaltows mazna przewozi w zamknétych cysternach, autocysternach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkier® nie lgda korodowaty pod wptywem emulsji i nieetty powodowaly
jej rozpadu. Cysterny powinny bywyposaone w przegrody. Nie nalg uzywat do transportu
emulsji opakowa opakowa z metali lekkich (mge zachodz wydzielanie wodoru i grdba wybuchu
przy emulsjach o pi 4).

4.3. Transport mieszanki betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe lub ogrzewanie albo termosamirdewozu mieszanki mineralno-asfaltowej.
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W czasie transportu i podczas postoju przed wbudmma mieszanka powinna byabezpieczona
przed ostygniciem i doptywem powietrza..

Warunki i czas transportu mieszanki, od produkgjivebudowania, powinny zapewgiaitrzymanie
temperatury w wymaganym przedziale.

Powierzchnie pojemnikoéw aywanych do transportu mieszanki mineralno-asfaljop@vinny by
czyste, a do zwiknia tych powierzchni mma wywac tylko takichsrodkéw antyadhezyjnych, ktore
nie kxda wpltywaly szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptaciji projekt skladu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki badla
laboratoryjnych prébek materiatéw pobranych w olmécininzyniera.

Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltgpatega na:

— doborze sktadnikdéw mieszanki,

— doborze optymalnej ifoi asfaltu,

— okreleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikéw z zat@niami projektowymi.

Uziarnienie mieszanek mineralno-asfaltowych orazimalrg zawartd¢ lepiszcza podano w tabeli 11
(dla mieszanki na warstwwigzacag) oraz w tabeli 16 (dla mieszanki na warstécieralry) WT-2
2014.

Wymagane wisciwosci mieszanek mineralno-asfaltowych podano w tab2lioraz tabeli 18 WT-2
2014.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineoafisfaltowej.

Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd robocz, a uradzenia do dozowania sktadnikbw oraz pomiaru tentpgrgoowinny by
okresowo sprawdzane. Kruszywo amgm uziarnieniu lub pochodzeniu najedodawa odmierzone
oddzielnie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z toleranef’C. Temperatura asfaltu w zbiorniku
magazynowym (roboczym) nie m@przekracza180FC dla asfaltu drogowego 50/70.

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinnd lwysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka
mineralna uzyskata temperagumitasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Maksymalna
temperatura gagcego kruszywa nie powinna bywyzsza o wgcej niz 30°C od maksymalnej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej AC z asfaltem 50/70 powinna
wynosi 140:-:180°C.

Najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfajtaostarczonej na miejsce wbudowania,
a najwysza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-astajtdezpdérednio po wytworzeniu w
wytwarni.

Sposbb i czas mieszania skladnikow mieszanki minefasfaltowej powinny zapewhréwnomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

5.4. Przygotowanie podiva

Podliaze pod warstw wigzaca AC 16 W stanowi warstwa podbudowy z kruszywa laegmn
stabilizowanego mechanicznie przygotowana wg SS®MD4.02. Maksymalne nierowsed podiaza
nie mog@ przekracz& 15 mm.

Podlae pod warstw $cieralm AC 11 S stanowi warstwa w#gca z betonu asfaltowego. Maksymalne
nierbwnaci podtaza nie mog przekracz&12 mm.

Podlae pod warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego powiby¢ suche i czyste. Jakiekolwiek
uszkodzenia warstwy, na ktérejeda ukladane warstwy bitumiczne, powinny zdstprzez
Wykonawe naprawione.
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Powierzchnie czotowe kraumikow, wtazéw, wpustéw itp. usdlzer powinny by pokryte asfaltem
lub materialem uszczelnigym zaakceptowanym przezzimiera.

5.5. Zaréb prébny (préba technologiczna)

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjest zobowgzany
do przeprowadzenia w obecigd Inzyniera kontrolnej produkcji, ktéra ma na celu spiaenie
zgodndci wtasciwosci wyprodukowanej mieszanki z recept

W tym celu naley zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym
produkowa mieszank. Do bada naley pobra& mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu si
pracy otaczarki.

Nie dopuszcza eioceniania doktadrioi pracy otaczarki oraz prawidiow®m skiadu mieszanki
mineralnej na podstawie tzw. suchego zarobu, z unagaliw g segregaej kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy otaczarki naly zgromadzt w silosie lub
zatadow@ na samochod. Probki do badaalezy pobierd ze skrzyni samochodu zgodnie z metod
okreslong w PN-EN 12697-27.

Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo akceptacji wytworni.

5.6. Pojczenie meédzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwado nawierzchni jest uzateione od zapewnienia puizenia mgdzy
warstwami i ich wspotpracy w przenoszeniu gbenia nawierzchni, a tak zabezpieczenia przed
wnikaniem i zaleganiem wody gazy warstwami.

Przed utgeniem warstwy z betonu asfaltowego, padioaley skropt emulsp asfaltova wg SST D-
04.03.01.

Powierzchnie czotowe kraxmikow i innych uradzea w nawierzchni powinny kypokryte asfaltem
lub innym materialem zaakceptowanym przezinera.

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodgarowanie wody,
wg ustalé w SST D-04.03.01.

5.7. Warunki przystapienia do robot

Mieszank mineralno-asfaltow naleey wbudowywa& w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych.
Powierzchnia, na ktérejedzie uktadana warstwa betonu asfaltowego musi diycha; nie wolno
wbudowywa mieszanki mineralno-asfaltowejzgdi na podtau tworzy sé zamknéty film wodny.
WaB%twa wizaca z betonu asfaltowego nie seoby¢ uktadana, gdy temperatura powietrza jessza
niz 0°C.

Warstwascieralna z betonu asfaltowego nie zady¢ ukladana, gdy temperatura powietrza i padto
jest nizsza ni +5°C.

5.8. Wbudowywanie i zagszczanie warstw z betonu asfaltowego

Jezeli mieszanka mineralno-asfaltowa jest dostarczakitku wytwarni, to naley zapewnt zgodnaéé
typu i wymiaru mieszanki oraz spetnienie wymagakumentaciji projektowe;j.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bwbudowywana uktadask wyposaomna w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy
projektowg. W miejscach niedogpnych dla sprgtu dopuszcza siukltadanie ¢czne.

Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinnarbysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3. Temperatura nfkowego efektywnego zasgczania mieszanki mineralno-
asfaltowej z asfaltem 50/70 nie peobyé nizsza nk 115C.

Zageszczanie naly rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni  ku srodkowi. Walowane naky
kontynuowd do uzyskania wskaika zagszczenia utgonej warstwy wgkszego lub réwnego 98%.
Zawarta¢ wolnych przestrzeni w warstwie awhcej AC 16 W powinna wyno&i3+6% (v/v), w
warstwiescieralnej AC 11 S: 44% (v/v).

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi drogi.
Ztgcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by catkowicie zwijzane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.

Ztacza poprzeczne wynikgje z dziennej dziatki roboczej powinny dyowno obcgte, pokryte
lepiszczem i zabezpieczone ligtprzed uszkodzeniem. W przypadku rozktadania midszaotowg
warstwy, wys¢pujace dodatkowo ztza podhine naley zabezpieczy w sposob podany dlaszzy
poprzecznych.
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Zakaaczenie dziatki roboczej dotyczy wysienia przerw w rozkladaniu pasa warstwy na czas, p
ktorym temperatura mieszanki mineralno-asfaltoweizy si¢ poza dopuszczadngranie. Przed
przystpieniem do wykonywania kolejnej dziatki roboczejeis usura¢ utozony poprzednio odcinek
na dtugdci do 3 m i petnej gruldei. Na tak powstat krawedz nanigc lepiszcze lub inny materiat do
zlgcz, w ilcsci co najmniej 50 g ha 1 cm grudmd warstwy na 1 m kragdzi (w ilosci zapewniajcej
szczelne pakzenie).

Dopuszczenie wykonanej warstwy asfaltowe] do ruchaze nasipic po jej schtodzeniu do
temperatury zapewnigjej jej odporné¢ na deformacje trwale. Wymagany czas chiodzenia
wykonanych warstw zaly od grubdci warstwy (lub pakietu warstw, jeli np. warstwa
wyréwnawcza iscieralna § uktadane réwnoczaeie). Zalecany czas styguia warstw asfaltowych
uktadanych na gaco wynosi dla warstwycieralnej o grubgci 4+5 cm — 24 godziny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid”6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk&é wymagane dokumenty dopuszegs stosowane wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (stwierdzenie o oznakowamaterialu znakiem CE Iub znakiem
budowlanym B, certyfikat zgod&oi, deklarac; zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania
materiatu wykonane przez dostawc

— wykona& wiashe badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robéedéne
przez Ireyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badsvykonawca przedstawiaipnierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania wykonywane przez Wykonawc

Badania Wykonawcy gs wykonywane przez Wykonawc lub jego zleceniobiorcéw w celu
sprawdzenia, czy jaké materiatbw budowlanych (mieszanek mineralno-asfafth i ich
sktadnikéw, lepiszczy i materiatdw do uszczeh)ioraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy
asfaltowe, pajczenia itp.) spetnigjiwymagania okrdone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywate badania podczas realizacji kontraktu, z njdaip starannécia i

w wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisywa w protokotach. W razie stwierdzenia uchybie
stosunku do wymagikontraktu, ich przyczyny natg niezwtocznie usut.

Zakres badaWykonawcy zwazany z badaniem mieszanki mineralno-asfaltowejrobgg:

— uziarnienie mieszanki i zawastolepiszcza — jeden raz dziennie przy produkcji 86 Blg lub dwa
razy dziennie przy produkcji povsj 800 Mg;

— temperatura naknienia lepiszcza odzyskanego — jeden raz na dgadtyie produkciji mieszanki;

— gestas¢ | zawartd¢ wolnych przestrzeni prébki — jeden raz dziennie,

— wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej —zkiy samochdd przy zatadunku.

Zakres bada Wykonawcy zwizany z wykonywaniem warstw nawierzchni z mieszankieralno-
asfaltowej obejmuje:

— pomiar temperatury powietrza w czasie wbudowyaanieszanki — co najmniej 3 razy dziennie:
przed przysipieniem do roboét oraz podczas ich wykonywania wesich réwnomiernie roztonych
w planowanym czasie realizacji dziennej dziatkioctej,

— pomiar temperatury (wg PN-EN 12697-13) oraz ocsizaalna mieszanki mineralno-asfaltowej —
kazdy samochdd podczas zatadunku i w czasie wbudowgywan

— grubd¢ i wskaznik zag:szczenia warstwy, wolna przestiize warstwie — 2 prébki z kalego pasa
ruchu o powierzchni do 6000 m2,

— pomiar spadku poprzecznego wykonanej warstwyltasfej — nie rzadziej i co 100 m i w
punktach gtéwnych tukéw poziomych,

— pomiar rownéci warstwy asfaltowej — réwré podiuzna w sposéb ggly, rownaé poprzeczna nie
rzadziej nk co 50 m,

— ocer wizualm jednorodnéci powierzchni warstwy oraz jako wykonania palczen
technologicznych.
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Wyniki badaan Wykonawcy nalgy przekazywé& Zamawiagcemu na jegazadanie. lkynier mae
zdecydowa o dokonaniu odbioru na podstawie badfdykonawcy. W razie zastrzen Inzynier maze
przeprowadz wtasne badania kontrolne (wg pkt. 6.3.2.).

6.3.2. Badania kontrolne fiyniera

Badania kontrole as badaniami layniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy jakmateriatdw
budowlanych oraz gotowej warstwy nawierzchni s@gdniwymagania okrdone w kontrakcie.
Wyniki tych bada s3 podstaw odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem hada miejscu
budowy zajmuje si Inzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywajsie rowniez wtedy, gdy
Wykonawca zostanie w pppowiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.
Badania kontrolne mieszanki mineralno-asfaltowej:

— uziarnienie mieszanki,

— zawartéc¢ lepiszcza w mieszance,

— temperatura reknienia lepiszcza odzyskanego z mieszanki,

— gestas¢ mieszanki,

— zawarté¢ wolnych przestrzeni w mieszance.

Badania kontrolne wykonanej warstwy asfaltowe;j:

— wskanik zagszczenia (do kalej warstwy i na kade rozpoczte 6000 m2 nawierzchni jedna
prébka; w razie potrzeby liczba prébekia@ostéa zwickszona),

— spadki poprzeczne,

— rownai¢ nawierzchni,

— gruba¢ warstwy lub ilég¢ wbudowanego materiatu,

— zawarté¢ wolnych przestrzeni,

— wiaciwosci przeciwpglizgowe.

6.3.3. Badania kontrolne dodatkowe

W przypadku uznaniaze jeden z wynikbw bada kontrolnych nie jest reprezentatywny dla
ocenianego odcinka budowy, Wykonawca ma prawdaé przeprowadzenia badlakontrolnych
dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydgjwspdlnie o miejscach pobierania probek i wyznatzemucinkow
czesciowych ocenianego odcinka budowy.zdle odcinek czsciowy przyporadkowany do bada
kontrolnych nie mée by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek rien powinien by
mniejszy nz 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgldniane g wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do
wyznaczonych odcinkéw ¢gciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych przeprowadzonych tadanie Wykonawcy ponosi
Wykonawca.

6.3.4. Badania arbitraowe

Badania arbitrzowe @ powtdrzeniem bada kontrolnych, co do ktorych istnigjuzasadnione
watpliwosci ze strony layniera lub Wykonawcy.

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaée laboratorium, ktére nie
wykonywato bada kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponsBbna, na ktorej
niekorzyé¢ przemawia wynik badania.

Whiosek o przeprowadzenie badarbitrazowych dotycacych zawartéci wolnych przestrzeni lub
wskaznika zagszczenia naly ziozy¢ w ciagu dwéch miesicy od wplywu reklamacji ze strony
Zamawiajcego.

6.4. Dopuszczalne odchyiki

6.4.1. Uwagi ogolne

Na etapie oceny jakoi wbudowanej warstwy mieszanki mineralno-asfaliopedaje st wartcsci
dopuszczalne i tolerancje, w ktorych uweliiia sé: rozrzut wysgpujacy przy pobieraniu probek,
doktadnd¢ metod bad&oraz odsfpstwa uwarunkowane metpgracy.

Wiasciwosci materiatow nalgy ocenig& na podstawie badgpobranych probek mieszanki mineralno-
asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie oznaczkongnie warstwy asfaltowej). Watkowo
dopuszcza gibadania probek pobranych z wykonanej warstwy tastaj.

6.4.2. Dopuszczalne odchytki w mieszance mineralno-tshag;:

6.4.2.1. Wiaciwosci lepiszcza odzyskanego
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Temperatura ngknienia lepiszcza wyekstrahowanego z mieszanki raine-asfaltowej nie powinna
przekroczy wartaici dopuszczalnych — dla asfaltu 50/70°®3

6.4.2.2. Zawart@ asfaltu

Badanie polega na wykonaniu ekstrakcji asfaltu,dng® PN-EN 12697-1, z probki pobranej z
mieszanki mineralno-asfaltowej. Zawadaozpuszczalnego lepiszcza zz#taj pobranej prébki nie
moze odbiegé od wartdci projektowanej wicej niz = 0,5% (m/m).

6.4.2.3. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza nateprzeprowadzi kontrok uziarnienia mieszanki kruszywa
mineralnego. Uziarnienie kdej prébki pobranej z finej mieszanki mineralno-asfaltowej nie 1o
odbieg& od wartdci projektowanych z uwzgtinieniem dopuszczalnych odchytek):

zawart@¢ kruszywa o wymiarze mniejszymz),063 mm: = 2,0% (m/m);

zawart@¢ kruszywa o wymiarze mniejszymzd,125 mm: = 2,0% (m/m);

zawartd¢ kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 do 2 mmO&a3(m/m);

zawart@¢ kruszywa grubego o wymiarze gkszym od 2 mm: + 3,0% (m/m);

zawartd@¢ ziaren grubych: — 8,0%, +5,0 (m/m).

Wymagania dotycge udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypetnigoaainny by spetnione
jednoczénie.

6.4.2.4. Zawart& wolnych przestrzeni w mieszance mineralno-asfajow

Zawartag¢é wolnych przestrzeni w probkach Marshalla oblicza agodnie z PN-EN 12697-8.
Zawarta¢ wolnych przestrzeni nie me przekroczg wartcci podanych w punkcie 5.8.

6.4.3. Dopuszczalne odchyiki w wykonanej warstwie:

6.4.3.1. Grub& warstwy

Gruba¢ wykonanej warstwy naky okreslac wg PN-EN 12697-36 na podstawie wytgich probek.
Za grubdc¢ warstwy przyjmuje si srednig arytmetyczn wielu oznaczé grubdci na catym odcinku
budowy. Wymagana grubédla poszczegodlnych warstw asfaltowych oraz wymageadnia grubgéc
dla calego pakietu warstw powinna ¢byggodna z grubiwia przyjeta w projekcie konstrukciji
nawierzchni. Jedynie w przypadku pojedynczych wgmikpomiaréw grubgci wbudowanej warstwy
dopuszcza sgiréznice w stosunku do grubd przyjetej w projekcie konstrukcji nawierzchni nie
wiecej niz 0 5% w przypadku warstwicieralnej i 10% w przypadku warstwy aiicej.

W przypadku pakietu warstw (podbudowa + warstwazgga iscieralna) nie dopuszczasanienia
grubaici dla wartdci sredniej z catego odcinka budowy. Dla wadiopojedynczych wynikéw pakietu
dopuszcza giréznice do 10%, ale nie wéej niz 1 cm. Zwekszone grub€ti poszczegdlnych warstw
beda zaliczane jako wyréwnanie ewentualnych niedobonéej lezacej warstwy.

6.4.3.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wymne wskanikiem zagszczenia oraz zawasita wolnych
przestrzeni, nie @ przekroczy wartasci dopuszczalnych podanych w pkt. 5.8. Dotyczydadkgo
pojedynczego oznaczenia danej detavosci.

Okreslenie gstaéci objetosciowej naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6.

6.4.3.3. Zawart& wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawarta¢ wolnych przestrzeni w prébce Marshalla z mieszanikieralno-asfaltowej lub wyjkowo
powtdrnie rozgrzanej probki pobranej z nawierzchig,mae wykroczy poza wartéci dopuszczalne
podane w p. 5.8 0 wiej niz 1,5% (v/v).

6.4.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni ngldad& nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

Spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5%.

6.4.3.5. Rowng podituzna i poprzeczna

Do oceny rownéci podtuznej i poprzecznej warstwy nale stosowa metod z wykorzystaniem taty
4-metrowej i klina lub metody réwnovimaej, mierac wysokaé¢ przeéwitu w potowie dtugdci taty.
Pomiar wykonuje sinie rzadziej ni co 10 m, a doktad$é nie mae by mniejsza ni 1 mm.
Nierobwnaci warstwy whzacej nie mog przekracz& 12 mm, natomiast warstwycieralnej nie
powinny przekracza9 mm.

6.4.3.6. Pozostale wieiwosci warstwy asfaltowej

Szerokdé¢ warstwy, mierzona co najmniej raz naz#t@ 100 m jezdni, nie me sg rozni¢ od
szerokdci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
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Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m rapodiwznej i krawedziach,
powinny by zgodne z dokumentacprojektows z dopuszczaktolerancy £ 1 cm, przy czym co
najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie segprzekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchyle
Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m,pae/inno ré@ni¢ sic od dokumentacji projektowe;
ox5cm.

Ztacza podtane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinn§ tdwne i zwiazane, wykonane w
linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osogit Przylegajce warstwy powinny byw jednym
poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien ¢byednorodny, bez shan,
deformacji, plam i wykrusze

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@fBnagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwyaigcej lub scieralnej z
betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbior robdt

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengsapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem teji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy z betonu asfaltowegpnalye:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— opracowanie recepty laboratoryjnej,

— wykonanie préby technologicznej,

— oznakowanie robdt,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem lub pokryci@aasfaltows krawedzi urzdzea obcych i krawznikow,
— rozlazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe,

— obcecie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznypbwierzchniowych utrwale stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach pnaezonych do ruchu

2. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wagania dla asfaltow drogowych

3. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — @zmanie temperatury famliéc Fraassa

4. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe zaczanie zawargoi parafiny — Czs¢ 1: Metoda

destylacyjna

5. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe -zmaczanie odporsoi na twardnienie pod
wpltywem ciepta i powietrza — € 1: Metoda RTFOT

6. PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly badd mieszanek mineralno-
asfaltowych na garco — Czs$¢ 1: Zawartd¢ lepiszcza rozpuszczalnego
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7. PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 2: Oznaczanie skladu ziarnowego

8. PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly badd mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 5: Oznaczanieggtasci

9. PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 6: ggstasci objetosciowe] metod hydrostatycza

10. PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs$¢ 8: Oznaczanie zawatk wolnej przestrzeni

11. PN-EN 12697-10 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 10: Zagszczalnéé

12. PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 11: Okrdlenie powjzania pomgdzy kruszywem i asfaltem

13. PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 12: Okrdlanie wraliwosci na woa

14. PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 13: Pomiar temperatury

15. PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 22: Koleinowanie

16. PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 27: Pobieranie prébek

17. PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 36: Oznaczanie grubc nawierzchni asfaltowych

18. PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltow&'ymagania — Gg¢ 1: Beton asfaltowy

19. PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltow&'ymagania — G&¢ 20: Badanie typu

20. PN-EN 13808 Zzasady klasyfikacji kationowychuisji asfaltowych

21. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe safdy specyfikacji dla asfaltéw modyfikowanych
polimerami

22. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozrenie penetracii igt

23. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Oezrenie temperatury glinienia — Metoda
Piescien i Kula

24. PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanigé&atury zaptonu i palenia — Pomiar metod
otwartego tygla Clevelanda

25. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetworyowadt. Pakowanie, znakowanie i transport

10.2. Inne dokumenty

26. Wymagania Techniczne WT-1 2014. Kruszywa do smaaek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalena drogach krajowych, Warszawa 2014

27. Wymagania Techniczne WT-2 2014. Nawierzchnfeltasve na drogach krajowych. &2 | —
Mieszanki mineralno-asfaltowe, Warszawa 2014

28. Wymagania Techniczne WT-2 2016. Nawierzchnfal@asve na drogach krajowych. &2 Il —
Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych, Warsz2@46

29. Wymagania Techniczne WT-3 Emulsje asfaltowed2@@tionowe emulsje asfaltowe na drogach
publicznych, Warszawa 2009

30. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieflizia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadirogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43,
poz. 430)

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatm i potsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog
Publicznych — Instytut Badawczy Drég i Mostow, Wawa 1997.

D-06.01.01 PLANTOWANIE POBOCZY | SKARP

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T5S wymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z ¢gcznym plantowaniem poboczy i skarp w ramach rolwégawych pod nazgw
Budowa drogi wewgtrznej biegacej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w rach zadania
inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla dziatkowcéw Pahigd Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zaanych z ¢cznym
plantowaniem poboczy i skarp poza utwardzonymi pabhmi, w zakresie wskazanym w
dokumentacji projektowej.

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru robaét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowvgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaing” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania plantowania poboczy

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gspfrgppomocniczego.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Plantowanie poboczy

Pobocza gruntowe zaznaczone w dokumentacjizpatgeznie splantowai wyrowna, wypetniapc
zanizenia gruntem z&cinki.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolni’6.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie rob6t nahy sprawdzé wizualnie wyréwnanie powierzchni skarp i poboczranadanie
spadkow umdiwiajgcych odptyw wody opadowej zgodnie ze spadkami ppatéiv projekcie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalg przyjmowa wg przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug pkt 6 dalyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 plantowania poboczy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie plantowania gruntu,

— wykonanie oceny rowgoi i nadanych spadkéw,

— piekgnacg poboczy do wydaniswiadectwa przegia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

D-07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacithtécznej (SST) g wymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zekanych z oznakowaniem pionowym w ramach robét daygh pod
nazwg: Budowa drogi wewgtrznej biegracej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w rash
zadania inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla dziatkowdPotudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy ptecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem oznakowania pionowego:

— monta stupkéw do znakéw drogowychseednicy 50 mm,

— monta tablic znakéw drogowych wg specyfikacji w projekeiw przedmiarze robot.

lloé¢ robo6t do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisalbo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

Tarcza znaku— element konstrukcyjny, na powierzchni ktéregoesmnczona jest téé znaku. Tarcza
moze by wykonana z blachy stalowej ocynkowanej albo aluowej — jako jednolita lub skladana.
Lico znaku — przednia og¢ znaku, stdgca do podania téei znaku. Lico mae by wykonane jako
oklejane folg odblaskowy lub nieodblaskow:

Znak drogowy odblaskowy — znak, ktérego lico (nie dotyczy to elementéw ogah) wykazuje
wiasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbp@wrotnym-wspotdrénym).
Konstrukcja wsporcza znaku— stup (stupy), wysigniki, wsporniki itp., na ktérych zamocowana jest
tarcza znaku, wraz z elementamizaltymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).
Pozostateokreilenia § zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robdét

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoprie™.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jaka@astosowanych materiatow i wykonanych robét oeaich
zgodnda¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami ltyniera.

2. MATERIALY
2.1. Ogdblne wymagania dotyegce materiatow
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Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu oznakovegpionowego okfego niniejsz SST g:

— stupki do znakow z rur stalowychsednicy 50 mm,

— tablice znakéw drogowych foliowane fplodblaskowy | generacji (wg wykazu w projekcie i
przedmiarze robot) wraz z materiatami do meatanakéw (obejmy §ruby),

— gruz betonowy lub mieszanka betonowa do stabjlislupkéw w gruncie.

2.3. Wymagania dla stupkéw

Stupki do znakoéw drogowych nale wykona z rur ocynkowanych &rednicy co najmniej 50 mm
(grubas¢ scianki= 3,0 mm).

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej normagkceptowanej
przez Ireyniera.

Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,egniec,
zwalcowa i naderwa. Dopuszczalne gsnieznaczne nierOwioi, pojedyncze rysy wynikage z
procesu wytwarzania, miesace s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1
m dtugaci rury.

Wytworca powinien dostarczy zaéwiadczenie o jakéei stwierdzajce zgodnéé wyrobu z
wymaganiami norm, zawiekgje co najmniej: nazgvlub znak towarowy wytworcy, oznaczenie
wyrobu i stwierdzenie o zgodém wyrobu z wymaganiami normy.

2.4. Wymagania dla tarcz znakéw drogowych

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz paktzenie lica znaku z targznaku, a take sposdb
wykonczenia znaku, musgz wykazyw& petrs odpornd¢ na oddziatywanie swiatta, zmian
temperatury, wptywy atmosferyczne i wgstijace w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korogjelektrochemiczyg) — przez caty czas trwald znaku, okr&lony przez
wytworce lub dostawe.

Producent lub dostawca znaku obgmeiny jest przy dostawie oktge, uzgodnion z odbiora,
trwatos¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, ad¢aldostpni¢ nazyczenie odbiorcy:

— instrukcg montau znaku,

— dane szczegbtowe o ewentualnych ograniczeniastiosowaniu znaku,

— instrukcg utrzymania znaku.

Tarcza znaku z blachy stalowej grdbioco najmniej 1,0 mm powinna byzabezpieczona przed
korozjg obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygm. Dopuszcza sistosowanie innych
sposobéw zabezpieczenia stalowych tarcz znakéwdpkzogozp, np. przez metalizowanie lub
pokrywanie tworzywami syntetycznymi pod warunkiemyskania aprobaty technicznej dla danej
technologii.

Krawedzie tarczy powinny hy zabezpieczone przed korgZjarbami ochronnymi o odpowiedniej
trwatosci, nie mniejszej ri przewidywany okresaytkowania znaku.

Whytrzymalas¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinné tmiejsza ni 310 MPa.

Tarcza znaku musi Byrowna i gltadka — bez odksztatcetaszczyzny znaku, w tym pofatdoiva
wgieé, lokalnych wgniece lub nieréwndci itp. Odchylenie plaszczyzny tarczy znaku (zwikanie,
pofatdowanie itp.) nie m@ wynost wigcej niz 1,5% najwekszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musby¢ rowne i nieostre. Znieksztatcenia krglei tarczy znaku, pozostate
po tloczeniu lub innych procesach technologicznyktdrym tarcza ta (w znakach drogowych
skltadanych — segmenty tarczy) byta poddana, siogzusungte.

W przypadku wykonania tarczy znaku z blachy stajoaeynkowanej ogniowo, wymagany okres
trwatosci znaku wynosi 5 lat.

2.5. Wymagania dla materiatow odblaskowych

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje¢si zasady przez oklejenie tarczy znaku materiatem
odblaskowym. Znaki obje niniejsa specyfikacy beda wykonane z gyciem folii odblaskowej |
generaciji.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetrniawymagania okrdone w
aprobacie technicznej oraz spetniavarunki dotycace minimalnych wart@i wspoétczynnika

str. 54



luminancji 3 oraz wartéci wspoétrzdnych chromatyczrigi (X,y) punktow narenych pol tolerancji
barw dla folii odblaskowej podanych w Zazniku nr 1 do rozpoegizenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczego6towych wadunktechnicznych dla znakoéw i sygnatow
drogowych oraz utglzeh bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczanidrogach.
Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyiwzetne zwazanie z tarcz znaku
przez caly okres wymaganej trwé&td znaku. Niedopuszczalng fokalne niedoklejenia, odklejania,
zluszczenia lub odstawanie folii na krgdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposaéb peiczenia folii z powierzchgitarczy znaku powinien uniemoviac jej odkczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Okres trwatdci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynaSilO lat.
Powierzchnia lica znaku powinna dyéwna i gtadka, nie magna niej wysgpowa lokalne
nierownaci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest wgpstwanie jakichkolwiek ognisk korozji,
zarOéwno na powierzchni jak i na obzaeh tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mampwsta przy
nanoszeniu farby na odblaskgwowierzchng znaku, nie byly wiksze nk 2 mm.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4x4 nie mae
wystepowa: wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamanigcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk
1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest wysiwanie jakichkolwiek zarysowigpowierzchni
znaku.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gpysivanie jakichkolwiek rys, sgajgcych przez warstev
folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach zn@jdych s¢ w okresie wymaganej gwarangadna
korozja tarczy znaku nie me wystpowat.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musé lzabezpieczona matgwfarty nieodblaskow
barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspotoun luminancji 0,08 do 0,10 — wedlug wzorca
stanowicego zagcznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowycl&rubaé powtoki farby nie
moze by mniejsza od 2Qum. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium letstali cynkowanej
ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po uksoiatiniu tarczy — jej kragdzie mog pozosta
niezabezpieczone faglochronn.

2.6. Materiaty do montazu znakow

Wszystkie ocynkowaneg¢zniki metalowe przewidywane do mocowaniacaialy soly elementow
konstrukcji wsporczych znakéw jakuby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie,
bez gknie¢, naderwa, rozwarstwi@ i wypuktych karbow.

Elementy zastosowane do mantaablic znakow powinny unitiwi ¢ demonta tarcz znakow — dla
konserwacji lub wymiany.

2.7. Materialy do stabilizacji znaku

Do fundamentowania stupka znaku pionowegoayaley¢ gruzu betonowego w sposob zapewyugj
jego stabilné¢. Mozna wykong fundament z betonu wykonany "na mokro”, woéwczasobe
powinien odpowiadawymaganiom normy PN-EN 206-1.

3. SPRAET
Nie wystpuje. Roboty zostanwykonane ¢cznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty do wykonania oznakowania pionowegozna przewoz dowolnymisrodkami transportu,
pod warunkiem zabezpieczenia tadunkovémalkach transportowych.

Transport znakow, stupkéw materiatdw do maatanakow (uchwytysruby, naketki itp.) powinien

si¢ odbywa& srodkami transportowymi w sposob unieffiwiajacy ich przesuwanie giw czasie
transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze do wykonania statej oegnizacji ruchu

Przed przygfpieniem do ustawienia znaku natevyznaczy:

— lokalizacg znaku oraz odlegig od krawdzi jezdni,

— wysokd¢ zamocowania znakow na stupku.

Lokalizacja i wysoké&¢ zamocowania znakow powinny bygodne z dokumentacprojektowy oraz
wymaganiami podanymi w Zgdzniku nr 1 do rozpogdlzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. ,Szczegotowe warunki techniczne dla znakdmgowych pionowych i warunki ich
umieszczania na drogach”.

5.3. Ustawienie znakdéw drogowych

W przygotowanym wykopie natg ustawé stupek stalowy. Stupek nale ustawé do pionu i zasypa
wykop gruzem i ziemiwraz z ubiciem i polewaniem wedub zal& betonem.

Stupek naley umieici¢ tak, by odlegté¢ znaku od jezdni mierzona w poziomie od kedwi jezdni do
najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku (tstak kwadratu, kota, prosteta) wynosita 0,5 m.

Na ustawionym stupku natg zamocowa tablice znakoéw drogowych na wysagko2,0 m mierzonej
od poziomu jezdni do dolnej kraazi tarczy znaku.

Do umocowania tarcz znakéw drogowych na stupkaddypastosowa uchwyty uniwersalne z blachy
ocynkowanej o grubdei do 4 mm. Przy monta poszczegolnych znakow najetablice znakow
odchyli¢ o 5 stopni od linii prostopadtej do osi jezdni trogse nadjezdzajacych pojazdow.

Jezeli na jednym stupku trzeba umdgd¢ wiecej niz jedrg tablice znaku, wysoké& umieszczenie
najnizszej tablicy nie powinna ldymniejsza ni 0,9 m, a najwyszej tarczy nie wksza nk 2,2 m.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchytka od pionu — nie wgej niz +1%,

— odchytka w wysok&i umieszczenia znaku — nieqoej niz +2 cm,

— odchylka w odleglxi ustawienia znaku od kradzi jezdni — nie wicej niz +5 cm, przy
zachowaniu minimalnej odlegio umieszczenia znaku zgodnie z Instrgkoj znakach drogowych
pionowych.

5.5. Pojczenie tarczy znaku ze stupkiem

Tarcza znaku musi Byzamocowana do stupka w sposéb unigimaaj acy jej przesuricie lub obrot.
Materialy i sposob wykonania pmlzenia tarczy znaku ze stupkiem musanazliwiaé¢ (przy pomocy
odpowiednich nakglzi) odhczenie tarczy znaku od stupka przez caly okeggkowania znaku. Nie
dopuszcza gizamocowania znaku do stupka w sposéb wymagajezpdredniego przeprowadzenia
srub mocugcych przez lico znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid”6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania prac naljebadd:

— zgodné¢ wykonania znakéw pionowych z projektem (lokalizacjwysokéé zamocowania
znakow),

— prawidlowd¢ wykonania wykopu pod stupek,

— prawidlow@¢ ustawienia i zastabilizowania stupka,

— prawidtowad¢ zamocowania znakéw na stupku.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\@fnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe naidg przyjmowa wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposbb odbioru robot
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem teji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania oznakowania pionowego statego oljejmu
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i ustawienie stupkéw do znakow,

— zasypanie dotéw gruzem lub zalanie betonem,

— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

— uporadkowanie miejsca prowadzonych robaot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 206-1 Beton. €& |: Wymagania, wiéciwosci, produkcja i zgodrig

2. PN-EN 10240:2001 Wewtnzne i/lub zewntrzne powtoki ochronne rur stalowych. Wymagania
dotyczce powtok wykonanych przez cynkowanie ogniowe wnd@yvniach zautomatyzowanych

3. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki dragevwCzs¢ 1: Znaki state

4. PN-EN 12899-5 State, pionowe znaki drogowezes€5: Badanie wspne typu

5. PN-EN ISO 1461:2000 Powitoki cynkowe nanoszoaestal metogl zanurzeniow (cynkowanie
jednostkowe) — Wymagania i badania

6. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda dawhét i zapraw.

7. PN-63/B-06254 Roboty betonowgeibetowe. Wymagania techniczne

8. PN-71/H-04651 Ochrona przed kogpzjKlasyfikacja i okrélenie agresywngei korozyjnej
srodowisk

9. PN-H-84023-07 Stal okilenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

10. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangamgo ogdlnego zastosowania

11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno ogdélnego przeznaczenia
12. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpzjPowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnycheliwnych. Wymagania i badania

13. BN-72/8932-01 Roboty ziemne. Budowle drogdkelejowe

10.2. Inne materiaty

14. Szczego6towe warunki techniczne dla znakéw drgghb pionowych i warunki ich umieszczania
na drogach — Zatznik nr 1 do rozpoeglzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w
sprawie szczegoOtowych warunkéw technicznych dlakawai sygnatéw drogowych oraz wdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczaniamgach (Zacznik do Dz.U. nr
220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

15. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 3pda 2015 r. zmienigge
rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdfotv warunkéw technicznych dla znakoéw
i sygnatow drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach (Dz. U. z 2015 r. poz. 1314).

D-08.07.01 PROGI ZWALNIAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T5S wymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montaem na jezdni progow zwalniggych w ramach rob6t drogowych pod
nazwg: Budowa drogi wewgtrznej biegracej od ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w rach
zadania inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla dziatkowdPotudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST
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SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i realizacji robdt wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z montaem
progéw zwalniajcych typu U-16, czarneéltych, o wysokéci 50 mm, na catej szerokw jezdni, tj.
45m.

llos¢ robdt do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Prég zwalniajacy — urzzdzenie bezpiecistwa ruchu drogowego, wykonane zwykle w formie
wygarbienia, wymuszage zmniejszenie pdkosci.

Prég zwalniajacy liniowy — prég, obejmujcy cab szeroké¢ jezdni. Progi te magby¢ wykonane
jako listwowe lub ptytowe.

Prog zwalniajacy listwowy — prég wykonany z elementu listwowego (jednolitégio sktadanego z
segmentow), utonego i zamocowanego na jezdni lub wbudowanegaw ni

Prég zwalniajacy ptytowy — prég, wykonany w formie piyty poprzez odpowieslniksztattowanie
nawierzchni jezdni lub ut@nie i zamocowanie na niej odpowiednich elementow.

Prog zwalniajacy podrzutowy — prog o malej diugmi i stromej plaszczynie najazdowej,
powodupcy przy najechaniu silny podrzut pojazdu.

Pozostate stosowane oklenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wggania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robdét

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyegce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania progu

Materiatami stosowanymi do wykonania progow zwghugch obgtych niniejsa SST g:

— elementy progu zwalniggego liniowego U-16 z tworzyw sztucznych o wysako50 mm,
przekroju w ksztalcie wycinka kota i wymiarach: mlent srodkowy: 495x640x50 mm, element
zakaczeniowy: 300x640x50 mm, w kolorze czariatym,

— kotki rozporowe montawe.

Zastosowane progi powinny posigdeproba¢ techniczig IBDiM.

Powierzchnia wyrobow powinna &yjednolita, bez uszkodage elementy powinny mie jednoliig
barwe. Nierowndci i braki materiatu nie powinny przekra¢za mm.

3. SPRAET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprat do montazu progéw zwalniajgcych

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gsprzpomocniczego, wedtug aprobaty
technicznej lub instrukcji producenta.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Sposéb transportu powinien odpowiaddavymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej
(zazwyczaj mee odbywa sic dowolnymsrodkiem transportu, z wyrobami tanymi na paletach).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Montaz progu zwalniajacego z tworzyw sztucznych
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Sposdb wykonania progu z gotowych wyrobdw powirtigt zgodny z dokumentagijprojektows i
aprobai techniczp. Zastosowane materialy powinny speéni@ymagania podane w punkcie 2.2.
niniejszej specyfikacji.

Przed zamontowaniem progu zwalg@ggo nawierzchnia powinna zoStokiadnie oczyszczona.
Montaz progu powinien b§ wykonany przez przeszkolony personel Wykonawcyghuag instrukciji
montau producenta i ew. aprobaty technicznej, ze zwréoeniwagi na:

- stosowanie wigiwej kolejngci montau poszczegdlnych elementow (skrajnyéhpdkowych,
najazdowych, bocznych itp.),

— dostosowanie wymiaru progu do szerakgezdni,

— przymocowanie progu do nawierzchni jezdni, np. mano@ wkretdw kotwigcych i kotkow
rozporowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogOlni”6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpiecteva, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmo
deklaracje zgodrigi, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawiiyy

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatldw z tworzyw wg wymaga p. 2.2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badsykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania po zakfczeniu robot

Po zakdéczeniu robét naley sprawdzté wizualnie, na kadym progu:

- konstrukcg, wyglad zewretrzny i kompletné¢ wykonania progu,

— uksztattowanie wysokgiowe progu,

- brak zagjbien przed i za progiem, w ktérych powstawatyby katwody lub tafle lodu,

— kompletn@¢ oznakowania pionowego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalg przyjmowa wg przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug pkt 6 dalymiki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyegce podstawy ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. wykonanego progu zwaoego o dtugéci 4,5 m obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie miejsca robét,

— dostarczenie materiatéw,

— monta kompletnej konstrukcji progu ze wszystkimi czyggiami pomocniczymi,
— przeprowadzenie baglapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Szczegoétowe warunki techniczne dlagdean bezpieczastwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach — a&nik nr 4 do rozpotgzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. w sprawie szczegotowych warunkoéw technichngla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanialmayach (Zajcznik do
Dz.U. nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 3pda 2015 r. zmieniage
rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdfotv warunkéw technicznych dla znakéw
i sygnatow drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach (Dz. U. z 2015 r. poz. 1314).

3. Tymczasowe wytyczne stosowania progow zwajojajh, GDDP, Warszawa 1994 (wprowadzone
do stosowania zagdzeniem nr 17/94 z dnia 17 jukziernika 1994 r. Generalnego Dyrektora Drog
Publicznych).

D-09.01.01 NASADZENIA ZASTEPCZE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacichtecznej (SST) $ wymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwranych z wykonaniem i pigjnach nasadzé zastpczych
(kompensacyjnych) w ramach robo6t drogowych pod naBudowa drogi wewgtrznej biegracej od
ulicy Kapitulnej w kierunku ulicy Ruda w ramach aaih inwestycyjnego: ,Budowa drogi dla
dziatkowcow Potudnie Wioctawek”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy priegcaniu i realizacji rob6t jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robo6t przy wykonywaniu
nastpujacych robdt:

— sadzenie drzewskiiastych na terenie ptaskim w gruncie kat. lI-llldety osrednicy i gkbokasci 0,5
m z catkowity zapravg dotow ziemj urodzajn,

— piekgnacja zasadzonych drzew przez okres 3 lat od wginaczonej na wykonanie nasanlze
kompensacyjnych w pozwoleniu na wyognk

llos¢ rob6t do wykonania: wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadaga wigciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwa;.
Materiat ro §linny — sadzonki drzew i krzewow.

Bryta korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z mgtjcymi ja korzeniami
rosliny.

Forma naturalna — forma drzew lub krzewdéw zgodna z naturalnymihaasi wzrostu danego
gatunku.

Forma pienna — forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wyteana w szkoétce z pniami o
wysokaici od 1,80 do 2,20 m, z wyraym nie przyaitym przewodnikiem i uformowarkoron.
Pozostate stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.8ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogophke1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

— materiaty szkotkarskie — drzewadiaste gatunkiBetula pendulgbrzoza brodawkowata),
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— paliki i poprzeczki lub tany do stabilizacji drzew,

— ziemia urodzajna,

— nawozy mineralne,

— woda do podlewania.

2.3. Wymagania dla materiatow szkotkarskich

Wymagane gatunki drzew podane zostaty w projeki@e w przedmiarze robot.

Dostarczone materiaty szkotkarskie powinny lzgodne z normPN-R-67023, wigciwie oznaczone,
tzn. musz mie¢ etykiety, na ktdrych podana jest nazwataka, forma, wybor, wysoké pnia, numer
normy.

Sadzonki drzew mugz by¢ dostarczone w pojemnikach. Materiatsliony powinien mié
ujednolicone parametry dla poszczegolnych gatunkéw.

Sadzonki drzew powinny Byprawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju chemalstycznego
dla gatunku i odmiany oraz posig&d@astpujace cechy:

— pak szczytowy przewodnika powinien dyyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wynée i prosto przediaé przewodnik,

— system korzeniowy powinien &gkupiony i prawidtowo rozwirty, na korzeniach szkieletowych
powinny wysgpowa liczne korzenie drobne,

— bryta korzeniowa powinna byrawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

— pedy korony nie powinny byprzyckte,

— pedy boczne powinny kiyrbwnomiernie rozmieszczone,

— przewodnik powinien kypraktycznie prosty,

— blizny na przewodniku powinny bylobrze zaréniete.

Wady niedopuszczalne:

— silne uszkodzenia mechanicznélirg

— odrosty podktadki ponej miejsca szczepienia,

—$lady zerowania szkodnikéw,

— oznaki chorobowe,

— zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniachgsciach naziemnych,

— martwice i gkniecia kory,

— uszkodzeniegku szczytowego przewodnika,

— dwupdowe korony drzew formy piennej,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej.

2.4. Wymagania dla ziemi urodzajnej

Ziemia urodzajna powinna zawiérarzewag czesci ilastych i zawart& co najmniej 2% substancji
organicznych oraz pkk 5,5. Nie mae by zagruzowana, przefwoicta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny kyw fabrycznym opakowaniu, z podanym skiadem chemyicz
(zawartd¢ azotu, fosforu, potasu — NPK). Rodzaj nawozu Wykeea powinien dostosowado
warunkow miejscowych.

2.6. Wymagania dla wody

Nalezy uzywa¢ wody studziennej lub z wodagju, bez specjalnych wymaga

3. SPRAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4

3.2. Sprat do wykonania rob6t

Roboty zwyzane z sadzeniem drzew zogtawykonane ¢cznie lub przy pomocy spgi
zaakceptowanego przezzimiera. Do prac zwgzanych z przewgeniem ziemi urodzajnej naig
stosowa fadowarki lub koparki oraz samochody samowylad@vaz pojemnéci (fadowndgci)
dostosowane do ifai przewaonych tadunkéw oraz stanu drog dojazdowych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

W czasie transportu sadzonki drzew musyt zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzeniowej
lub korzeni i gdéw. Raliny z bryla korzeniows musz by¢ w pojemnikach.

Drzewa mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie transportu male
zabezpieczy je przed wyschgtiem i przemarzgiciem. Rdliny po dostarczeniu na miejsce
przeznaczenia powinny bynatychmiast sadzone.sllgiest to niemaliwe, naley je zadotowa w
miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie sysadlewd.

Pozostate materiaty nelg w czasie transportu i skladowania zabezpiécaszed uszkodzeniem,
zawilgoceniem lub zbryleniem i zmieszaniem z innynaiteriatami.

Transport ziemi urodzajnej powinien odbyiwsic samochodami samowytadowczymi zaopatrzonymi
w plandeki, aby nie spowodowaylenia i zanieczyszczenia tras przewozu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wymagania dotycgce sadzenia drzew

Sadzonki drzew naty zasadzi w wyznaczonych na planie sytuacyjnym miejscachteMat raslinny
powinien odpowiada kryteriom podanym w projekcie oraz przedmiarzeototy odniesieniu do
gatunkow. Bezwzghnie naley stosowa rosliny produkowane w pojemnikach.

Wymagania dotycice sadzenia drzevd sastpujace:

— pora sadzenia — jegiéub wiosna,

— miejsce sadzenia — powinnochyyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentpopjektowy,

— doty pod drzewa o wymiarach podanych w przedmiaobot nalgy zaprawé ziemp urodzajn,

— rcélina w miejscu sadzenia powinna zrdlaic do 5 cm gibiej niz rosta w szkoifce, tak jednak aby
szyjka korzeniowa nie byta przykryta; zbytlgbkie lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy ra@gw
rosliny,

— korzenie ztamane i uszkodzone aglprzed sadzeniem przyéi

— drzewa zastabilizowaw gruncie za pomactrzech drewnianych palikbw pionowych, o wyséio
nad ziemi réwnej wysokéci posadzonego pniagdzonych na sztywno poprzeczkami z listew
drewnianych té pod koron,

— korzenie rélin zasypywa, a nasgpnie prawidtowo uli, uformowa miske i podlat.

Grunt wydobyty przy wykonywaniu dotow pod drzewdedg rozplantowd w sgsiedztwie terenu
budowy.

5.3. Pieégnacja drzew po posadzeniu

Wykonawca jest obowzany do pigjgnacji wykonanych nasadzeastpczych w okresie 3 lat od
daty wyznaczonej w pozwoleniu na wycgnk

Piekgnacja polega na:

— podlewaniu — przez pierwsze dwa tygodnie trzy rzygodniu, naspnie wedtug potrzeb,

— odchwaszczaniu,

— usuwaniu odrostéw korzeniowych,

— poprawianiu misek,

— okopczykowaniu jesies;

— wymianie uschitych i uszkodzonych drzew,

— wymianie uszkodzonych palikbw i poprzeczek,

— przyckciu ztamanych, chorych lub krzwjacych st gakzi (cigcia piekgnacyjne i formujce).
Nawazenie powierzchniowe drzew stosawkazdej wiosny, wg formuty N:P:K = 1:1,5:1(1,5) w
dawce 20g/m2 z rownoczesnym obfitym podlewaniente2yestosowd nawozy wolno dziatare.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolni’6.
6.2. Badania w czasie robo6t zwzanych z nasadzeniami i ich piebgnacja

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia drzew i ichggjecji polega na sprawdzeniu:

— wielkosci dotéw pod drzewa,

— wypetnienia dotéw pod drzewa ziemirodzajn,
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— zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentgpjojektowg w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow i
odmian,

— materiatu rélinnego w zakresie wymaggakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,
zgodndci z norm,

— opakowania, przechowywania i transportu materiadlinnego,

— odpowiednich terminéw sadzenia,

— wykonania prawidtowych misek przy drzewach pogazeniu i podlaniu,

— podlewania i zasilania hawozami mineralnymi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@fnagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbior robdt

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie badania wg pkt 6 daty wyniki pozytysvn

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiabat:
Cena 1 szt. zasadzonych drzew oraz ictegrelcji obejmuje:

— wyznaczenie miejsc nasadzaodnie z dokumentagcprojektovy,

— dostarczenie i sprawdzenie materiaklinonego,

— wykonanie dotéw pod drzewa z rozplantowaniem vioydego gruntu,

— sadzenie drzew z zapraaotéw,

— piekgnacg nasadze przez 3 lata od daty wyznaczonej w pozwoleniu geaimke.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekigru
2. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzéewaewy lisciaste.
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