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SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe]j specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robot drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na odcinku od ulicy
Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego
dziatce w ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi, wymienionymi w spisie tresci.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

Inzynier (Inspektor Nadzoru) — osoba wymieniona w dokumentach kontraktowych, ktéra na
zlecenie Zamawiajacego zarzadza oraz sprawuje nadzor nad wykonywaniem prac budowlanych oraz
postgpem rzeczowo-finansowym, zgodnie z ustawg Prawo budowlane i warunkami kontraktowymi.
Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny przedmiar robot.

Ksiega (rejestr) obmiaréw — akceptowany przez InZzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez
InZyniera.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz
robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu:

Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych;

Warstwa wigzgca — warstwa nawierzchni pomiedzy warstwg Scieralng a podbudowa;

Warstwa wyréwnawcza — warstwa o zmiennej grubosci utozona na istniejacej warstwie, w celu
uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do utozenia kolejnej warstwy o wymaganej grubosci;
Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze;
podbudowa moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;
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Podbudowa zasadnicza — goérma cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni; moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw;

Podbudowa pomocnicza — dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza; moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajgcs;

Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania drobnych czgstek
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsgczajgca — warstwa stuzagca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych Iudzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.
Przetargowa dokumentacja projektowa — cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjg¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane — cz¢s$¢ przedsiewzigeia budowlanego, stanowigca odrebng calos¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajgcego,

— sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sag obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.
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Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaro6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okre§lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robdt projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni statle warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
InZyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony
W Cceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy 1 wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwos$cig powstania
pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

str. 5



Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialdow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami InZzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.
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2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z
danego zrdédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postgpu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek Zrddet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajgcego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

Wykonaweca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakieckolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w dokumentach
umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialow do innych robdt niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwosé do robot i
byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
p6Zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

str.7



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowanie jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych tadunkow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawecy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

A. czg$¢ 0golng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— zapewnienie bezpieczenstwa zespotow higieny pracy,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych elementow
robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardow i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

B. cz¢$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i 1lo$¢ srodkdéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zaladunku materiatdéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob 1 procedur¢ pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6élnych elementow robot,

— sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakos$ci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materialow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwosciag
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowsa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze mogg wplyngc¢ ujemnie na wyniki badan,
InZynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek
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Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

InZynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéow kontroli jakoSci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania 1 zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

InZynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacja projektowg i SST. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopus$ci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

— deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w
pkt 1,

1 ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatdow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
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Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi 1 polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robédt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementdow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennik budowy beda przedtozone
InZynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialdw, orzeczenia o
jakos$ci materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastgpujace
dokumenty:

— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencj¢ na budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy begdg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesi¢cznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreSlania ilo$ci rob6t i materialéw

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu,

— odbiorowi konnicowemu (ostatecznemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

str. 12



Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakoSci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jakos$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier.
8.4. Odbior ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci 1 wartos$ci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera
1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z
dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeltniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetiajace lub
zamienne),

—recepty 1 ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
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— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom
urzadzen,

— dokumentacja fotograficzng skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje,

— geodezyjng inwentaryzacje¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bgda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupethiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

—robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— wdrozenie projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z wprowadzaniem zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

— oplaty wynikajace z dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

— tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdéw/przejazddow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuni¢cie wbudowanych materiatdéw 1 oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Zaplecze Wykonawcy oraz Zamawiajacego i Inzyniera Kontraktu

Zaplecze Wykonawcy sktada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biura, placow sktadowych oraz
drog dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji robot objetych kontraktem.

Koszt urzadzenia i likwidacji zaplecza Wykonawcy obejmuje:

— przygotowanie terenu,

— zainstalowanie i wykonanie wszystkich niezbednych urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i
wewngtrznych, kontenerow biurowych i socjalnych na terenie budowy, placow i zabezpieczen
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji robot,

— oplaty z tytulu dzierzawy terenu,

— utrzymanie zaplecza przez czas trwania robot oraz wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z
uzytkowaniem zaplecza budowy,

— usunigcie wszystkich urzadzen, instalacji, drég dojazdowych 1 wewnetrznych, biur, placow i
zabezpieczen,

— oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkoéw Zamowienia przewiduje konieczno$¢ organizacji zaplecza
Zamawiajgcego i Inzyniera Kontraktu, Wowczas Wykonawca jest zobowigzany do urzadzenia tego
zaplecza wg wymagan w SIWZ, jego utrzymania i likwidacji po zakonczeniu budowy.

Koszty organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawcy oraz zaplecza Zamawiajacego i Inzyniera
Kontraktu mieszczg si¢ w kosztach ogdlnych budowy i obcigzajag Wykonawce robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (D. U. nr 92 poz. 881)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
poOzniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r. poz. 21 z pdzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadow (Dz. U. z
2014 r. poz. 1923)

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzoru dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadoéw (Dz. U. z 2014 r. poz. 1973)

7. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z
poOzniejszymi zmianami)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkoéw
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z p6zniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

12. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robdét ziemnych, budowlanych i
drogowych (Dz.U. nr 118 poz. 1263)
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13. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. poz. 1650 ze zmianami).

D-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem elementow drogowych i ich punktow
wysokosciowych wg dokumentacji projektowej oraz wykonaniem inwentaryzacji powykonawczej
wykonywanych w ramach robot drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na odcinku od
ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejagcego utwardzenia na przyleglej do pasa
drogowego dzialce w ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:

— robdt pomiarowych przy robotach ziemnych,

— pomiarow realizacyjnych poszczegolnych elementéw nawierzchni,

— wykonania inwentaryzacji powykonawczej.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

W zakres robot pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem elementéw drogowych i punktow
wysokosciowych wchodza:

— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gltownych 1 punktéw
wysokosciowych,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

— wyznaczenie punktow wysokosciowych kraweznikow,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— pomiary realizacyjne,

— inwentaryzacja powykonawcza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna (pozioma i1 wysoko$ciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw drogi w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy. Osnowa ta
powinna stuzy¢ do pomiardéw kontrolnych oraz pomiaréw powykonawczych.

Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac¢ paliki drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym albo rurki metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5
mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspoirzedne punktow gtownych drog oraz reperow.

W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw glownych drog i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie
roéznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roéznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne drog i punkty posrednie osi drog musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robodt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi drog i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe osi drég i inne punkty gtdéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
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pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglto$¢ pomiedzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem dréog i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty statle na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz drogi. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé w postaci shupkow
betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadno$cia, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 5 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi drog

Tyczenie osi drog nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ drogi powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi drogi w stosunku do dokumentacji projektowe;j
nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi drogi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig
do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi drogi w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi drogi jest dopuszczalne tylko wéowcezas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawegdzi nasypow 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy roboét), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki. Odleglosc
miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii drogi. Odleglos¢ ta co
najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wykonywanie pomiaréw realizacyjnych

Wykonawca obowigzany jest dokumentowaé pomiary realizacyjne kazdej wykonanej warstwy
nawierzchni oraz elementow drogowych, zgodnie z dokumentacja projektowg oraz poszczegolnymi
SST. Pomiary realizacyjne beda sktadnikiem dokumentacji powykonawczej.

5.7. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

Pomiary powykonawcze zrealizowanych drogowych obiektdéw budowlanych powinny by¢
poprzedzone uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju,
polozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz mapie zasadniczej i
katastralne;.

Ze szczegbdlng uwagg nalezy ustalic:

— klasy 1 doktadnosci istniejacych osnow geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

—rodzaje uktadow wspotrzednych i punktéw odniesienia,

— zakres 1 sposob aktualizacji dokumentow bazowych znajdujacych si¢ w osrodku dokumentacji o
wyniki pomiaru powykonawczego.

Dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukcji O-3
»Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej” z podziatem na:

— akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

— dokumentacje techniczng przeznaczong dla Wykonawcy,

— dokumentacje techniczng przeznaczong dla o$rodka dokumentacji.

Sposob skompletowania dokumentacji przeznaczonej dla o$rodka dokumentacji oraz forme
dokumentow nalezy ustali¢ z o§rodkiem dokumentacji.
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Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowac¢ i sprawowac¢ nad nimi bezposredni
nadzor wyltgcznie osoba posiadajagca odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z wymaganiami
ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

Wykonang inwentaryzacj¢ geodezyjng Wykonawca zatgcza do operatu kolaudacyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drog w terenie obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysoko$ciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie pomiaréw realizacyjnych,

— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa — Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1898 r. (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
p6zniejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 19995 r. w
prawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 133)

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 maja 1990 r. w
sprawie szczegotowych zasad i1 trybu zglaszania prac geodezyjnych i Kkartograficznych oraz
przekazywania materiatdéw 1 informacji powstalych w wyniku tych prac do panstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. Nr 33, poz. 195)

4. Instrukcja techniczna O-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych

5. Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j

str. 19



6. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979

8. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983.

D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drogowych wykonywana w ramach zadania: Przebudowa
ulicy Barskiej we Wioctawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa
istniejagcego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dzialce w ramach zadania: "Budowa
parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka
nawierzchni drogowych i innych elementéw w pasie drogowym:

— mechaniczne cigcie szczelin nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych, glebokos¢ cigcia 8 cm,

— mechaniczne cigcie szczelin nawierzchni betonowej, glgbokos¢ cigcia 15 cm,

— rozebranie kraw¢znikdw 1 obrzezy wraz z tawami betonowymi,

— rozebranie odcigtej krawedzi nawierzchni z betonu asfaltowego, grubo$¢ warstwy 8 cm,

— rozebranie nawierzchni drogowych z kostki betonowej, z betonu 1 mieszanki mineralno-asfaltowej
wraz z podbudowa,

— rozebranie nawierzchni chodnikéw z ptyt drogowych betonowych,

— demontaz tablicy znaku drogowego wraz ze stupkiem i odwiezienie na plac Inwestora,

— zatadunek 1 wywiezienie gruzu i materiatow z rozbiorki poza teren budowy i zagospodarowanie ich
zgodnie z wymaganiami projektu i SIWZ.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorek

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg elementdw droég moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— pita do cigcia nawierzchni,

— sprezarka z mtotem,

— koparko-tadowarka, tadowarka,

— samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
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Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Gruz i pozostate materialty z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu pod
warunkiem stosowania ogolnie obowigzujacych przepisow o przewozie tadunkow. Samochody
przewozace gruz powinny posiada¢ plandeki zabezpieczajace trase przewozu przed zapyleniem i
zanieczyszczeniem.

Wykonaweca jest obowigzany zagospodarowac uzyskany gruz z rozbiorki zgodnie z wymogami SIWZ.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja rozebranie wyznaczonych w projekcie nawierzchni wraz z podbudowa,
kraweznikow 1 obrzezy betonowych wraz z tawami, po odcigciu 1 rozebraniu krawedzi nawierzchni
asfaltowej jezdni, demontaz znaku drogowego wraz ze stupkiem.

W przypadku odkrycia w trakcie wykonywania robot ziemnych niezinwentaryzowanych fundamentow
lub sieci Wykonawca jest obowigzany wezwa¢ Inzyniera i dokona¢ ustalen odnos$nie zakresu
rozbidrek i zabezpieczenia obiektow sieciowych.

Przed przystapieniem do wykonania robot rozbidrkowych Wykonawca wdrozy czasowg zmiang
organizacji ruchu na czas wykonywania robot zgodnie z dokumentacja opracowang przez Wykonawce
1 zatwierdzong przez Zamawiajacego. Miejsca wykonywania robdt powinny by¢é wyraznie
oznakowane i odgrodzone od terenu, na ktérym odbywa¢ si¢ bedzie ruch pojazdow i pieszych.

Roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem ostroznos$ci tak, aby nie uszkodzi¢ znajdujacych si¢ na
terenie robot urzgdzen obcych. Obiekty znajdujgce si¢ na terenie rozbiodrek, nie przeznaczone do
usunigcia (drzewa, stupy oswietleniowe itp.) nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ sukcesywnie wraz z wykonywaniem nowych elementéw
nawierzchni — nie nalezy pozostawia¢ odkrytych wykopow np. pod rozebranymi lawami
kraweznikowymi z uwagi na niebezpieczenstwo nasigknigcia podbudowy jezdni w przypadku obfitych
opadow deszczu.

Znak drogowy wraz ze slupkiem oraz spaletowane plyty chodnikowe o wymiarach 50x50x7 cm
nalezy odwiez¢ na plac sktadowy Inwestora.

Gruz i pozostate materialy z rozbiorki nalezy sukcesywnie tadowac na $rodki transportu i wywozic
poza miejsce budowy oraz zagospodarowaé zgodnie z wymaganiami SIWZ; jezeli materiaty
przetargowe nie zawierajg zalecen dotyczacych sposobu zagospodarowania gruzu z rozbiodrek,
Wykonawca jest obowigzany zagospodarowa¢ go we wlasnym zakresie, zgodnie z przepisami o
odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych, wlasciwego odzysku materiatdw i usuni¢cia gruzu z terenu budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot
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Roboty rozbiérkowe uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli kontrola ich wykonania wg pkt 6 data wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 1.3.

Cena wykonania jednostki rozbiorek poszczegdlnych elementow obejmuje:

— roboty pomiarowe — wyznaczenie w terenie elementow przeznaczonych do rozbiorki,

— oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

— cigcie 1 rozebranie krawedzi nawierzchni asfaltowej 1 betonowej przy rozbieranych kraweznikach,

— mechaniczne lub r¢czne rozebranie kraweznikow i faw betonowych,

— rozebranie nawierzchni drogowych wraz z podbudowa,

— demontaz znaku drogowego wraz ze stupkiem,

— odwiezienie materiatdw nadajacych si¢ do wbudowania na plac sktadowy Inwestora,

— zatadunek i wywiezienie gruzu i pozostalych materialdéw z rozbiorki poza teren budowy oraz jego
zagospodarowanie zgodnie z SIWZ,

— wyrownanie podtoza po rozbiorce,

— uporzgdkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE - WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t ziemnych (wykopow) pod nawierzchnie zatok postojowych, zjazdu i
chodnikéw wykonywanych w ramach realizacji zadania: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na
odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przyleglej do
pasa drogowego dzialce w ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych:

— wykonanie koryta — roboty ziemne wykonywane mechanicznie z zaladunkiem na samochody
samowytadowcze i wywiezieniem poza budowg oraz zagospodarowaniem,

— wykonanie koryta — roboty ziemne wykonywane r¢cznie z zatadunkiem na samochody
samowytadowcze i wywiezieniem poza budowe oraz zagospodarowaniem.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Glebokosé wykopu — rdznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wiclko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: I, = pua/pas, gdzie: p, — gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3), pu —
maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdow niespoistych,
okreslona wg wzoru: U = dgy/d,;, gdzie: dgy — Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu
(mm), d;y— $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

str. 22



Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy = E/E,, gdzie: E;— modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej
warstwy zgodnie z PN-S-02205, E, — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtoérnym obcigzeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu do:

— odspajania, wydobywania i zaladunku gruntu (koparka, tadowarka),

— sprzgtu zageszczajacego (walce, ptyty wibracyjne),

— przemieszczania i1 zaggszczania gruntéw na odktadzie (samochody samowyladowcze, rowniarka,
spycharka).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajnosci sprzetu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogolnie
obowiazujacych przepiséw o przewozie tadunkéw (samochody wywozace nadmiar gruntu powinny
by¢ wyposazone w plandeki).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Przed przystgpieniem do wykonywania robot ziemnych Wykonawca obowigzany jest dokonaé
kontrolnych wykopow w miejscach przebiegu podziemnych urzadzen obcych i1 oznaczy¢ ich przebieg.
W ramach prowadzonych robot ziemnych Wykonawca wykona wykopy pod elementy konstrukcyjne
nawierzchni — w taki sposob, aby po wykonaniu wykopow osiagna¢ spod warstwy nienosnej.

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz r¢gcznie. W poblizu urzadzen obcych znajdujacych sig
w pasie drogowym roboty ziemne nalezy prowadzi¢ recznie.

Sposdb wykonania skarp wykopow powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg.

Grunt z wykopow nalezy zatadowa¢ na samochody samowytadowcze i wywiez¢ poza budowe oraz
zagospodarowac.

5.2. Dokladno$¢ wykonania robdt ziemnych

Réznica w stosunku do projektowanych rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +1 cm i —3
cm.

Szerokos$¢ koryta pod nawierzchnie nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz £10
cm.

5.3. Odwodnienie wykopéw
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Niezaleznie od urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien zapewni¢ odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sig¢
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ podane w projekcie spadki podluzne niwelety i nadaé
spadki przekrojom poprzecznym, tak aby umozliwi¢ szybki odptyw wody z wykopu. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntdw oraz termindéw wykonywania
innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych.

Natychmiast po wykonaniu wykopu nalezy przystapi¢ do profilowania i zageszczenia jego dna oraz
wykonywania warstw nawierzchni, aby nie dopusci¢ do nawodnienia podtoza w przypadku
wystapienia duzych opadéw deszczu.

5.4. Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych nalezy wykonaé¢ wedtug
zasad podanych w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i zageszczanie podtoza™.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na wlasciwe
ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

— odwodnienie dna koryta po wykonaniu rob6t ziemnych,

— doktadnos¢ wykonywania wykopu (usytuowanie i wykonczenie),

— sukcesywne usuwanie z terenu budowy nadmiaru gruntu.

6.3. Badania do odbioru robdét ziemnych

Szerokos$¢ koryta ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz £10 cm.
Nierownosci dna koryta ziemnego mierzone tatg 3-metrowg nie mogg przekraczaé 3 cm.

Spadek podtuzny powierzchni koryta ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokos$ciowych, nie moze dawac réznic w stosunku do rzg¢dnych projektowanych wigkszych niz -3
cm lub +1 cm.

Wykonanie pomiaréw: pomiar taSma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg lub niwelatorem, w
miejscach wyznaczonych przez Inzyniera.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wigcksze odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m3 (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
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Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejmujace: odspojenie, zatadunek, wywiezienie z terenu
budowy 1 zagospodarowanie w miejscu odkladu (zhaldowanie z wyrownaniem skarp lub
rozplantowanie),

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN 933-8 Badanie wskaznika piaskowego

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptyta

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2 Inne dokumenty

9. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych. GDDP, Warszawa 1998.

ANl

D-03.06.01 REGULACJA WYSOKOSCIOWA URZADZEN OBCYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z regulacjg wysokosciowa urzadzen obcych w pasie drogowym
w ramach realizacji robot: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na odcinku od ulicy Polnej do
ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dzialce w
ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania regulacji wysokos$ciowej
nastgpujacych urzadzen w pasie drogowym, z nadbudowg wykonang betonem:

— studzienek telefonicznych,

— skrzynek zasuw wodociggowych,

— skrzynki hydrantu podziemnego.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Studzienka — komora lub szyb umozliwiajace dostgp do urzadzen podziemnych.
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Zwienczenie studzienki — cze$¢ studzienki sktadajgca si¢ z korpusu i pokrywy, osadzonych na
zestawie odplywowym lub urzadzeniu podziemnym w miejscu jego zabudowy.

Pokrywa — ruchoma cz¢$¢ zwienczenia studzienki, przykrywajaca jego otwor.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Do regulacji wysokosciowej urzadzen obcych stosuje si¢ nastepujace materialy:
— beton klasy C 16/20 spelniajacy wymagania PN-EN 206-1,

— deskowanie — dowolne, uzgodnione z Inzynierem,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711,

— cement portlandzki wg PN-EN 197-1.

Uzyte materialy muszg by¢ zaakceptowane przez gestorow istniejgcych sieci.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem regulacji wysokosciowej urzadzen obcych zostang wykonane recznie
przy wykorzystaniu nast¢pujacego sprzetu:

— betoniarka lub $rodek transportowy do przewozu mieszanki betonu,

— samochod skrzyniowy,

— wibrator do zageszczenia betonu,

— sprz¢t do wykonania wykopu i do zageszczania gruntu: lopaty, ubijaki r¢czne i mechaniczne,
zageszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy do wykonania robdt moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu, z
zastosowaniem og6lnych zasad dotyczacych rozmieszczenia i1 zabezpieczenia przewozonych
fadunkow. Materialy powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem, a
kruszywo — réwniez przed zmieszaniem z innymi materiatami.

Transport mieszanki betonowej moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem, ze
nie spowoduje to segregacji sktadnikow i zanieczyszczenia mieszanki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie regulacji wysoko$ciowej studzienek

Roboty zwigzane z regulacja wysoko$ciowg urzadzen obcych nalezy wykona¢ w uzgodnieniu z
wlascicielem sieci, na podstawie uzgodnionej z nim technologii wykonania robdt i pod bezposrednim
nadzorem jego przedstawiciela.

Po demontazu pokryw studzienek nalezy dokona¢ regulacji wysokosciowej do projektowanych
rzednych nawierzchni z zastosowaniem materialow zaakceptowanych przez gestorow sieci.
Deskowanie konstrukcji betonowych wykonywanych z betonu ,,na mokro” nalezy wykona¢ wg PN-B-
06251.
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Betonowanie nalezy wykonywa¢ wg PN-B-06251. Klasa betonu powinna by¢ nie mniejsza niz C
16/20. Betonowanie nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C. W wyjatkowych
przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w nizszej temperaturze, jednak wymaga to zgody Inzyniera i
zachowania odpowiedniej temperatury mieszanki betonowej w czasie jej ukladania i zabezpieczenia
uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi, zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed
deszczem 1 wodg powierzchniowa.

Zasypki w obrebie regulowanych urzadzen nalezy wykonywa¢ rownomiernie z jednakowych, dobrze
zaggszczonych poziomych warstw gruntu. Zasypka powinna by¢ wykonywana warstwami o grubosci
do 30 cm, zageszczonymi do wskaznika zaggszczenia [, >1,0.

Podczas wykonywania zasypki nalezy kontrolowaé¢ rzedne posadowienia urzadzen nie dopuszczajac
do ich przemieszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Sprawdzenie dokladnos$ci wykonania robét

Badania w trakcie wykonywania robo6t obejmuja:

— dostarczonych materiatow,

— kontrole jakos$ci mieszanki betonowej przed wbudowaniem zgodnie z PN-B-06251,

— sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania regulacji wysokosciowej pod katem wlasciwych rzednych
oraz spadkow zgodnie z dokumentacjg projektowa,

— sprawdzenie prawidtowosci utozenia i potaczenia elementow,

— kontrole rzednych studzienek, ktore powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancjg = 5 mm,
— badanie wytrzymatos$ci i nasigkliwosci probek betonu uzytego do wykonania regulacji,

— sprawdzenie prawidtowosci wykonania zasypki.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. regulacji wysokosciowej studzienek obejmuje:

— prace pomiarowe,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— odkopanie studzienek zgodnie z wyznaczonymi punktami wysoko$ciowymi i zaggszczenie dna
wykopu,

— osadzenie elementdéw prefabrykowanych na projektowanej wysokosci,
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— wykonanie deskowania i zabetonowanie elementéw betonowych,
— zasypanie wykopu,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$¢

3. PN-EN 124 Zwienczenia studzienek i wpustow kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
1 kotowego. Zasady konstrukcji, badanie typu, znakowanie i sterowanie jakoscia

4. PN-EN 752-1 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogolne i definicje

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

9. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

10. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

10.2 Inne dokumenty

11. Wymagania Techniczne COBRTI Instal. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci
kanalizacyjnych. Zeszyt 9. Warszawa 2003

12. Katalog Budownictwa KB4-1.12.1 Studzienki kanalizacyjne

13. Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych — Transprojekt Warszawa 1986 r.

el IS AN

D-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t przy wykonywaniu profilowania i zageszczania podtoza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni w ramach robo6t drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na
odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejgcego utwardzenia na przylegtej do
pasa drogowego dzialce w ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad wykonania profilowania i zaggszczania
podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wykonywane w gruncie kat. I1-1I1.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu — wiclko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy = pua/pas, gdzie: p, — gestosC objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu zgodnie z BN-
77/8931-12 (Mg/m3), p,s — maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreSlona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).
Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem profilowania i zaggszczania podloza powinny by¢ wykonane
mechanicznie przy uzyciu sprz¢tu do robdt ziemnych (réwniarka) i zaggszczania gruntu (walce
wibracyjne) oraz r¢cznie przy wykorzystaniu narzedzi r¢cznych i ubijakow oraz plyt wibracyjnych
(zageszczarek).

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze si¢ odbywac ruch budowlany.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Profilowanie podtoza pod tawy oraz nawierzchnie nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz rgcznie.
Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany na miejscu.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowaé¢ do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia rdwnego wskazanemu w dokumentacji
projektowej w zalezno$ci od rodzaju i1 przeznaczenia nawierzchni, pod ktorg podloze jest
przygotowywane. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wymagany wskaznik zaggszczenia pod elementy nawierzchni wynosi:

— pod nawierzchni¢ stanowisk postojowych dla samochodéw osobowych: Wzag > 1,0,

— pod nawierzchni¢ chodnikow: Wzag > 0,97.

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od —20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Szerokos$¢ profilowanego podtoza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cmi—5cm.

Nierownoséci podtuzne oraz poprzeczne profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg
zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza nie mogg
przekracza¢ 20 mm.
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Spadki poprzeczne profilowanego poditoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancja £ 0,5%.

Rzedne wysokosciowe profilowanego podtoza nie powinny rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o
wigcej niz+1 cmi-2 cm.

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt 5.3. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie
wartosci modutéw odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ nie rzadziej niz w trzech punktach oraz wszedzie tam, gdzie
poleci Inzynier.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci do najmniej 10 cm,
wyrownanie 1 powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1 m2 wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza obejmuje:

— profilowanie podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie plyta.

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

D-04.02.01 WARSTWA ODCINAJACA I ODSACZAJACA Z PIASKU
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw z piasku wykonywanych w ramach
robot drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wloctawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy
Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dziatce w ramach
zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania:

— warstwy odcinajacej z piasku o grubosci po zageszczeniu 10 cm pod pod tawy betonowe pod
krawezniki,

— warstwy odsgczajacej piasku o grubosci po zaggszczeniu 10 cm pod nawierzchni¢ zatok
postojowych z ptyt betonowych azurowych.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaj materialu

Materiatlem stosowanym do wykonania warstwy odcinajacej/odsaczajgcej jest piasek.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek do wykonania warstwy odcinajacej i odsaczajgcej powinien spetnia¢ warunki:

a) szczelnos$ci, okreslony zaleznoscia: Dys/dgs < 5, gdzie:

D;s — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy,

dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalno$ci, okreslony zaleznoscia: U = dgo/dig > 5, gdzie:

U — wskaznik r6znoziarnistosci,

dgo — wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe,

d;o — wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe.

Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spelnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla
gatunku 11 2.

2.4. Skladowanie materialéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania warstwy z piasku

Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy zostang wykonane recznie przy zastosowaniu szablonow
ciggnionych, plyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
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Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spelni¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i
zageszczanie podloza”.

Warstwa odcinajgca/odsaczajaca powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Piasek powinien by¢ rozkltadany w warstwie o wymaganej grubosci, z zachowaniem spadkow i
rzednych wysokosciowych podanych w dokumentacji projektowej. Grubo$¢ rozlozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowang.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Zaggszczanie nalezy rozpoczynaé¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podluznymi cze$ciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gomej krawedzi. Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie
zageszczania powinny by¢ wyrdOwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniccia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos$¢ piasku podczas zageszczania powinna by¢ rdéwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej wartosci. W przypadku gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku gdy wilgotno$¢
kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody i
rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajacej/odsaczajacej

Warstwa z piasku po wykonaniu, a przed utozeniem kolejnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Nierownosci podtuzne oraz poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z normg BN-
68/8931-04. Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm. Badania nalezy prowadzi¢ co 20 m na
kazdym pasie warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5%.
Rzedne wysoko$ciowe warstwy nie powinny rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz +1
cmi—2cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, —
2 cm.

Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Zageszczenie nalezy badaé przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce robocze;j.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od —20% do +10%.
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Badania, co do ktorych nie wskazano czgstotliwo$ci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w
dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce robocze;j.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi miejscami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie na gleboko$¢ warstwy, wyrdwnanie i
powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajacej lub odsaczajacej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.

Cena 1 m2 wykonania warstwy z piasku obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie materiatow,

— rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy piasku o grubosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyrdéwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zaggeszezenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i atg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

A

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach realizacji zadania: Przebudowa ulicy Barskiej we Wloctawku
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na odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przylegte;
do pasa drogowego dzialce w ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa ltamanego o wuziarnieniu 0+31,5 (ze skat pochodzenia
magmowego) stabilizowanego mechanicznie o gruboSci warstwy po zaggszczeniu 20 cm pod
nawierzchni¢ zatok postojowych.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Kruszywo — ziarnisty materiat stosowany w budownictwie; kruszywo moze by¢ naturalne, sztuczne
lub z recyklingu.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy jednowarstwowej z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane frakcji 0+31,5, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego. Surowiec skalny ma pochodzi¢ ze skat magmowych.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-B-06714-15 powinna zawieraé si¢ migdzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanych w normie (mi¢dzy krzywymi 1 1 2).

Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego
ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy ukladanej jednorazowo.

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112, przy czym nalezy
stosowa¢ kruszywo gatunku co najmniej II. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen
obcych i1 bez domieszek gliny.

Wymagania dla kruszywa:

— zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm badana wg PN-B-06714-15 — od 2 do 10% m/m,

— zawarto$¢ nadziarna — wg PN-B-06714-15 — nie wigcej niz 5% m/m,

— zawartos$¢ ziarn nieforemnych w ttuczniu wg PN-B-06714-16 — nie wigcej niz 35% m/m,

— zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-B-04481 — nie wigcej niz 1% m/m,

— wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zaggszczeniu wg BN-64/8931-01 — od 30 do 70%,

— Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles wg PN-B-06714-42 po peinej liczbie obrotow — nie wigcej niz
35% ubytku masy,

— $cieralnos¢ w bebnie Los Angeles wg PN-B-06714-42 po 1/5 pelnej liczby obrotéw — nie wigcej niz
30% ubytku masy,

— nasigkliwo$¢ wg PN-B-06714-18 — nie wigcej niz 3% m/m;

— odpornos¢ na dziatanie mrozu wg PN-B-06714-19 — nie wigcej niz 5% ubytku masy;

— zawarto$¢ zwigzkow siarki wedtug przeliczeniu na SO; wg PN-B-06714-28 — nie wigcej niz 1%
m/m,

— wskaznik nosnosci mieszanki kruszywa przy zageszczeniu Iy réwnym lub wickszym od 1,0 wg PN-
S-06102 — nie mniejszy niz 120%.
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Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamanych oraz ziaren catkowicie
zaokraglonych wg PN-EN 933-5 powinna by¢ kategorii nie nizszej niz C50/10.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych.

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania podbudowy winna spetnia¢ wymagania normy PN-B-
32250.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

— mieszarka do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazona w urzgdzenie dozujace wodg;
mieszarka powinna zapewni¢ wytworzenie jednolitej mieszanki o wilgotnosci optymalnej (mieszarka
nie jest niezbg¢dna, jezeli Wykonawca dowozi mieszanke o odpowiednim uziarnieniu i wilgotnos$ci
bezposrednio od producenta),

— sprzet do rozscietania kruszywa i profilowania warstwy — rowniarka, uktadarka kruszywa, szablon
ciggniony,

— walec wibracyjny lub statyczny oraz zageszczarki ptytowe do zageszczenia warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem
oraz rozsegregowaniem.

W ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania przepisoéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudoweg bedzie stanowita warstwa odcinajaca z piasku przygotowana wg SST D-
04.02.01.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytworzy¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki poprzez mieszanie
poszczegbdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna projektowanej grubosci.

Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajgcy osiggnigciec wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Material nadmiernie
zawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona
iloscig wody i rownomiernie wymieszana.

Zageszczanie podbudowy powinno si¢ odbywac¢ walcem stalowym z polewaniem wodg. Zageszczanie
nalezy prowadzi¢ zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca w zalezno$ci od szeroko$ci
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zageszczanego pasa roboczego i1 grubosci walowanej warstwy. Zageszczanie nalezy prowadzic¢
poczawszy od krawedzi ku srodkowi. Na watowang warstwe nalezy najezdza¢ kotem napgedowym w
celu uniknigcia zjawiska fali przed walcem; manewry walca nalezy przeprowadza¢ ptynnie, na
odcinku juz zageszczonym. Predko$¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2 do 4
km/h na poczatku watowania i 4 do 6 km/h w dalszej fazie watowania. Watowanie na odcinku tuku
poziomego o jednostronnym nachyleniu poprzecznym nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku gorze.
Walce wibracyjne powinny pracowac¢ w przedziale drgan od 33 do 35 Hz.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ wigkszy lub rowny 1,03.
Wskaznik nosnosci podbudowy powinien wynosic¢ 120%.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robét 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatu. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszywa

Badania mieszanki kruszywa pod wzgledem uziarnienia i wilgotno$ci nalezy wykonywac¢ dla kazdej
dostarczonej partii kruszywa. Dwie probki nalezy pobra¢ losowo, z roztozonej warstwy przed jej
zageszczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10%, —20%.

6.3.2. Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie podbudowy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Minimalna ilo$¢ badan zaggszczenia podbudowy wynosi 1 badanie na 1000 m2.

6.3.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +5 cm od
szerokosci podanej w projekcie technicznym;

rownos$¢ podbudowy mierzona lata 4-metrowg zgodnie z BN-68/8931-04 — nierdwnos$ci nie mogag
przekracza¢ 10 mm;

spadki poprzeczne i podtuzne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £0,5%.
rzedne wysokosciowe — rdznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i1 rz¢dnymi
projektowanymi powinny wynosi¢ od 0 cm do -2 cm;

grubo$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz +2 cm.

Szerokos¢ podbudowy, roéwnos¢ poprzeczng i spadki poprzeczne nalezy badaé przynajmniej 10 razy
na 1 km, réwno$¢ podluzng — co 20 m na kazdym pasie ruchu, a grubos¢ podbudowy — w trzech
punktach na kazdej dzialce roboczej, jednak nie rzadziej niz raz na 400 m2.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupelnieniec nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyrownanie i powtorne zageszczenie. Po wykonaniu tych robot
nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robot poniesie Wykonawca.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta i dostarczenie jej na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,

— zaggszezenie roztozonego kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania

2. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cz¢$¢ 4: Oznaczanie ksztaltu
ziaren. Wskaznik ksztattu.

3. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czgs¢ 8: Ocena zawarto$ci
drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego

PN-B-04481 Grunty budowlane — Badania polowe

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

10. PN-B-06714-19  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig

11. PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

12. PN-B-06714-28  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowg
13. PN-B-06714-42  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

15. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

16. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych

1 podtoza przez obciazenie plyta

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

NNk
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20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
10.2. Inne dokumenty
21. WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych, Warszawa 2010.

D-04.05.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego cementem w ramach realizacji robot drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we
Wioctawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na
przyleglej do pasa drogowego dzialce w ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy pomocniczej o grubosci po zaggszczeniu 10 cm z kruszywa stabilizowanego
cementem o Rm=2,5 MPa pod nawierzchni¢ zjazdu i stanowisk postojowych z kostki brukowe;j
betonowej.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem — jedna lub dwie warstwy zaggszczonej
mieszanki cementowo-kruszywowej, ktora po osiggnieciu wilasciwej wytrzymatosci na $ciskanie,
stanowi fragment nos$nej czesci nawierzchni drogowe;.

Mieszanka cementowo-gruntowa — mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie potrzeby réwniez
dodatkow ulepszajacych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowego, dobranych w optymalnych
ilosciach.

Kruszywo stabilizowane cementem — mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a w razie
potrzeby dodatkéw ulepszajgcych, np. popiotdow lotnych lub chlorku wapniowego, dobranych w
optymalnych ilo$ciach, zageszczona i stwardniata w wyniku ukoniczenia procesu wigzania cementu.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wedlug PN-EN 197-1.

Przechowywanie cementu powinno odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dtuzszy od trzech miesiecy, mozna go
stosowa¢ za zgoda Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatnos¢ do
robot.

Cement nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed zawilgoceniem.

2.3. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mozna stosowaé piaski, mieszanki i zwiry albo mieszanke tych kruszyw,
spelniajgce nast¢pujace wymagania:

— uziarnienie wg PN-B-06714-15:

—ilo$¢ ziarn pozostajacych na sicie kwadratowym o oczkach 2 mm — nie mniej niz 30%;

— ilo$¢ ziarn przechodzacych przez sito 0,0075 mm — nie wiecej niz 15%;
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— zawarto$¢ czesci organicznych wg PN-B-06714-26 — barwa cieczy nad kruszywem nie ciemniejsza
nizZ Wzorcowa;

— zawartos$¢ zanieczyszczen obcych wg PN-B-06714-12 — nie wigcej niz 0,5%;

— zawartos$¢ siarczanow w przeliczeniu na SO, wg PN-B-06714-28 — ponizej 1% m/m.

Kruszywo mozna uzna¢ za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki badan
laboratoryjnych wykaza, ze wytrzymato§¢ na S$ciskanie i mrozoodporno$¢ probek kruszywa
stabilizowanego beda zgodne z nastepujacymi wymaganiami:

wytrzymalo$¢ na Sciskanie probek nasyconych wodg bedzie wynosita:

—po 7 dniach — od 1,0 do 1,6 MPa;

— po 28 dniach — od 1,5 do 2,5 MPa;

— wskaznik mrozoodpornosci — 0,7.

2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji kruszywa cementem i ewentualnie do pielggnacji wykonanej warstwy
powinna odpowiada¢é wymaganiom PN-B-32250. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé
wodociaggowa wodg pitng. Gdy woda pochodzi z watpliwych zrodet nie moze by¢ uzyta do momentu
jej przebadania, zgodnie z wyzej podang norma lub do momentu poréwnania wynikdw wytrzymatosci
na Sciskanie probek gruntowo-cementowych wykonanych z woda watpliwg i z woda wodociagowa.
Brak r6znic potwierdza przydatno$¢ wody do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszywa stabilizowanego cementem
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— wezla betoniarskiego do produkcji mieszanki,

—rowniarki lub szablonu ciggnionego do rozscielenia kruszywa,

— cigzkich szablonéw do wyprofilowania warstwy,

— przewoznych zbiornikow na wode, wyposazonych w urzadzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

— walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych Iub statycznych do zageszczania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Wszystkie materiaty uzyte do wyprodukowania mieszanki, jak rowniez gotowa mieszanka, powinny
by¢ transportowane w sposob uniemozliwiajacy ich zanieczyszczenie.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatlami i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem nalezy przewozi¢
cementowozami, natomiast cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w
sposob zabezpieczajacy go przed zawilgoceniem.

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

Transport gotowe] mieszanki powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca ukladania mieszanki o
konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjng. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania mieszanki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe kruszywa stabilizowanego cementem w nawierzchni jezdni stanowi poditoze
gruntowe wyprofilowane i zaggszczone wg zasad okreslonycj w SST D-04.01.01.
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Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Powinny one by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podtoze
jest zamarznigte i podczas opadéw deszczu. Nie nalezy rozpoczynac¢ robot, jezeli prognozy
meteorologiczne wskazuja na mozliwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych 7 dni.
5.3. Skilad mieszanki cementowo-kruszywowej

Zawarto$¢ cementu w mieszance nie powinna przekracza¢ 8% w stosunku do masy suchego kruszywa.
Zaleca si¢ taki dobor mieszanki, aby spelni¢ wymagania wytrzymatosciowe okreslone w p. 2.3 przy
jak najmniejszej zawarto$ci cementu.

Zawartos¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481, z tolerancja +10%, —20% jej wartosci.
Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasie budowy wlasciwosci
gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami okre$lonymi w pkt 2.
Przed rozpoczeciem robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji recepte laboratoryjng
opracowang dla mieszanki, ktorg zamierza wbudowac oraz wyniki badan materiatdw proponowanych
do jej wytwarzania.

5.4. Wytwarzanie mieszanki

Mieszanke betonowa o $cisle okreslonym skladzie zawartym w recepcie laboratoryjnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach zapewniajagcych cigglo§¢ produkcji 1 gwarantujgcych otrzymanie
jednorodnej mieszanki.

Sktadniki mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem powinny by¢ dozowane wagowo zgodnie z
normg PN-S-96014:1997.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania, w
sposob zabezpieczajacy przed segregacja i nadmiernym wysychaniem.

5.5. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Uktadanie podbudowy pomocniczej z mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem nalezy
wykonywac przy pomocy prowadnic.

Mieszankg uklada si¢ w jednej warstwie o takiej grubo$ci, by po zaggszczeniu osiagnela grubosc
zaktadang w dokumentacji projektowej. Mieszanka powinna by¢ przed zageszczeniem sprofilowana
do zaprojektowanych pochylen poprzecznych i podtuznych oraz przechytek na tukach.

Natychmiast po rozlozeniu i1 wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczac¢ jej zaggszczanie.
Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity
wyglad.

Zaggszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98
maksymalnego zageszczenia okreslonego wedlug normalnej proby Proctora zgodnie z PN-B-
04481:1988 (duzy cylinder, metoda II). Zageszczenie powinno by¢ zakonczone przed rozpoczeciem
czasu wigzania cementu.

Wilgotno$¢ mieszanki podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
+10% 1-20% jej wartosci.

Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcoéw
gladkich, wibracyjnych lub ogumionych.

Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczac si¢ od krawedzi i przesuwac
pasami podtuznymi, cz¢sciowo naktadajacymi si¢ w strong osi jezdni. Pojawiajace si¢ w czasie
zagg¢szczania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musza by¢ natychmiast naprawiane
przez wymian¢ mieszanki na pelng gitebokos¢, wyrownanie i ponowne zaggszczenie. Powierzchnia
zageszczonej warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekroj poprzeczny i jednolity wyglad.

Operacje zaggszczania i obrobki powierzchniowej muszg by¢ zakonczone nie poézniej niz w ciggu 2
godzin, liczac od momentu dodania wody do mieszanki.

Specjalng uwage nalezy poswigci¢ zaggszczeniu mieszanki w  sgsiedztwie spoin roboczych
podtuznych i poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych.
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Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane, spekane podczas zaggszczania lub w inny sposob wadliwe,
muszg by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na peing grubos$¢é, wbudowanie nowej mieszanki o
odpowiednim sktadzie i ponowne zaggszczenie. Roboty te sg wykonywane na koszt Wykonawcy.

5.6. Spoiny robocze

W miar¢ mozliwosci nalezy unika¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na catej
szerokosci.

Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego
pasa nalezy pionowa krawedz wykonanego pasa zwilzy¢ wodg. Przy warstwie wykonanej bez
prowadnic w utozonej i zaggszczonej mieszance, nalezy niezwlocznie obcigé pionowsg krawedz. Po
zwilzeniu jej woda nalezy wbudowac kolejny pas. W podobny sposéb nalezy wykona¢ poprzeczna
spoing roboczg na polgczeniu dzialek roboczych. Od obcigcia pionowej krawedzi w wykonanej
mieszance mozna odstgpi¢ wtedy, gdy czas pomig¢dzy zakonczeniem zaggszczania jednego pasa, a
rozpoczeciem wbudowania sasiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

5.7. Pielegnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem

Przed uptywem 90 minut od chwili zakonczenia zageszczania warstwy nalezy przystgpi¢ do jej
pielegnowania.

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedtug jednego z nastepujacych sposobow:

— utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda w ciggu dnia, w czasie co
najmniej 7 dni,

— skropienie specjalnymi preparatami powltokotworczymi posiadajacymi aprobatg techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez Inzyniera,

— przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folig z tworzywa sztucznego, utozong na zaklad o
szeroko$ci co najmniej 30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

— przykrycie warstwa piasku lub grubej wtokniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym
W czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do
pielegnacji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdow i1 maszyn po podbudowie w okresie 7 dni po
wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywacé si¢ wytgcznie za zgoda
InZyniera.

5.8. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezgcych napraw podbudowy uszkodzonej
wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mroz.
Wykonawca jest zobowigzany wstrzymac¢ ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu,
jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta przed zimg warstwa nawierzchni lub
zabezpieczona przed niszczgcym dziataniem czynnikow atmosferycznych w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do produkcji
mieszanki kruszywa z cementem i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi wraz z recepta
laboratoryjng w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardow w czasie wykonywania podbudowy z kruszywa
stabilizowanego cementem:
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— uziarnienie mieszanki kruszywa — minimum 2 badania na dziennej dzialce roboczej i minimum 1
badanie na 600 m2;

— wilgotno$¢ mieszanki kruszywa z cementem — minimum 2 badania na dziennej dzialce roboczej i
minimum 1 badanie na 600 m2;

— jednorodno$¢ i1 gleboko$¢ wymieszania — minimum 2 badania na dziennej dzialce roboczej i
minimum 1 badanie na 600 m2;

— zaggszczenie warstwy — minimum 2 badania na dziennej dzialce roboczej i minimum 1 badanie na
600 m2;

— grubo$¢ podbudowy — minimum 3 badania na dziennej dzialce roboczej i minimum 1 badanie na 400
m2;

— wytrzymato$¢ na $ciskanie 7 i 28-dniowa — minimum 6 prébek na dziennej dzialce roboczej i
minimum 1 probka na 400 m2;

— mrozoodpornos¢ — przy projektowaniu i w przypadkach watpliwych;

— badanie cementu — przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy kazdej zmianie;

— badanie wlasciwosci kruszywa — dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa;

— badanie wody — dla kazdego watpliwego zrodia.

6.3.2. Omowienie wykonywanych badan:

— Uziarnienie kruszywa.

Probki do badan nalezy pobiera¢ z podtoza przed podaniem cementu. Uziarnienie kruszywa powinno
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST pkt 2.3.

— Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa z cementem.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w projekcie sktadu tej
mieszanki, z tolerancjg +10% —20% jej wartosci.

— Jednorodnos¢ i glebokos$¢ wymieszania.

Jednorodno$¢ wymieszania kruszywa z cementem polega na ocenie wizualnej jednolitego zabarwienia
mieszanki. Glgboko$¢ wymieszania mierzy si¢ w odlegtosci min. 0,5 m od krawedzi podbudowy.
Glebokos¢ wymieszania powinna by¢ taka, aby grubo$¢ warstwy po zageszczeniu byla rowna
projektowane;.

— Zaggszczenie warstwy.

Mieszanka powinna by¢ zageszczana do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00
oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

— Grubos¢ podbudowy.

Grubo$¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zaggszczeniu w odleglosci co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubo$¢ warstwy nie moze rdzni¢ si¢ od projektowanej o wigcej niz + 1 cm.

— Wytrzymato$¢ na $ciskanie.

Wytrzymato$¢ na $ciskanie okresla si¢ na probkach walcowych o $rednicy i wysokosci 8 cm. Probki
do badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie roztozonej przed jej
zaggszczeniem. Probki w ilosci 6 sztuk nalezy formowac i przechowywac¢ zgodnie z wymaganiami
normy PN-S-96012. Trzy probki nalezy bada¢ po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach
przechowywania. Wyniki wytrzymato$ci na $ciskanie powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy
PN-S-96012 i podanymi w pkt 2.3..

— Mrozoodpornos¢.

Wskaznik mrozoodpornos$ci okreslany przez spadek wytrzymatosci na $ciskanie probek poddawanych
cyklom zamrazania i odmrazania powinien by¢ zgodny z wymaganiami normy PN-S-96012.

— Badanie spoiwa. Dla kazdej dostawy cementu Wykonawca powinien okresli¢ wlasciwosci podane w
pkt 2.2.

— Badanie wody. W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-B-32250.

— Badanie wtasciwosci kruszywa.

Wiasciwos$ci kruszywa nalezy bada¢ przy kazdej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa. Wtasciwosci
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych i wytrzymalo$ciowych podbudowy z gruntu
stabilizowanego cementem

6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

— szeroko$¢ podbudowy — minimum 10 razy na 1 km;

—rownos$¢ podtuzna — w sposob ciagly planografem albo co 20 m fatg na kazdym pasie ruchu;
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— ré6wnos¢ poprzeczna — minimum 10 razy na 1 km;

— spadki poprzeczne — minimum 10 razy na 1 km, dodatkowo w punktach glownych tukoéw
poziomych;

— rzedne wysokosciowe — minimum co 100 m;

— uksztattowanie osi w planie — minimum co 100 m;

— grubo$¢ podbudowy — minimum w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2.

6.4.2. Omodwienie wymagan i wykonywanych badan

— Szerokos$¢ podbudowy.

Szerokos¢ podbudowy nie moze roézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikdéw szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

— Rowno$¢ podbudowy.

Rownos¢ podbudowy w profilu podtuznym i poprzecznym nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z
normg BN-68/8931-04. Nierownosci nie powinny przekracza¢ 15 mm.

— Spadki poprzeczne podbudowy.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg = 0,5%.
— Rzgdne wysokosciowe podbudowy.

Roznice pomiedzy rzgdnymi wykonanej podbudowy a rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm, —2 cm.

— Uksztattowanie osi podbudowy.

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5
cm.

— Grubos¢ podbudowy. Grubos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od grubosci projektowanej o wiecej
niz +10% i —-15%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Jezeli po wykonaniu badan na stwardniatej podbudowie stwierdzi si¢, ze odchylenia cech
geometrycznych przekraczaja wielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na calg
grubos¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy wykonany
na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 ¢cm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom nizej lezgcym, to Wykonawca powinien poszerzy¢ podbudowe lub
ulepszone podloze przez zerwanie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu i
wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza si¢ mieszania sktadnikow mieszanki na miejscu. Roboty te Wykonawca wykona na
wiasny koszt.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez zerwanie wykonanej warstwy, usunigcie zerwanego materiatu i ponowne wykonanie
warstwy o odpowiednich wlasciwosciach i o wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubo$ci warstwy, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa wytrzymato$¢ podbudowy

Jezeli wytrzymato$¢ srednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w SST, to warstwa
wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich wtasciwosciach na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
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Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych cementem obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatdéw i1 urzgdzen
pomocniczych,

— dostarczenie i rozscielenie gotowej mieszanki,

— zageszczenie warstwy,

— pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Cz¢s¢ 1: Oznaczanie wytrzymatosci

2. PN-EN 196-3 Metody badania cementu. Cz¢s¢ 3: Oznaczanie czasu wigzania i staloSci objetosci

3. PN-EN 196-6 Metody badania cementu. Czg$¢ 6: Oznaczanie stopnia zmielenia

4. PN-EN 197-1 Cement. Czgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

5. PN-B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczanie cech fizycznych

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowa

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
11. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

12. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu stabilizowanego
cementem

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

16. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptyta

17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

19. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM — 1997.

D-04.06.02 PODBUDOWA Z BETONU CEMENTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z mieszanki betonu cementowego
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w ramach robdt drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wloctawku na odcinku od ulicy Polnej do
ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dzialce w
ramach zadania: "Budowa parkingdw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:

— podbudowy dylatowanej o grubosci po zageszczeniu 15 cm z betonu C 8/10 pod nawierzchni¢ zatok
postojowych,

— podbudowy dylatowanej o grubosci po zaggszczeniu 20 cm z betonu C 8/10 pod nawierzchnig
zjazdu publicznego,

— podbudowy dylatowanej o grubosci po zaggszczeniu 10 cm z chudego betonu B-7,5 pod
nawierzchni¢ chodnikow i utwardzenia powierzchni.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Podbudowa z betonu — warstwa zageszczone] mieszanki betonowej, ktéra po osiagnigciu
wytrzymalosci na Sciskanie nie mniejszej niz zatozona stanowi fragment nos$nej czg¢sci nawierzchni
drogowe;.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Cement do betonu

Nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy 32,5 wedtug PN-EN 197-1.

2.3. Kruszywo do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowej na podbudowg nalezy stosowac:

— zwir 1 mieszanke wedlug PN-B-11111,

— piasek wg PN-B-11113,

— kruszywo tamane wg PN-B-11112,

— kruszywo z zuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004,

— kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wigkszych niz 4 mm,

Uziarnienie kruszywa wchodzacego w sktad mieszanki betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby
mieszanka betonowa wykazywata maksymalng szczelno$¢ i urabialno$¢ przy minimalnym zuzyciu
cementu i wody.

2.4. Woda do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowe;j, jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy nalezy stosowac
wode odpowiadajaca wymaganiom normy PN-B-32250. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
wodociggowa wodg pitna.

2.5. Materialy do pielegnacji podbudowy z betonu

Do pielegnacji podbudowy z betonu mogg by¢ stosowane:

— preparaty pielegnacyjne posiadajace aprobatg techniczna,

— folie z tworzyw sztucznych,

— widkniny wedhug PN-P-01715:1985,

— piasek i woda.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania podbudowy z betonu
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Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z betonu powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

— samochodow samowytadowczych do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowe;j,

— uktadarek lub prowadnic do uktadania mieszanki betonu,

— przewoznych zbiornikéw na wode,

— zageszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub malych walcow wibracyjnych do
zaggszczania.

Wytwornia stacjonarna lub mobilna, w ktorej bedzie wytwarzana mieszanka betonowa, powinna by¢
wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich sktadnikow, gwarantujgce nastepujace
tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy poszczegdlnych sktadnikow: kruszywo + 3%,
cement + 0,5%, woda + 2%.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Wszystkie materiaty uzyte do wyprodukowania mieszanki betonowej, jak rowniez gotowa mieszanka
betonowa, powinny by¢ transportowane w sposob uniemozliwiajgcy ich zanieczyszczenie.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem nalezy przewozi¢
cementowozami, natomiast cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w
sposob zabezpieczajacy go przed zawilgoceniem.

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu 1 jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z receptg laboratoryjng. Wydajnos¢ srodkéw transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania mieszanki
betonowej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki betonu

Przed przystgpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki betonu oraz wyniki badan laboratoryjnych
poszczegdlnych sktadnikow i probki materiatdw pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan
kontrolnych przez Inzyniera.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna mie$ci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne wg PN-S-96014:1997.

Zawartos¢ wody powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1988 (duzy cylinder, metoda II).

5.3. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z mieszanki betonowej nie powinna by¢ wykonywana, gdy temperatura powietrza jest
nizsza niz 5°C i wyzsza niz 25°C oraz gdy podtoze jest zamarznigte.

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe z betonu powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i wilasciwych SST. Podtoze pod podbudowe z betonu C8/10 stanowi
podbudowa pomocnicza z kruszywa stabilizowanego cementem przygotowana wg SST D-04.05.01,
natomiast pod podbudowe z chudego betonu — podtoze gruntowe przygotowane wg SST D-04.01.01.
5.5. Wytwarzanie mieszanki

Mieszanke betonowa o $cisle okreslonym skladzie zawartym w recepcie laboratoryjnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach zapewniajagcych cigglos¢ produkcji i gwarantujacych otrzymanie
jednorodnej mieszanki.

Sktadniki mieszanki betonu powinny by¢ dozowane wagowo zgodnie z normg PN-S-96014:1997.
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Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania, w
sposob zabezpieczony przed segregacja i nadmiernym wysychaniem.

5.6. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki betonowej

Uktadanie podbudowy z betonu nalezy wykonywac przy pomocy prowadnic.

Podbudowe z betonu wykonuje si¢ w jednej warstwie o grubosci po zaggszczeniu wg dokumentacii
projektowe;j.

Natychmiast po rozlozeniu i1 wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczac¢ jej zaggszczanie.
Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity
wyglad.

Do =zageszczania mieszanki betonowej nalezy stosowa¢ odpowiednie urzadzenia wibracyjne,
zapewniajgce jednolite jej zageszczenie.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggni¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz 0,98
maksymalnego zageszczenia okreslonego wedlug normalnej proby Proctora zgodnie z PN-B-
04481:1988 (duzy cylinder, metoda II). Zageszczenie powinno by¢ zakonczone przed rozpoczgciem
czasu wigzania cementu.

Wilgotnos¢ mieszanki betonowej podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg +10% 1 —20% jej wartosci.

5.7. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowac roboty, aby unikaé¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez
wykonanie podbudowy na catej szerokosci koryta.

5.8. Nacinanie szczelin w podbudowie z betonu C8/10

W poczatkowej fazie twardnienia betonu zaleca si¢ wycigcie szczelin pozornych na gltebokosé okoto
1/3 jej grubosci. Szeroko$¢ nacietych szczelin pozornych powinna wynosi¢ od 3 do 5 mm, a glebokos¢
od 1/3 do 1/4 grubosci podbudowy. Szczeliny te nalezy wyciac tak, aby cata powierzchnia podbudowy
byla podzielona na kwadratowe lub prostokatne ptyty. Stosunek dlugosci ptyt do ich szerokosci
powinien by¢ nie wigkszy niz od 1,5 do 1,0.

Szczeliny w podbudowie betonowej nalezy wypetni¢ masg zalewowgq posiadajacg aprobate techniczna,
ktorej rodzaj powinien zaakceptowac Inzynier.

Przed przystapieniem do wypelniania szczelin, muszag one by¢ dokladnie oczyszczone z
zanieczyszczen obcych, pozostatosci po cigciu betonu itp. Pionowe $ciany szczelin muszg by¢ czyste,
suche, nie wykazywac pozostalosci pylastych. Nawierzchnia, po oczyszczeniu szczelin wewnatrz,
powinna by¢ oczyszczona (zamieciona) po obu stronach szczeliny, pasem o szerokosci okoto 1 m.
Wypeknianie szczelin masg zalewowa nalezy wykonywac $cisle wedlug zalecen producenta, przy
bezdeszczowej, mozliwie bezwietrznej pogodzie.

5.9. Pielegnacja podbudowy

Podbudowa z betonu powinna by¢ natychmiast po zageszczeniu poddana pielegnacji. Pielegnacja
powinna by¢ przeprowadzona poprzez przykrycie warstwa piasku i utrzymywanie jej w stanie
wilgotnym przez okres 7 do 10 dni.

Stosowanie innych srodkow do pielggnacji podbudowy wymaga kazdorazowej zgody Inzyniera.

Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdow i maszyn po podbudowie w okresie 7 do 10 dni
pielegnacji, a po tym czasie ewentualny ruch budowlany moze odbywac si¢ wylacznie za zgoda
Inzyniera.

5.10. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ chroniona przed
uszkodzeniami. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch, na wlasny koszt.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy, uszkodzonej
wskutek oddziatywania czynnikdéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $nieg oraz mroz.
Wykonaweca jest zobowigzany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadoéw deszczu,
jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania cementu, kruszywa oraz w
przypadkach watpliwych wody i1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi wraz z recepta
laboratoryjng do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania podbudowy z betonu:

— badania wlasciwosci materialow uzytych do produkcji mieszanki materiatow — dla kazdej partii
materialow;

— uziarnienie mieszanki mineralnej — minimum dwa badania na dziennej dzialce roboczej; probki do
badan nalezy pobiera¢ z wytworni po wymieszaniu kruszyw, przed podaniem cementu; badanie nalezy
wykonaé¢ zgodnie z normg PN-B-06714-15; krzywa uziarnienia mieszanki powinna by¢ zgodna z
recepta;

— wilgotno$¢ mieszanki betonu — minimum dwa badania na dziennej dzialce roboczej; powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej, okreslonej z tolerancjg +10%, -20% jej wartosci;

— zaggszezenie mieszanki betonowej — minimum dwa badania na dziennej dzialce roboczej; mieszanka
powinna by¢ zageszczana do osiggnigcia wskaznika zageszczania nie mniejszego niz 0,98
maksymalnego zageszczenia laboratoryjnego oznaczonego zgodnie z normalng proba Proctora
(metoda II), wedlug PN-B-04481;

— grubos¢ podbudowy — minimum dwa badania na dziennej dzialce roboczej; grubos¢ warstwy nalezy
mierzy¢ bezposrednio po jej zageszczeniu; grubos¢ powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z
tolerancjg +1 cm;

— oznaczenie wytrzymalosci na $ciskanie betonu po 7 dniach i po 28 dniach — minimum trzy probki na
dziennej dzialce roboczej; wytrzymatos$¢ na $ciskanie okre$la si¢ na probkach walcowych o $rednicy i
wysokosci 16 cm; probki do badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w $wiezo roztozonej
warstwie; probki w ilosci 6 sztuk nalezy formowac i1 przechowywac¢ zgodnie z normg PN-S-96014;
trzy probki nalezy bada¢ po 7 dniach i trzy po 28 dniach przechowywania; wyniki powinny by¢
zgodne z wymaganiami podanymi w PN-S-96014:1997,;

— oznaczenie nasigkliwo$ci 1 mrozoodporno$ci — przy opracowywaniu recepty oraz w przypadkach
watpliwych 1 na polecenie Inzyniera; nasigkliwo$¢ i mrozoodpornos¢ okresla si¢ po 28 dniach
dojrzewania betonu, zgodnie z normg PN-B-06250:1988.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy z betonu

Wymagania dotyczg nast¢pujacych cech geometrycznych:

— szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancjg +10 cm, -5 cm;
— rownos$¢ podtuzng i poprzeczng podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z normg BN-
68/8931-04; nierownosci podbudowy nie mogg przekracza¢ 9 mm;

— spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg *
0,5%;

— rzgdne wysoko$ciowe podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +1
cm, —2 cm;

— grubos¢ podbudowy mierzona w 3 punktach powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z
tolerancjg +1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z betonu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z betonu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki,

— transport na miejsce wbudowania,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatdéw i1 urzgdzen
pomocniczych,

—rozlozenie i zaggszczenie mieszanki,

— nacinanie szczelin i wypelienie ich masg zalewowa,

— pielegnacj¢ wykonanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Czgs¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Czeg$¢ I: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢

3. PN-EN 480-11 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyny. Metody badan. Oznaczanie
charakterystyki porow powietrznych w stwardniatym betonie

4. PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyny. Domieszki do betonu. Definicje i
wymagania

5. PN-B-06250 Beton zwykty

6. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

11. PN-S-96014 Drogi samochodowe i lotniskowe. Podbudowa z betonu cementowego pod
nawierzchni¢ ulepszong

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg.

D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni zatok postojowych z kostki betonowej brukowej w
ramach robot drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na odcinku od ulicy Polnej do
ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejgcego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dzialce w
ramach zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta'.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.
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1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni zatok postojowych z kostki brukowej betonowej na podsypce
cementowo-piaskowe;j.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania, ktora spetnia
nastgpujace warunki:

—  w odleglosci 50 mm od kazdej krawedzi, zaden przekrdj poprzeczny nie powinien wykazywaé
wymiaru poziomego mniejszego niz 50 mm,;

—  catkowita dtugo$¢ kostki podzielona przez jej grubos¢ powinna by¢ mniejsza lub réwna 4.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polgczonych ze sobg trwale
w fazie produkcji. Jesli kostki brukowe sg produkowane z warstwa $cieralng, to warstwa ta powinna
mie¢ minimalng grubo$¢ 4 mm na catej powierzchni deklarowanej przez producenta jako
powierzchnia widoczna.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna lub krajowa deklaracja zgodnosci

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej IBDiM lub deklaracji zgodnos$ci z normg PN-EN 1338.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢ i ubytkow.

Powierzchnia goérna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawegdzie kostek rowne i proste,
maksymalne wypuklo$ci nie mogg przekracza¢ 1,5 mm, a wklgstosci — 1 mm.

2.2.3. Ksztalt i wymiary kostki brukowej

Do robot objetych niniejszag SST przewiduje si¢ uzycie kostki brukowej o grubosci 8 cm w kolorze
szarym, fazowane;.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

—na dhugos$ci: + 2 mm,

—na szerokosci: + 2 mm,

—na grubosci: £ 3 mm.

2.2.4. Pozostate wlasciwosci

Wytrzymato$¢ na rozciaganie przy rozlupywaniu, nasigkliwos$¢ i odpornos¢ na dziatanie mrozu oraz
Scieralnos¢ kostek betonowych powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobaty technicznej lub normy
PN-EN 1338.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

Do produkcji betonowych kostek brukowych powinny by¢ stosowane tylko takie materiaty, ktorych
przydatno$¢ do stosowania zostata ustalona pod wzgledem ich wtasciwosci.

Wymagania dotyczace przydatnosci stosowanych materiatow producent powinien podawaé w
dokumentacji kontroli produkc;ji.

W przypadku wykazania zgodnosci wlasciwosci materiatow z odpowiednimi specyfikacjami, nie ma
koniecznosci wykonywania dalszych badan.

2.4. Materialy na podsypke i do spoinowania

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim Kklasy ,,32,5”, odpowiadajgcym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypetnienia spoin
PN-B-06711.
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Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki betonowej

Nawierzchni¢ z kostki brukowej mozna wykonywa¢ recznie lub przy pomocy ukladarek
mechanicznych do kostki brukowe;.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami
na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaltosci betonu min. 0,7 R kostki mozna przewozi¢ opakowane przez producenta w foli¢ i
spicte tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je
przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Podloze

Podtoze pod nawierzchni¢ z kostki betonowej stanowi podbudowa z betonu cementowego wykonana
zgodnie z SST D-04.06.02.

5.3. Podsypka

Grubos¢ podsypki cementowo-piaskowej 1:4 powinna by¢ taka, aby po zaggszczeniu wynosita:

— w zatokach postojowych: 3+5 cm,

— w chodniku: 5 cm.

Podsypka powinna by¢ lekko zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke nalezy utozy¢ wg wzoru uzgodnionego z Inzynierem.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystagpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie$§¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z
wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
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Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrdéb w zakresie wymagan
podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzenie podloza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa i
odpowiednimi SST.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowg oraz pkt 5.4 niniejszej SST.
Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni:

— nieréwnos$ci podluzne i poprzeczne nawierzchni mierzone tatg 4-metrowg zgodnie z normg BN-
68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 8§ mm.

— spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z tolerancjg *
0,5%.

— roznice pomie¢dzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczac¢ £ 1 cm.

— szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz = 5 cm,

— dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubo$ci podsypki nie powinny przekraczaé = 1 cm.
Czgstotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych powyzej byly przeprowadzone nie
rzadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla przekroju
poprzecznego oraz wszg¢dzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki brukowe;j
betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.3. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1 Cement. Cze$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

Nownhkw

D-05.03.24 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH AZUROWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni zatok postojowych z plyt betonowych azurowych w
ramach robot drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na odcinku od ulicy Polnej do
ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dzialce w
ramach zadania: "Budowa parkingdw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z ptyt azurowych 60x40x10 cm na podsypce piaskowej grub. 4 cm z
wypehieniem otwordéw mieszaning ziemi ogrodniczej, torfu i nasion traw.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot sg:

— plyty betonowe azurowe prefabrykowane o wymiarach 60x40x10 cm w kolorze szarym,

— ziemia ogrodnicza,

— substrat torfowy,

— nasiona traw,

— piasek na podsypke wg SST D-04.02.01.

2.3. Wymagania dla prefabrykatéw betonowych

Plyty betonowe azurowe powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobaty technicznej lub normy PN-EN
1339.

2.4. Wymagania dla ziemi ogrodniczej i substratu torfowego

Materiaty powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta, powinny by¢
przeznaczone do wykonywania trawnikow.

2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw réznych gatunkow.
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Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty nalezy w czasie transportu i sktadowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, zawilgoceniem
lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie podsypki

Na wykonanej i zageszczonej podbudowie z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
przygotowanej wg SST D-04.04.02 nalezy roztozy¢ i zagesci¢ podsypke piaskowa w warstwie o takiej
grubosci, aby po zageszczeniu wyniosta 4 cm.

5.3. Wykonanie nawierzchni z ptyt azurowych

Plyty azurowe nalezy ulozy¢ na podsypce w sposob oméwiony w dokumentacji projektowej i
uzgodniony z Inzynierem. Otwory w ptytach nalezy wypehi¢ mieszanka ziemi ogrodniczej, torfu i
nasion traw w proporcji: na 1 m3 ziemi ogrodniczej — 6 workow substratu torfowego i 0,6 kg nasion
traw. Otwory nalezy wypeié na catg gtebokos¢ i podlaé¢ woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac:

— prawidlowo$¢ wykonania podsypki,

— prawidlowo$¢ utozenia ptyt azurowych,

— wypehienie otworow w ptytach azurowych przygotowang mieszankg z nasionami trawy — na peing
glebokosc,

— podlanie woda.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowych azurowych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie ptyt azurowych,

— wypelnienie otworéw przygotowang mieszanka,

— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-EN 1339 Betonowe plyty brukowe. Wymagania i metody badan.

D-06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z powierzchniowym umocnieniem poboczy w ramach robot drogowych:
Przebudowa ulicy Barskiej we Wloctawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz
przebudowa istniejacego utwardzenia na przylegtej do pasa drogowego dzialce w ramach zadania:
"Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
umocnieniem poboczy poprzez wykonanie trawnikow dywanowych:

—reczne plantowanie terenu,

— humusowanie warstwa o grubosci 10 cm i obsianie trawa poboczy.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy powierzchniowym umocnieniu poboczy s3:

— ziemia urodzajna (humus),

— nasiona traw.

2.3. Wymagania dla ziemi urodzajnej
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Ziemia urodzajna (humus) powinna zawiera¢ przewage czesci ilastych i zawarto$¢ do 2% substancji
organicznych oraz pH okoto 6. Nie moze by¢ zagruzowana, przero$ni¢ta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. Sktad gatunkowy mieszanki powinien by¢
dostosowany do istniejgcych warunkow glebowych na terenie opracowania.

Na pobocza nalezy zastosowaé mieszanke traw odpornych na wydeptywanie.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania umocnienia poboczy

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty nalezy w czasie transportu i sktadowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, zawilgoceniem
lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materialami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Plantowanie poboczy

Z poboczy gruntowych zaznaczonych w dokumentacji nalezy zebraé¢ zanieczyszczenia budowlane.
Nastepnie teren nalezy splantowac i wyroéwnaé, wypetniajac zanizenia gruntem ze $cinki.

5.3. Rozlozenie warstwy ziemi urodzajnej

Na przygotowanym terenie nalezy roztozy¢ dowieziony humus warstwa o grubosci 10 cm, a nast¢pnie
wyrownac.

5.4. Obsianie trawa

Powierzchnie pokryte ziemig urodzajng nalezy obsia¢ trawg.

Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne. Nastepnie
nalezy wysia¢ trawe, dodajac ewentualnie nawozy mineralne.

Wymagania dotyczace siewu nasion trawy sg nastepujace:

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania — najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 2 kg na 100 m2,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilo$ci 4 kg na 100 m2,

— przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez
walowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowaé watu gtadkiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac:

— prawidlowo$¢ usunigcia z terenu budowy zanieczyszczen pozostatych po robotach drogowych,
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— prawidtowos$¢ wyrownania terenu,

— prawidlowo$¢ rozscielenia i grubo$¢ warstwy ziemi urodzajne;j,

— gestos¢ zasiewu nasion,

— podlewanie podczas suszy,

— prawidlowos¢ pielegnacji powierzchni poboczy do momentu wydania Swiadectwa przejecia przez
Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 umocnienia poboczy poprzez humusowanie i obsianie trawg obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— usuniecie zanieczyszczen budowlanych z terenu budowy,

— wykonanie plantowania gruntu,

— dostarczenie i roz$cielenie ziemi urodzajnej,

— obsianie poboczy nasionami trawy,

— wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej,

— pielegnacj¢ poboczy do wydania §wiadectwa przejecia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-07.01.01 OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z oznakowaniem poziomym nawierzchni stanowiska
postojowego dla samochodu osoby niepelnosprawnej w ramach robdt drogowych: Przebudowa ulicy
Barskiej we Wioctawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego
utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dzialce w ramach zadania: "Budowa parkingdw na
terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem oznakowania poziomego cienkowarstwowego stanowiska postojowego dla samochodu
osoby niepetnosprawnej farbg akrylowa odblaskowa do znakowania drog.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Poziome oznakowanie drég — znaki poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii ciaglych
lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatek, napiséw, symboli oraz innych linii
zwigzanych z oznaczeniem okre$lonych miejsc na nawierzchni.

Materialy do poziomego znakowania drog — materialy zawierajace rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikow lub punktowe elementy odblaskowe, ktore moga zosta¢ naniesione albo
wbudowane przez malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wyttaczanie, rolowanie, klejenie itp.
Materialy do znakowania cienkowarstwowego — farby naktadane warstwg o grubosci od 0,3 do 0,8
mm (mierzone na mokro).

Mikrokulki szklane lub ceramiczne — material do posypywania lub narzucania pod ci$nieniem na
oznakowanie wykonane materiatami w stanie cieklym, w celu uzyskania widzialno$ci oznakowania w
nocy.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialdow i wykonanych robodt oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do znakowania nawierzchni

Materiatami do znakowania cienkowarstwowego sg farby odblaskowe do znakowania jezdni,
rozpuszczalnikowe. Powinny by¢ nimi ciekle produkty zawierajgce ciala state rozproszone w
organicznym rozpuszczalniku, ktore moga wystepowac w uktadach jedno- lub wielosktadnikowych.
Producent powinien znakowa¢ wyroby znakiem CE lub zgodno$ci z aprobatg techniczng wydang
przez uprawniong jednostke.

2.3. Wymagania dla materialow

Materialy do oznakowania cienkowarstwowego muszg posiadaé¢ aprobate techniczng odpowiadajaca
wymaganiom POD-97, dopuszczajaca je do stosowania w budownictwie drogowym, wydang przez
IBDiM. Uzyte materiaty powinny zapewnia¢ trwalo$¢ oznakowania wymagang w SIWZ.

Zawartos¢ sktadnikow lotnych (rozpuszczalnikow organicznych) w materialach do znakowania
cienkowarstwowego nie powinna przekracza¢ 30% (m/m). Nie dopuszcza si¢ do stosowania
materialow zawierajacych rozpuszczalnik aromatyczny (toluen, ksylen) w ilosci wigkszej niz 10%.
Nie dopuszcza si¢ do stosowania materialow zawierajgcych benzen i rozpuszczalniki chlorowane.
Materiaty stosowane do znakowania nawierzchni nie mogg zawiera¢ substancji zagrazajgcych zdrowiu
ludzi i powodujacych skazenie srodowiska.

Dla uzyskania odblaskowosci oznakowania nalezy zastosowa¢ mikrokulki szklane lub ceramiczne o
wspotczynniku zalamania $wiatta powyzej 1,5. Kulki powinny wykazywaé odpornos¢ na dziatanie
wody; ilos¢ kulek z defektami nie powinna przekracza¢ 20%. Ilo$¢ zastosowanych mikrokulek
powinna by¢ zgodna z kartg techniczng stosowanego materiatu lub aprobatg techniczna.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Materialy do znakowania jezdni powinny zachowaé stato$¢ swoich wlasciwosci chemicznych i
fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesigcy sktadowania w warunkach okreslonych przez
producenta.

Materialy nalezy przechowywa¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, oznaczonych migdzy
innymi datg przydatnosci do uzycia, w magazynach odpowiadajacych zaleceniom producenta,
zwlaszcza zabezpieczajacych je od napromieniowania stonecznego, opadow i1 w temperaturze
zalecanej przez producenta.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oznakowania poziomego powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzgtu:

— reczne szezotki do oczyszczenia nawierzchni,

— sprzet do malowania recznego nawierzchni,

— sprzgt do badan okreslonych w SST,

— sprzet towarzyszacy — oznakowanie wykonywanych robdt oraz pacholki zabezpieczajace Swieze
oznakowanie przed rozjechaniem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialow do oznakowania poziomego

Materialy do wykonania oznakowania poziomego nalezy przewozi¢ krytymi Srodkami transportu,
chronigc opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym.

Materialy nalezy przewozi¢ w pojemnikach zapewniajacych szczelno$é, bezpieczny transport i

zachowanie wymaganych wlasciwosci materiatow. Pojemniki powinny by¢ oznakowane zgodnie z
norma PN-O-79252.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna wynosi¢ co
najmniej 5° C, a wilgotno$¢ wzgledna powietrza powinna spetnia¢ wymagania producenta lub wynosi¢
co najwyzej 85%.

5.3. Przygotowanie podloza

Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy dokona¢ oczyszczenia nawierzchni z
zanieczyszczen — pytu, kurzu, piasku, smarow, olejow i innych. Powierzchnia nawierzchni
przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢ sucha i czysta.

5.4. Wykonanie znakowania materialami cienkowarstwowymi

Stanowisko postojowe dla samochodu osoby niepelnosprawnej nalezy pokry¢ niebieska farbg do
znakowania nawierzchni, a po jej wyschnigciu nanie$¢ oznakowanie P20 i P24 farba bialg.

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materialow. Materiaty
powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z
zaleceniami SST, producenta oraz wymaganiami znajdujagcymi si¢ w aprobacie techniczne;.

Farbe¢ do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymiesza¢ w czasie od 2
do 4 min do uzyskania pelnej jednorodnosci. Przed lub w czasie napehniania zbiornika malowarki
zaleca si¢ przecedzi¢ farbe przez sito 0,6 mm. Nie wolno stosowa¢ do malowania mechanicznego
farby, w ktorej osad na dnie opakowania nie daje si¢ catkowicie wymiesza¢ lub na jej powierzchni
znajduje si¢ kozuch.

Farbe nalezy naktada¢ réwnomierng warstwa, zachowujac wymiary i ostros¢ krawedzi. Grubosé
nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowaé przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce szklanej
lub metalowej podktadanej na drodze malowarki. Ilo$¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez
$rednie zuzycie na metr kwadratowy nie moze si¢ r6zni¢ od ilosci ustalonej w karcie technicznej
materialu o wigcej niz o 20%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Kontrola dostarczonych materialéw

Przed przystgpieniem do oznakowania Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji rodzaj
materialu wraz ze $wiadectwem dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

Przed przystapieniem do wykonania prac nalezy bada¢:

— stan powierzchni nawierzchni przed rozpoczgciem malowania,

— oznakowanie opakowan i wizualna ocena stanu materialow w zakresie jednorodnosci i widocznych
wad,

— pomiar wilgotnosci wzglednej powietrza oraz temperatury powietrza i nawierzchni.

W czasie wykonywania prac nalezy badac:

— grubo$¢ warstwy oznakowania,

— czas schnigcia wg POD-97,

— poziome wymiary oznakowania na zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa i ,,Szczegdtowymi
warunkami technicznymi dla znakoéw drogowych poziomych”,

— réwnomiernos¢ roztozenia materiatu na catej powierzchni oznakowania,

— oznaczenie czasu przejezdnosci wg POD-97.

Protokot przeprowadzonych badan wraz z jedng probka na blasze (300x250x0,8 mm) Wykonawca
powinien przechowywaé do czasu uptywu okresu gwarancji.

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacjg projektowa i
Instrukcjg o znakach drogowych poziomych powinny odpowiada¢ nastepujacym warunkom:

— szeroko$¢ linii moze rdzni¢ si¢ od wymaganej o = 5 mm,

— rozstaw punktéw naroznikowych nie moze mie¢ wigkszej odchytki od wymaganego wzoru niz £+ 50
mm dla wymiaru dtugosci i + 20 mm dla wymiaru szerokosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowag jest: 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanego oznakowania poziomego
nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg niniejszej SST daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 oznakowania poziomego obejmuje:

— zakup 1 transport materiatow,

—reczne oczyszczenie miejsc przewidzianych do malowania,

— wyznaczenie linii i ksztalttow oznakowania (przedznakowanie),

— przygotowanie materiatow,

— naniesienie materiatlow na nawierzchnie,

— ustawienie i przenoszenie oznakowania robot,

— przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych wymaganych przez Inzyniera,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. PN-O-79252 Opakowania transportowe z zawarto$cig. Znaki i znakowanie. Wymagania

podstawowe
10.2. Inne materialy
3. Warunki techniczne. Poziome znakowanie drég. POD-97. Seria ,I” — Informacje, Instrukcje.
Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa 1997.
4. Szczegbdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i warunki ich umieszczania na
drogach — Zatgcznik nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Zatacznik do Dz.U. nr
220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. z p6zniejszymi zmianami).

D-07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z oznakowaniem pionowym w ramach robdt drogowych:
Przebudowa ulicy Barskiej we Wloclawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytniej oraz
przebudowa istniejacego utwardzenia na przylegtej do pasa drogowego dzialce w ramach zadania:
"Budowa parkingdw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem oznakowania pionowego:

— montaz nowych stupkow do znakéw drogowych o srednicy 50 mm,

— montaz tablic znakéw drogowych i tabliczek uzupetniajacych wg specyfikacji w projekcie 1 w
przedmiarze robot.

[lo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporcze;.

Tarcza znaku — element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczona jest tre$¢ znaku. Tarcza
moze by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej albo aluminiowej — jako jednolita lub sktadana.
Lico znaku — przednia czg¢$¢ znaku, stuzgca do podania tre$ci znaku. Lico moze by¢ wykonane jako
oklejane folig odblaskowa lub nieodblaskowsa.

Znak drogowy odblaskowy — znak, ktérego lico (nie dotyczy to elementow czarnych) wykazuje
wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbiciu powrotnym-wspotdroznym).
Konstrukcja wsporcza znaku — stup (stupy), wysiggniki, wsporniki itp., na ktorych zamocowana jest
tarcza znaku, wraz z elementami stuzgcymi do przymocowania tarczy ($ruby, zaciski itp.).

Pozostate okreSlenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonanych robdt oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw
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Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu oznakowania pionowego objetego niniejszg SST sa:

— shupki do znakéw z rur stalowych o srednicy 50 mm,

— tablice znakéw drogowych foliowane folia odblaskowa I generacji (wg wykazu w projekcie i
przedmiarze robot) wraz z materiatami do montazu znakow (obejmy i $ruby),

— gruz betonowy lub mieszanka betonowa do stabilizacji stupkdéw w gruncie.

2.3. Wymagania dla stupkéw

Stupki do znakéw drogowych nalezy wykonaé¢ z rur ocynkowanych o $rednicy co najmniej 50 mm
(grubo$¢ $cianki > 3,0 mm).

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej normy zaakceptowane;j
przez Inzyniera.

Powierzchnia zewnetrzna i wewngetrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci tusek, peknigc,
zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sa nieznaczne nierownosci, pojedyncze rysy wynikajace z
procesu wytwarzania, mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obcigte rowno i prostopadle do osi rury.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1
m dlugosci rury.

Wytworca powinien dostarczy¢ za$wiadczenie o jako$ci stwierdzajace zgodno$¢ wyrobu z
wymaganiami norm, zawierajgce co najmniej: nazwe¢ lub znak towarowy wytworcy, oznaczenie
wyrobu i stwierdzenie o zgodnosci wyrobu z wymaganiami normy.

2.4. Wymagania dla tarcz znakéw drogowych

Materialy uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz polgczenie lica znaku z tarczg znaku, a takze sposob
wykonczenia znaku, musza wykazywa¢ peilng odporno$¢ na oddzialywanie $§wiatla, zmian
temperatury, wpltywy atmosferyczne i wystepujace w mnormalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korozj¢ elektrochemiczng) — przez caly czas trwatoSci znaku, okreslony przez
wytworce lub dostawce.

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okreslic, uzgodniona z odbiorca,
trwato$¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepnic¢ na zyczenie odbiorcy:

— instrukcje montazu znaku,

— dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,

— instrukcje utrzymania znaku.

Tarcza znaku z blachy stalowej grubosci co najmniej 1,0 mm powinna by¢ zabezpieczona przed
korozja obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Dopuszcza si¢ stosowanie innych
sposobow zabezpieczenia stalowych tarcz znakoéw przed korozjg, np. przez metalizowanie lub
pokrywanie tworzywami syntetycznymi pod warunkiem uzyskania aprobaty technicznej dla danej
technologii.

Krawedzie tarczy powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg farbami ochronnymi o odpowiedniej
trwato$ci, nie mniejszej niz przewidywany okres uzytkowania znaku.

Wytrzymato$¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna by¢ mniejsza niz 310 MPa.

Tarcza znaku musi by¢ réwna i gladka — bez odksztalcen ptaszczyzny znaku, w tym pofaldowan,
wgigc, lokalnych wgniecen lub nieréwnosci itp. Odchylenie plaszczyzny tarczy znaku (zwichrowanie,
pofatdowanie itp.) nie moze wynosi¢ wiecej niz 1,5% najwickszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musza by¢ rowne i nieostre. Znieksztatcenia krawedzi tarczy znaku, pozostate
po tloczeniu lub innych procesach technologicznych, ktorym tarcza ta (w znakach drogowych
sktadanych — segmenty tarczy) byta poddana, musza by¢ usuniete.

W przypadku wykonania tarczy znaku z blachy stalowej ocynkowanej ogniowo, wymagany okres
trwatosci znaku wynosi 5 lat.

2.5. Wymagania dla materialéw odblaskowych

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ z zasady przez oklejenie tarczy znaku materialem
odblaskowym. Znaki objete niniejsza specyfikacja beda wykonane z uzyciem folii odblaskowej I
generacji.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajacej powrotnie) powinny spelnia¢ wymagania okreslone w
aprobacie technicznej oraz spelia¢ warunki dotyczace minimalnych wartosci wspotczynnika
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luminancji B oraz wartosci wspolrzgdnych chromatycznos$ci (x,y) punktéw naroznych pél tolerancji
barw dla folii odblaskowej podanych w Zataczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkéw technicznych dla znakéw i1 sygnalow
drogowych oraz urzagdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach.
Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywac¢ pelne zwigzanie z tarczg znaku
przez caly okres wymaganej trwatosci znaku. Niedopuszczalne sg lokalne niedoklejenia, odklejania,
zhuszczenia lub odstawanie folii na krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwiac jej odiagczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Okres trwato$ci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien wynosi¢ 10 lat.
Powierzchnia lica znaku powinna by¢ roéwna i gladka, nie moga na niej wystepowaé lokalne
nierownosci 1 pofaldowania. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji,
zaréwno na powierzchni jak i na obrzezach tarczy znaku.

Doktadnos$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturow znaku, ktore moga powstac przy
nanoszeniu farby na odblaskowg powierzchni¢ znaku, nie byty wicksze niz 2 mm.

W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4x4 cm nie moze
wystepowac wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pecherzyki) o wymiarach nie wigkszych niz
1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni
znaku.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek rys, siegajacych przez warstwe
folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej gwarancji zadna
korozja tarczy znaku nie moze wystgpowac.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona matowg farba nieodblaskowg
barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspotczynniku luminancji 0,08 do 0,10 — wedlug wzorca
stanowigcego zatacznik do ,,Instrukcji o znakach drogowych pionowych”. Grubos¢ powtoki farby nie
moze by¢ mniejsza od 20 um. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium lub ze stali cynkowane;j
ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po uksztalttowaniu tarczy — jej krawedzie mogg pozostaé
niezabezpieczone farbg ochronng.

2.6. Materialy do montazu znakow

Wszystkie ocynkowane taczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy soba elementow
konstrukcji wsporczych znakow jak Sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gladkie,
bez pgknigé, naderwan, rozwarstwien 1 wypukltych karbow.

Elementy zastosowane do montazu tablic znakéw powinny umozliwi¢ demontaz tarcz znakow — dla
konserwacji lub wymiany.

2.7. Materialy do stabilizacji znaku

Do fundamentowania stupka znaku pionowego nalezy uzy¢ gruzu betonowego w sposob zapewniajacy
jego stabilno$¢. Mozna wykona¢ fundament z betonu wykonany “na mokro”, wowczas beton
powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 206-1.

3. SPRZET
Nie wystepuje. Roboty zostang wykonane r¢cznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty do wykonania oznakowania pionowego mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu,
pod warunkiem zabezpieczenia fadunkow na $rodkach transportowych.

Transport znakow, stupkdéw materiatdéw do montazu znakdéw (uchwyty, $ruby, nakretki itp.) powinien
si¢ odbywa¢ §rodkami transportowymi w sposOb uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie
transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze do wykonania stalej organizacji ruchu

Przed przystapieniem do ustawienia znaku nalezy wyznaczy¢:

— lokalizacje znaku oraz odleglo$¢ od krawedzi jezdni,

— wysoko$¢ zamocowania znakow na stupku.

Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znakéw powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg oraz
wymaganiami podanymi w Zalaczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. ,,Szczegétowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich
umieszczania na drogach”.

5.3. Ustawienie znakéw drogowych

W przygotowanym wykopie nalezy ustawi¢ stupek stalowy. Stupek nalezy ustawi¢ do pionu i zasypaé
wykop gruzem i ziemig wraz z ubiciem i polewaniem wodg lub zala¢ betonem.

Stupek nalezy umiescic tak, by odlegto$¢ znaku od jezdni mierzona w poziomie od krawedzi jezdni do
najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku (trojkata, kwadratu, kota, prostokata) wynosita 0,5 m.

Na ustawionym stupku nalezy zamocowac tablice znakow drogowych na wysokosci 2,0 m mierzonej
od poziomu jezdni do dolnej krawedzi tarczy znaku.

Do umocowania tarcz znakéw drogowych na stupkach nalezy stosowaé uchwyty uniwersalne z blachy
ocynkowanej o grubosci do 4 mm. Przy montazu poszczegdlnych znakow nalezy tablice znakow
odchyli¢ o 5 stopni od linii prostopadtej do osi jezdni w strong nadjezdzajacych pojazdow.

Jezeli na jednym stupku trzeba umieSci¢ wigcej niz jedng tablice znaku, wysoko$¢ umieszczenie
najnizszej tablicy nie powinna by¢ mniejsza niz 0,9 m, a najwyzszej tarczy nie wigksza niz 2,2 m.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchytka od pionu — nie wigcej niz +1%,

— odchytka w wysokosci umieszczenia znaku — nie wigcej niz +2 cm,

— odchytka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni — nie wigcej niz +5 cm, przy
zachowaniu minimalnej odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z Instrukcjg o znakach drogowych
pionowych.

5.5. Polaczenie tarczy znaku ze stupkiem

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do stupka w sposob uniemozliwiajacy jej przesunigcie lub obrot.
Materiaty i sposob wykonania polaczenia tarczy znaku ze stupkiem muszg umozliwia¢ (przy pomocy
odpowiednich narzedzi) odtaczenie tarczy znaku od stupka przez caty okres uzytkowania znaku. Nie
dopuszcza si¢ zamocowania znaku do stupka w sposdb wymagajacy bezposredniego przeprowadzenia
$rub mocujacych przez lico znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania prac nalezy badaé:

— zgodno$¢ wykonania znakow pionowych z projektem (lokalizacja, wysoko§¢ zamocowania
znakow),

— prawidlowo$¢ wykonania wykopu pod stupek,

— prawidlowo$¢ ustawienia i zastabilizowania stupka,

— prawidlowo$¢ zamocowania znakow na stupku.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania oznakowania pionowego statego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i ustawienie nowych stupkow,

— zasypanie dotow gruzem lub zalanie betonem,

— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 206-1 Beton. Cz¢s¢ I: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

2. PN-EN 10240:2001 Wewngtrzne i/lub zewngtrzne powloki ochronne rur stalowych. Wymagania
dotyczace powtok wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

3. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki drogowe — Cze$¢ 1: Znaki stale

4. PN-EN 12899-5 Stale, pionowe znaki drogowe — Cz¢$¢ 5: Badanie wstgpne typu

5. PN-EN ISO 1461:2000 Powtloki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowg (cynkowanie
jednostkowe) — Wymagania i badania

6. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

7. PN-63/B-06254 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

8. PN-71/H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej
srodowisk

9. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

10. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego zastosowania

11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
12. BN-89/1076-02 Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe 1 aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania

13. BN-72/8932-01 Roboty ziemne. Budowle drogowe i kolejowe

10.2. Inne materialy

14. Szczegodtowe warunki techniczne dla znakow drogowych pionowych i warunki ich umieszczania
na drogach — Zalacznik nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Zatacznik do Dz.U. nr
220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

15. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 3 lipca 2015 r. zmieniajace
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegoétowych warunkéw technicznych dla znakow
i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach (Dz. U. z 2015 r. poz. 1314).

D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6ét zwigzanych z ustawieniem krawegznikéw betonowych w ramach robot
drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy Zytnie;
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oraz przebudowa istniejgcego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dzialce w ramach
zadania: "Budowa parkingéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem kraweznikow betonowych na tawie z betonu C 12/15.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe przeznaczone do oddzielania powierzchni
znajdujgcych si¢ na tym samym poziomie lub na réznych poziomach, stosowane:

—w celu ograniczania albo wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualne;j;

— jako kanaty odplywowe, oddzielnie lub w polaczeniu z innymi prefabrykatami;

— jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.
Pozostate okreSlenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu kraweznikéw betonowych s3a:

— krawezniki betonowe uliczne 12/15x30,

— krawezniki betonowe zjazdowe 15x22 cm,

— oporniki betonowe 12x25 cm,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement na podsypke i do zapraw,

—woda,

— beton marki C 12/15 do wykonania taw pod krawezniki,

— deskowanie taw betonowych — dowolne zaakceptowane przez Inzyniera.

2.3. Krawezniki betonowe — wymagania techniczne

Do robot objetych niniejszg SST stosuje si¢ krawezniki betonowe. Prefabrykaty powinny by¢
wykonane metoda wibroprasowania. Kolor prefabrykatow — szarocementowy.

Prefabrykaty powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1340.

Na tukach nalezy stosowac krawezniki tukowe.

Dopuszczalne odchytki od wymiarow deklarowanych przez producenta wynosza:

—na dtugosci: £1% z doktadno$cia do 1 mm, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm,

— na szerokosci i wysokosci: £5% z doktadnosciag do 1 mm, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 10
mm.

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinny by¢ bez rys, pgknigé 1 ubytkow betonu, o fakturze
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne odchyltki ptaskosci i prostoliniowosci prefabrykatow, zgodnie z PN-EN 1340, nie
powinny przekraczaé:

— dla dlugosci pomiarowej 300 mm — + 1,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 500 mm — + 2,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 800 mm — + 4,0 mm.

Prefabrykaty betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych. Nalezy je uktada¢ z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm,
dtugos¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$¢ prefabrykatu.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim Kklasy ,,32,5”, odpowiadajgcym
wymaganiom PN-EN 197-1.
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Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypelnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na lawy betonowe

Na tawe betonowg nalezy stosowaé beton klasy C 12/15 wg PN-EN 206-1. Wykonawca jest
obowigzany przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji recept¢ mieszanki betonowej. Wymagania dla
materialow do produkcji mieszanki betonowej oraz badanie betonu — wg SST D-04.06.02
,,Podbudowa z betonu cementowego”.

Szalowanie taw mozna wykona¢ z dowolnych materiatdéw zaakceptowanych przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu nastepujacego sprzetu:

— betoniarek do wytwarzania betonu na tawe i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

— wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport prefabrykatow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je uktada¢ na
srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Prefabrykaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysoko$ci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne — przed rozpyleniem.

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu 1 jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie law betonowych

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu, na przygotowanej warstwie z piasku. Beton
roz$cielony w szalowaniu powinien by¢ wyrownany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowa¢ minimum co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypelione bitumiczng masg zalewowa zaakceptowang przez Inzyniera.

Law betonowych nie mozna wykonywa¢, gdy temperatura powietrza spada ponizej 2 st. C oraz wtedy,
gdy podtoze jest zamarznigte, a takze podczas opadow deszczu.

Natychmiast po roztozeniu mieszanki betonowej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Operacja ta
powinna si¢ zakonczy¢ z uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki.
Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody poprzez
kilkakrotne zwilzanie woda w czasie dnia przez co najmniej 3 do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.3. Ustawienie kraweznikow betonowych

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 o
grubosci 3 cm po zaggszczeniu.
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Krawezniki powinny przylegaé¢ do siebie. Nie ma potrzeby wypetniania spoin zaprawg cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnosciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt 2.3. Sprawdzenie
katdéw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza
i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materialow stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow w
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

— zgodnos¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa; profil ten
powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta, a dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ 1 cm na
kazde 100 m tawy;

— wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy;
tolerancje wymiarow wynosza dla wysokos$ci 1 szeroko$ci tawy — £10% wysokosci i szerokos$ci
projektowanej;

— réwno$¢ gornej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
fawy trzymetrowej taty; prze§wit migdzy goérng powierzchnig tawy i przylozong tatg nie moze
przekraczaé 1 cm;

— dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +2 cm na
kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.2. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi £1 cm
na kazde 100 m ustawionego krawegznika,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gornej plaszczyzny kraweznikow od niwelety projektowanej,
ktére wynosi 1 ¢cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

— rownos$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzang przez przylozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m kraweznika trzymetrowej taty, przy czym prze$§wit pomiedzy goérng powierzchnig
kraweznika 1 przylozong fatg nie moze przekraczac 1 cm,

— szeroko$¢ spoin bada sie co 10 metroéw — krawezniki powinny przylegac do siebie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena utozenia 1 m krawegznika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— pielegnacj¢ betonu,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

— ustawienie kraweznikow i opornikdow na podsypce z wypelieniem spoin,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Cze¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B- 32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982 r.

LN kW

D-08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych wykonywanych w ramach
robot drogowych: Przebudowa ulicy Barskiej we Wloctawku na odcinku od ulicy Polnej do ulicy
Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przyleglej do pasa drogowego dziatce w ramach
zadania: "Budowa parkingdéw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robot zwigzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych o wymiarach 8x30 cm w kolorze szarym na tawie z betonu C8/10.
Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Obrzeza betonowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciaggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu obrzezy sa:

— obrzeza betonowe o wymiarach 8x30 cm w kolorze szarym,

— mieszanka betonu C8/10 na tawe,

— woda.

2.3. Obrzeza betonowe — wymagania techniczne

Obrzeza powinny by¢ wykonane metoda wibroprasowania. Kolor obrzezy — szarocementowy.
Prefabrykaty powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1340.

Dopuszczalne odchyltki od wymiarow deklarowanych przez producenta wynosza:

—na dtugosci: £1% z doktadno$cia do 1 mm, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm,

— na szerokosci 1 wysokosci: £5% z doktadnoscig do 1 mm, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10
mm.

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkow betonu, o fakturze
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne odchytki plaskosci i prostoliniowosci prefabrykatow, zgodnie z PN-EN 1340, nie
powinny przekraczac:

— dla dlugosci pomiarowej 300 mm — £ 1,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 500 mm — £ 2,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 800 mm — + 4,0 mm.

Obrzeza betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych. Nalezy je ukladaé z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubosé¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm,
dtugo$¢ min. 5 cm wigksza niz szerokos$¢ prefabrykatu.

2.4. Wymagania dla pozostalych materialow

Wg SST D-08.01.01 pkt. 2.4.12.5.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wg SST D-08.01.01.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy je uktada¢ na srodkach
transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Prefabrykaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a géorna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysoko$ci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Wg SST D-08.01.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rowkow pod obrzeza

Koryto (rowki) pod obrzeza nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie.
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Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law betonowych

Lawy betonowe nalezy wykona¢ wg ustalenn SST D-08.01.01.

5.4. Ustawianie obrzezy

Ustawianie obrzezy wykonuje si¢ na wykonanej podsypce w miejscu i ze Swiattem (odleglosciag gornej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Krawedzie obrzezy powinny przylega¢ do siebie. Nie ma potrzeby wypelniania spoin obrzezy
betonowych zaprawa cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnosciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt 2.3. Sprawdzenie
katdw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza
1 zmierzenia odchylek z doktadno$cig do 1 mm.

Badania pozostalych materialow stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow w
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

— prawidlowo$¢ wykonania i pielegnacji podsypki cementowo-piaskowej,

— dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w planie od linii projektowane;j, ktore wynosi +2 cm na kazde
100 m ustawionego obrzeza,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gornej plaszczyzny obrzezy od niwelety projektowanej, ktore
wynosi =1 ¢cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

— szerokos$¢ spoin bada si¢ co 10 metrow — obrzeza powinny przylegac do siebie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena utozenia 1 m obrzeza betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie tawy betonowej,

— ustawienie obrzezy na wykonanej fawie,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B- 32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982 1.

PN kW

D-08.04.01 UZUPELNIENIE KRAWEDZI NAWIERZCHNI JEZDNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z uzupehieniem krawegdzi nawierzchni jezdni po wymianie
kraweznikow w ramach robot: Przebudowa ulicy Barskiej we Wtoctawku na odcinku od ulicy Polnej
do ulicy Zytniej oraz przebudowa istniejacego utwardzenia na przylegtej do pasa drogowego dziatce w
ramach zadania: "Budowa parkingdw na terenie miasta".

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robot zwigzanych z
uzupelnieniem krawedzi nawierzchni przy wymienianych kraweznikach betonowych.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy uzupehianiu krawedzi nawierzchni sa:

— mieszanka betonowa C12/15 stosowana na tfawe podkraweznikowg wzglednie C8/10,

— mieszanka asfaltu lanego (masy asfaltowej) stosowanego na goraco,

— emulsja asfaltowa do smarowania krawgdzi nawierzchni.

2.3. Wymagania techniczne
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Wykonawca uzgodni z Inzynierem sposéb uzupelienia krawedzi nawierzchni po wymianie
kraweznikOw oraz zaproponuje stosowane materialy, przedstawiajac do zatwierdzenia recepte
mieszanki betonowej oraz mineralno-asfaltowej lub kartg techniczng masy asfaltowej na gorgco.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robot Wykonawca powinien uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

— sprezarka powietrza,

— skrapiarka,

— kociot do podgrzewania mieszanki mineralno-asfaltowej wzglednie termos,

— zageszczarka plytowa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport mieszanki betonu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca ukladania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z receptg laboratoryjng. Wydajnos¢ srodkéw transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania mieszanki
betonowej.

Mieszank¢ mineralno-asfaltowg nalezy transportowaé w pojemnikach izolowanych cieplnie —
termosach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku lub oblamanych krawedzi) do naprawy nalezy wykonac
bardzo starannie przez:

— usunie¢cie luznych okruchow nawierzchni,

— usuni¢cie wody, z doprowadzeniem do stanu powietrzno-suchego,

— doktadne oczyszczenie dna i krawedzi z luznych ziaren grysu, zwiru, piasku i pytu.

5.4. Uzupekienie podbudowy

Podbudowe nalezy uzupenic¢ poprzez wypehienie mieszankg betonu cementowego C 8/10 wzglednie
C12/15 (stosowanego na tawg betonowsg) oraz staranne zageszczenie i1 pielegnacje przez okres
minimum 7 dni poprzez polewanie woda.

5.5. Uzupemienie nawierzchni

Dno i krawedzie boczne naprawianego miejsca nalezy spryskac¢ szybkorozpadowa emulsjg asfaltowa
w ilo$ci okoto 0,5 I/m2.

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych $ciggaczek oraz
listew profilowych.

Mieszanka powinna by¢ jednakowo spulchniona na catej powierzchni naprawianego miejsca i utozona
z pewnym nadmiarem, by po jej zageszczeniu naprawiona powierzchnia byta rowna z powierzchnig
sasiadujgcych czeéci nawierzchni. Rdznice w poziomie naprawionego miejsca 1 istniejgcej
nawierzchni nie powinny by¢ wigksze od 4 mm.

Rozlozong mieszankg nalezy zagesci¢ zageszczarka plytowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
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Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptaciji projekt
sktadu mieszanek proponowanych do wykonania robot oraz wyniki badan laboratoryjnych.

6.3. Badania w czasie robot

Przy wykonywaniu robot nalezy sprawdzac:

— prawidlowo$¢ przygotowania naprawianych powierzchni,

—1lo$¢ oraz wizualng jako$¢ wbudowywanych materiatow,

— rowno$¢ naprawianych fragmentow — réznice migdzy naprawiang powierzchnig a powierzchniami
sasiednimi nie powinny przekracza¢ 4 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania uzupetienia nawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

— oczyszczenie i osuszenie naprawianych miejsc,

— wykonanie uzupehienia podbudowy wraz z zageszczeniem i pielggnacia,

— skropienie i uzupekienie warstwy nawierzchni mineralno-asfaltowej z zageszczeniem,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

4. PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Czes¢ 1: Beton asfaltowy
5.PN-EN 13108-20  Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Cze$¢ 20: Badanie typu

6. PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

10.2. Inne dokumenty

7. Wymagania Techniczne WT-1 2014. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych, Warszawa 2014

8. Wymagania Techniczne WT-2 2014. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych. Czes¢ I —
Mieszanki mineralno-asfaltowe, Warszawa 2014

9. Wymagania Techniczne WT-2 2016. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych. Czg¢s¢ 11 —
Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych, Warszawa 2016

10. Wymagania Techniczne WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach
publicznych, Warszawa 2009.
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