SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

NAZWA OPRACOWANIA : Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku
oraz polaczenia pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzng
BRANZA : Drogowa

NAZWA I KOD ROBOT BUDOWLANYCH WG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN:
45233140-2 Roboty drogowe

LOKALIZACJA : Wioctawek, ul. Cyganka 6/8
dz. nr 118/12 obreb Wioctawek KM 46

INWESTOR : Gmina Miasto Wioctawek
Zielony Rynek 11/13, 87-800 Wioctawek

DATA OPRACOWANIA 07.06.2019r.



SPIS TRESCI

SST D-00.00.00
SST D-01.02.01
SST D-01.02.04
SST D-02.01.01
SST D-03.06.01
SST D-04.01.01
SST D-04.02.01
SST D-04.04.02
SST D-05.03.23
SST D-08.01.01
SST D-08.03.01
SST D-09.01.01

SST D-10.04.01

Wymagania OZOLNE .........ceveiiieeeriee s ne e 3
Zabezpieczenie drzew na czas wykonywania robOt .........ccocevvviiiiiiiniieninnnnns 16
RODOLY TOZDIOTKOWE ... 18
Roboty ziemne — wykonanie WyKOPOW .......cccuovririienrenieiieisisesiese e 20
Regulacja wysokosciowa urzadzen obCYCh ........cvviiiiieiiiiiiniii e 23
Profilowanie i zaggszczanie podloZa ...........ccooveiiiieiiniie 26
Warstwa odcinajgca z piasku i podsypka cementowo-piaskowa ...................... 28
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie ................... 32
Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej .........cccccoveveviiiciciicicccceee e 36
KrawezZniki DELONOWE ........coveiiiiiiieiiieeie e 39
ODIZEZA DELONMOWE ...vvivviiirieiieitiisiie sttt ettt sttt sttt e st e e nbe et e 43
Wykonanie opasek trawnikKOWYCh ..........cccccoeiiiiiii i 46
REMONE SCOAOW ....viiiiieiiiiiiieit e e 48

str. 2



SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robdt budowlanych drogowych pod nazwa: Remont nawierzchni placu
apelowego, schodow przy budynku oraz polaczenia pomigdzy placem apelowym a droga wewnetrzng.
1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wymagania ogodlne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi, wymienionymi w spisie tresci.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i1 okolicznosci zachodzacych w  toku
wykonywania robot.

Inzynier (Inspektor Nadzoru) — osoba wymieniona w dokumentach kontraktowych, ktéra na
zlecenie Zamawiajacego zarzadza oraz sprawuje nadzoér nad wykonywaniem prac budowlanych oraz
postepem rzeczowo-finansowym, zgodnie z ustawg Prawo budowlane i warunkami kontraktowymi.
Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny przedmiar robot.

Ksiega (rejestr) obmiarow — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatow oraz
robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia — warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu:

Warstwa Scieralna — gbérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych;

Warstwa wigzgca — warstwa nawierzchni pomiedzy warstwa Scieralng a podbudowa;

Warstwa wyréownawcza — warstwa 0 zmiennej grubo$ci utozona na istniejacej warstwie, w celu
uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do utozenia kolejnej warstwy o wymaganej grubo$ci;
Podbudowa — dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze;
podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

Podbudowa zasadnicza — gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni; moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw;
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Podbudowa pomocnicza — dolna cze$¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji no$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza; moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca;

Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania drobnych czgstek
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

Warstwa odsqczajgca — warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, sluzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.
Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé konstrukcyjna
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacjs,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajgcego,

— sporzadzong przez Wykonawceg.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowiagzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w SIWZ.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
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Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST i
wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre§lonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlgczony
W ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cig powstania
pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobat¢ techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.
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Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposéb ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

1.5.13. Obstuga geodezyjna i archeologiczna
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Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia statej obslugi geodezyjnej w czasie prowadzonych
robot zakonczonej wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej, ktéra powinna by¢ dotaczona do
dokumentow odbiorowych.

Na terenie dziatki objgtej inwestycja znajduje si¢ stanowisko archeologiczne, stanowiace obiekt
zabytkowy, ujete w wojewddzkiej ewidencji zabytkow. W zwigzku z tym Wykonawca jest
obowigzany zapewni¢ nadzor archeologiczny zgodnie z opisem w dokumentacji projektowej (Opis
zamierzenia budowlanego punkt 2).

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zroédta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrddel miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obregbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszczegodlnione w dokumentach
umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialdéw do innych robot niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatlow
zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwos¢ do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialéw
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Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robot powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
InZyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowanie jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych tadunkow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatlow i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot bedg oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
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roboét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera b¢dg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakoS$ci bedzie zawieraé:

A. cze$¢ ogolna opisujacy:

— organizacje¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— zapewnienie bezpieczenstwa zespolow higieny pracy,

— wykaz zespotdow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementdéw
robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi;

B. cz¢s¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatdow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob 1 procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwos$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakos$ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
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InZynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pi$mie
ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
po6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrédla ich wytwarzania i zapewniona mu bgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w
pkt 1,

i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatdow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy begda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
—uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennik budowy beda przeditozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastgpujace
dokumenty:

— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
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— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich rob6t. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.

7.2. Zasady okreSlania iloSci robét i materialow

Dhugosci i odlegtos$ci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wihasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dhugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;j.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te Iub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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— odbiorowi czesciowemu (jezeli jest przewidziany w umowie),

— odbiorowi koncowemu (ostatecznemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakoS$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czegsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czg$ciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbior ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 wartoSci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
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— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,
— opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badah i pomiardéw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

— dokumentacja fotograficzng skatalogowang w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje,

— geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiéor pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— wdrozenie projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z wprowadzaniem zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefstwa
ruchu,

— optaty wynikajace z dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

— tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
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— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Zaplecze Wykonawcy oraz Zamawiajacego i Inzyniera Kontraktu

Zaplecze Wykonawcy skltada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biura, placow sktadowych oraz
drog dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji robdt objetych kontraktem.

Koszt urzadzenia i likwidacji zaplecza Wykonawcy obejmuje:

— przygotowanie terenu,

— zainstalowanie i wykonanie wszystkich niezbednych urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i
wewnetrznych, kontenerow biurowych i socjalnych na terenie budowy, placéw i zabezpieczen
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji robot,

— optaty z tytutu dzierzawy terenu,

— utrzymanie zaplecza przez czas trwania robot oraz wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z
uzytkowaniem zaplecza budowy,

— usunigcie wszystkich urzadzen, instalacji, drég dojazdowych i wewnetrznych, biur, placow i
zabezpieczen,

— oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia przewiduje konieczno$¢ organizacji zaplecza
Zamawiajacego i Inzyniera Kontraktu, Wowczas Wykonawca jest zobowigzany do urzadzenia tego
zaplecza wg wymagan w SIWZ, jego utrzymania i likwidacji po zakonczeniu budowy.

Koszty organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawcy oraz zaplecza Zamawiajacego i Inzyniera
Kontraktu mieszcza si¢ w kosztach ogdlnych budowy i obcigzaja Wykonawce robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (D. U. nr 92 poz. 881)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
p6zniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r. poz. 21 z pdZzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadoéw (Dz. U. z
2014 r. poz. 1923)

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzoru dokumentéw
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz. U. z 2014 r. poz. 1973)

7. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z
pdzniejszymi zmianami)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z poézniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)
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12. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych 1
drogowych (Dz.U. nr 118 poz. 1263)

13. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. poz. 1650 ze zmianami).

D-01.02.01 ZABEZPIECZENIE DRZEW NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z zabezpieczeniem istniejacych drzew na czas robot wykonywanych w ramach
zadania: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz potaczenia pomigdzy
placem apelowym a droga wewnetrzna.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
zabezpieczeniem istniejacych drzew na czas wykonywania robdt budowlanych wraz z rozbiorka
zabezpieczen po zakonczeniu robot.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do zabezpieczenia drzew

Do zabezpieczenia istniejacych, sasiadujgcych z prowadzonymi robotami drzew nalezy uzyé
nastgpujacych materiatow:

— deski iglaste obrzynane grub. 19-25 mm kl. 11l,

— drut stalowy migkki ocynkowany o $rednicy 1,0-1,8 mm lub tasma mocujaca,

— folia polietylenowa ostonowa o grubosci 0,12-0,2 mm lub maty stomiane albo trzcinowe,

— oraz woda.

3. SPRZET
Nie wystepuje.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce materialow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty do zabezpieczenia drzew mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu pod warunkiem
stosowania ogdlnie obowigzujgcych przepisow o przewozie tadunkow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Zabezpieczenie drzew na okres wykonywania robot budowlanych

Przed odeskowaniem pien drzewa nalezy owingé matami (stomianymi lub trzcinowymi), folig
ostonowa albo geowldkning, a nastgpnie obtozy¢ deskami i zamocowac je drutem lub tasmami. Deski
powinny przylega¢ do pnia jak najwigkszg powierzchnia. Wysokos¢ desek powinna wynosi¢ 1,5-2,0
m (w zalezno$ci od wymiaréw chronionego drzewa). Ochrona powinna sigga¢ pierwszych gatezi.
Dolna czg$¢ desek powinna opierac si¢ na podiozu i by¢ lekko zagtebiona w gruncie lub obsypana
ziemig. Opaski z drutu lub taSmy nalezy stosowaé¢ w odlegtosci ok. 50 cm od siebie (co najmnigj trzy
na pniu).

W przypadku koniecznosci zabezpieczenia korzeni drzew, zakres i sposdb wykonania robot zostanie
wskazany przez Inzyniera w uzgodnieniu z Projektantem.

W sytuacji koniecznego, czasowego odslonigcia korzeni zabezpieczanych drzew nalezy ostonié je
matami stomianymi, geowtokning lub folig i utrzymywac w wilgotnosci.

Po zakonczeniu prac budowlanych nalezy usuna¢ zabezpieczenia.

5.3. Zasady prowadzenia robét w zasiegu koron istniejacych drzew

W zasiegu koron istniejacych, zachowywanych drzew nie powinien poruszac si¢ sprzet mechaniczny.
Konieczno$¢ wykonania robot w tej strefie powinna by¢ kazdorazowo poprzedzona zatwierdzeniem
przez Inzyniera.

5.4. Zasady postepowania w przypadku uszkodzenia drzewa

W przypadku uszkodzenia systemu korzeniowego, pnia lub korony drzewa nalezy wykonaé prace
zmierzajagce do jego zabezpieczenia. Prace te moga wykonywaé wylacznie osoby posiadajace
stosowne kwalifikacje po zatwierdzeniu przez Inzyniera. Prace te beda wykonane na koszt
Wykonawcy.

W przypadku trwatego zniszczenia ro$linnosci, ktéra miata by¢ zachowana, Wykonawca jest
zobowigzany do odtworzenia jej na wilasny koszt w sposob zaakceptowany przez Projektanta,
Inzyniera i odpowiednie wiadze.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét zwigzanych z zabezpieczeniem drzew

Kontrola jakos$ci robdt polega na sprawdzeniu prawidtowosci wykonanych robét.

6.3. Kontrola robét prowadzonych w zasi¢egu koron drzew

Kontrola jakosci robdt prowadzonych w zasiggu koron drzew polega na sprawdzeniu, czy w wyniku
prowadzonych robot nie zostalty uszkodzone korzenie, pnie lub gatezie drzew.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wedlug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty rozbiorkowe uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli kontrola ich wykonania wg pkt 6 data wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.
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Cena wykonania zabezpieczenia drzew na czas wykonywania robdt obejmuje:
— dostarczenie materiatow,

— wykonanie zabezpieczenia zieleni na czas budowy,

— demontaz zabezpieczen po zakonczeniu robot,

— uporzagdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbidrka elementow drogowych wykonywanych w ramach zadania: Remont
nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz potaczenia pomigdzy placem apelowym a
droga wewnetrzng.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka
nawierzchni drogowych i innych elementéw w pasie drogowym:

— rozebranie nawierzchni placu apelowego o grubosci 5 cm z betonu asfaltowego,

—rozebranie kraweznikow wraz z fawami betonowymi,

— rozebranie podbudowy o grubosci 15 cm z kruszywa tamanego oraz cze$ciowo z betonu,

— rozebranie elementow schodoéw wejsciowych — poreczy stalowych, oktadziny z ptytek, gornego
stopnia 1 §cianek bocznych,

— zatadunek i wywiezienie gruzu i materiatdw z rozbiorki poza teren budowy i zagospodarowanie ich
zgodnie z wymaganiami projektu i SIWZ.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorek

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrka elementéw droég moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— pita do cigcia nawierzchni,

— sprezarka z mlotem,

— koparko-tadowarka, tadowarka,

— samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
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Ogolne wymagania dotyczgce materialow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Gruz i pozostate materialty z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu pod
warunkiem stosowania ogdlnie obowiazujacych przepisow o przewozie tadunkow. Samochody
przewozace gruz powinny posiada¢ plandeki zabezpieczajace tras¢ przewozu przed zapyleniem i
zanieczyszczeniem.

Wykonawca jest obowigzany zagospodarowaé uzyskany gruz z rozbiorki zgodnie z wymogami SIWZ.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg rozebranie wyznaczonych w projekcie nawierzchni wraz z podbudows,
kraweznikow wraz z lawami betonowymi oraz wskazanych elementow schodow wejsciowych do
budynku.

W przypadku odkrycia w trakcie wykonywania robot ziemnych niezinwentaryzowanych fundamentow
lub sieci Wykonawca jest obowigzany wezwal Inzyniera i dokona¢ ustalen odnosnie zakresu
rozbiorek i zabezpieczenia obiektéw sieciowych.

Przed przystagpieniem do wykonania robot rozbidrkowych Wykonawca wdrozy czasowg zmiang
organizacji ruchu na czas wykonywania robot zgodnie z dokumentacja opracowana przez Wykonawce
i zatwierdzong przez Zamawiajacego. Miejsca wykonywania robot powinny by¢ wyraznie
oznakowane i odgrodzone od terenu, na ktérym odbywac si¢ bedzie ruch pojazdow i pieszych.

Roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem ostroznosci tak, aby nie uszkodzi¢ znajdujacych si¢ na
terenie robot urzadzen obcych. Obiekty znajdujace si¢ na terenie rozbiorek, nie przeznaczone do
usuniecia (drzewa, shupy o$wietleniowe itp.) nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ sukcesywnie wraz z wykonywaniem nowych elementow
nawierzchni — nie nalezy pozostawia¢ odkrytych wykopéw np. pod rozebranymi tawami
kraweznikowymi z uwagi na niebezpieczenstwo nasigkniecia podbudowy jezdni w przypadku obfitych
opadow deszczu.

Gruz i pozostate materiaty z rozbiorki nalezy sukcesywnie tadowac na $rodki transportu i wywozi¢
poza miejsce budowy oraz zagospodarowaé zgodnie z wymaganiami SIWZ; jezeli materialy
przetargowe nie zawieraja zalecen dotyczacych sposobu zagospodarowania gruzu z rozbiodrek,
Wykonawca jest obowigzany zagospodarowaé go we wiasnym zakresie, zgodnie z przepisami o
odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych i usunigcia gruzu z terenu budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét

Roboty rozbiorkowe uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli kontrola ich wykonania wg pkt 6 data wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 1.3.

Cena wykonania jednostki rozbiorek poszczegdlnych elementow obejmuje:

— roboty pomiarowe — wyznaczenie w terenie elementow przeznaczonych do rozbiorki,

— oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

— mechaniczne lub r¢czne rozebranie kraweznikow i taw betonowych,

— rozebranie nawierzchni drogowych wraz z podbudowa,

— zatadunek 1 wywiezienie gruzu i pozostalych materialow z rozbiorki poza teren budowy oraz ich
zagospodarowanie zgodnie z SIWZ,

— wyréwnanie podloza po rozbidrce,

— uporzagdkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE — WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych (wykopéw) pod projektowane elementy drogowe w ramach
robot drogowych pod nazwa: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz
potaczenia pomigdzy placem apelowym a droga wewnetrzng.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych:

— poglebienie i wykonanie rowkow pod tawy betonowe pod krawezniki i obrzeza,

— wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie — roboty ziemne wykonywane mechanicznie z
zatadunkiem na samochody samowytadowcze 1 wywiezieniem poza budowe oraz
zagospodarowaniem,

— wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie — roboty ziemne wykonywane r¢cznie z zatadunkiem
na samochody samowytadowcze i wywiezieniem poza budowe oraz zagospodarowaniem,

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Glebokosé¢é wykopu — réznica rzednej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: ls = pa/pas, 9dzie: pg — gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m3), pgs —
maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru: U = dgo/d1, gdzie: dgo — Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu
(mm), dyo — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: ly = E»/E;, gdzie: E; — modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej
warstwy zgodnie z PN-S-02205, E, — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.
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Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu do:

— odspajania, wydobywania i zatadunku gruntu (koparka, tadowarka),

— sprzetu zageszczajacego (walce, ptyty wibracyjne),

— przemieszczania 1 zaggszczania gruntéw na odktadzie (samochody samowytadowcze, rowniarka,

spycharka).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii
odspajania i zaladunku oraz do wydajnosci sprzetu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogdlnie
obowiazujacych przepiséw o przewozie tadunkéw (samochody wywozace nadmiar gruntu powinny
by¢ wyposazone w plandeki).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Przed przystgpieniem do wykonywania robot ziemnych Wykonawca obowigzany jest dokonac
kontrolnych wykopow w miejscach przebiegu podziemnych urzadzen obcych i oznaczy¢ ich przebieg.
W ramach prowadzonych robot ziemnych Wykonawca wykona wykopy pod tawy betonowe, pogtebi
koryto pod konstrukcje nawierzchni placu apelowego oraz wykona koryto pod konstrukcje
nawierzchni utwardzenia fragmentu powierzchni dziatki budowlane;.

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz r¢cznie. W poblizu urzadzen obeych znajdujacych si¢
w pasie drogowym roboty ziemne nalezy prowadzi¢ recznie.

Sposob wykonania skarp wykopoéw powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.

Grunt z wykopow nalezy zatadowaé na samochody samowytadowcze i wywiez¢ poza budowe oraz
zagospodarowac.

5.2. Dokladno$¢ wykonania roboét ziemnych

Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +1 cm i -3
cm.

Szerokos$¢ koryta pod nawierzchnie nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10
cm.

5.3. Odwodnienie wykopow

Niezaleznie od urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych w dokumentac;ji
projektowej, Wykonawca powinien zapewni¢ odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.
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Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé podane w projekcie spadki podtuzne niwelety i nadaé
spadki przekrojom poprzecznym, tak aby umozliwi¢ szybki odptyw wody z wykopu. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykonywania
innych robdt na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie
postegpu robot ziemnych.

Natychmiast po wykonaniu wykopu nalezy przystapi¢ do profilowania i zageszczenia jego dna oraz
wykonywania warstw nawierzchni, aby nie dopusci¢ do nawodnienia podtoza w przypadku
wystapienia duzych opadéw deszczu.

5.4. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych nalezy wykonaé¢ wedtug
zasad podanych w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i zaggszczanie podtoza”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia koryta ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na wlasciwe ujecie i
odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:

— odwodnienie dna koryta po wykonaniu rob6t ziemnych,

— doktadnos$¢ wykonywania wykopu (usytuowanie i wykonczenie),

— sukcesywne usuwanie z terenu budowy nadmiaru gruntu.

6.3. Badania do odbioru robét ziemnych

Szerokos$¢ koryta ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10 cm.
Niero6wnosci dna koryta ziemnego mierzone tata 3-metrowa nie moga przekraczac¢ 3 cm.

Spadek podhuzny powierzchni koryta ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawaé réznic w stosunku do rzgdnych projektowanych wiekszych niz —3
cm lub +1 cm.

Wykonanie pomiaréw: pomiar tasma, szablonem, latg o dtugosci 3 m i poziomica lub niwelatorem, w
miejscach wyznaczonych przez Inzyniera.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych robdt ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robdét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejmujace: odspojenie, transport oraz zagospodarowanie
na odkladzie,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i1 badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 933-8 Badanie wskaznika piaskowego

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podzial i opis gruntow

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podloza przez obciazenie plyta

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2 Inne dokumenty

9. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych. GDDP, Warszawa 1998.

NoookrwdE

D-03.06.01 REGULACJA WYSOKOSCIOWA URZADZEN OBCYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z regulacja wysoko$ciowa wtazu studni rewizyjnej w ramach
realizacji robot: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz potaczenia
pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzna.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania regulacji wysoko$ciowej wlazu
studni rewizyjnej z nadbudowa wykonang betonem.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Studzienka — komora lub szyb umozliwiajace dostep do urzadzen podziemnych.

Zwienczenie studzienki — cze$¢ studzienki sktadajgca si¢ z korpusu i pokrywy, osadzonych na
zestawie odptywowym lub urzadzeniu podziemnym w miejscu jego zabudowy.

Pokrywa — ruchoma cze$¢ zwienczenia studzienki, przykrywajaca jego otwor.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robdt

Do regulacji wysokosciowej urzadzen obcych stosuje si¢ nastgpujace materialy:
— beton klasy C 16/20 spetniajacy wymagania PN-EN 206-1,

— deskowanie — dowolne, uzgodnione z Inzynierem,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711,

— cement portlandzki wg PN-EN 197-1.

Uzyte materialy musza by¢ zaakceptowane przez gestordw istniejacych sieci.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem regulacji wysoko$ciowej wiazu studni rewizyjnej zostana wykonane
recznie przy wykorzystaniu nastepujacego sprzgtu:

— betoniarka lub $rodek transportowy do przewozu mieszanki betonu,

— samochod skrzyniowy,

— wibrator do zageszczenia betonu,

— sprzgt do wykonania wykopu i do zageszczania gruntu: topaty, ubijaki reczne i mechaniczne,
zageszczarki plytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty do wykonania robot moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, z
zastosowaniem ogolnych zasad dotyczacych rozmieszczenia 1 zabezpieczenia przewozonych
tadunkow. Materialy powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem, a
kruszywo — réwniez przed zmieszaniem z innymi materiatami.

Transport mieszanki betonowej moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem, ze
nie spowoduje to segregacji sktadnikoéw i zanieczyszczenia mieszanki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie regulacji wysokosciowej wltazu studni rewizyjnej

Roboty zwiazane z regulacja wysokos$ciowa wiazu studni rewizyjnej nalezy wykona¢ w uzgodnieniu z
wiascicielem sieci, na podstawie uzgodnionej z nim technologii wykonania robot i pod bezposrednim
nadzorem jego przedstawiciela.

Po demontazu pokrywy studzienki nalezy dokona¢ regulacji wysokosciowej do projektowanych
rzednych nawierzchni z zastosowaniem materialow zaakceptowanych przez gestorow sieci.
Deskowanie konstrukcji betonowych wykonywanych z betonu ,,na mokro” nalezy wykona¢ wg PN-B-
06251.

Betonowanie nalezy wykonywaé¢ wg PN-B-06251. Klasa betonu powinna by¢ nie mniejsza niz C
16/20. Wykonawca przedstawi Inzynierowi recepte betonu do akceptacji.

Betonowanie nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C. W wyjatkowych przypadkach
dopuszcza si¢ betonowanie w nizszej temperaturze, jednak wymaga to zgody Inzyniera i zachowania
odpowiedniej temperatury mieszanki betonowej w czasie jej ukladania 1 zabezpieczenia
uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.
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Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu Ilekkimi
ostonami wodoszczelnymi, zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed
deszczem i wodg powierzchniowa.

Zasypki w obrebie regulowanych urzadzen nalezy wykonywac¢ rownomiernie z jednakowych, dobrze
zageszczonych poziomych warstw gruntu. Zasypka powinna by¢ wykonywana warstwami o grubos$ci
do 30 cm, zageszczonymi do wskaznika zageszczenia | >1,0.

Podczas wykonywania zasypki nalezy kontrolowa¢ rzedne posadowienia urzadzen nie dopuszczajac
do ich przemieszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Sprawdzenie dokladnos$ci wykonania robét

Badania w trakcie wykonywania robdt obejmuja:

— kontrole dostarczonych materiatow,

— kontrole jako$ci mieszanki betonowej przed wbudowaniem zgodnie z PN-B-06251,

— sprawdzenie prawidtowosci wykonania regulacji wysokosciowe]j pod katem wiasciwych rzednych
oraz spadkow zgodnie z dokumentacja projektowa,

— sprawdzenie prawidtowosci ulozenia i potaczenia elementow,

— kontrolg rzednych studzienki, ktore powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja + 5 mm,
— badanie wytrzymato$ci i mrozoodpornosci probek betonu uzytego do wykonania regulacji,
— sprawdzenie prawidtowosci wykonania zasypki.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. regulacji wysoko$ciowej wiazu studni rewizyjnej obejmuje:

— prace pomiarowe,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materialow,

— odkopanie studzienki zgodnie z wyznaczonymi punktami wysoko$ciowymi i zaggszczenie dna
wykopu,

— osadzenie elementdéw prefabrykowanych na projektowanej wysokosci,

—wykonanie deskowania i zabetonowanie elementéw betonowych,

— zasypanie wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1 Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Czgé¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

3. PN-EN 124 Zwienczenia studzienek i wpustow kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
i kotowego. Zasady konstrukcji, badanie typu, znakowanie i sterowanie jakoscia

PN-EN 752-1 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojgcia ogolne i definicje

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

10 BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

10.2 Inne dokumenty

11. Wymagania Techniczne COBRTI Instal. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci
kanalizacyjnych. Zeszyt 9. Warszawa 2003

12. Katalog Budownictwa KB4-1.12.1 Studzienki kanalizacyjne

13. Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych — Transprojekt Warszawa 1986 r.
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D-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt przy wykonywaniu profilowania i zageszczania podloza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni w ramach robot drogowych pod nazwa: Remont nawierzchni placu
apelowego, schodéw przy budynku oraz polaczenia pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzng.
1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania profilowania i zaggszczania
podtoza pod tawy betonowe oraz pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni placu apelowego.

Tlo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: ls = py/pas, gdzie: pg — gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu zgodnie z BN-
77/8931-12 (Mg/m3), pgs — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).
Wtorny modul odksztalcenia podloza E, — modut odksztalcenia podloza przy powtérnym
obcigzeniu warstwy ptyta naciskowa wyrazany w MPa.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
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Roboty zwigzane z wykonaniem profilowania i zaggszczania podloza powinny by¢é wykonane
mechanicznie przy uzyciu sprzetu do robdt ziemnych (rowniarka) i zageszczania gruntu (walce
wibracyjne) oraz r¢cznie przy wykorzystaniu narzedzi recznych i ubijakow oraz ptyt wibracyjnych
(zageszczarek).

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robdét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze si¢ odbywac ruch budowlany.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystagpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Profilowanie podtoza nalezy wykonywaé recznie oraz mechanicznie. Scigty grunt powinien byé
wykorzystany na miejscu.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia rownego wskazanemu w dokumentacji
projektowej. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wymagany wskaznik zageszczenia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wynosi: Is > 0,98 (E; >
80 MPa).

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od —20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastagpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w
inny sposo6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wilasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Szerokos$¢ profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10
cmi-5cm.

Nierownosci podtuzne oraz poprzeczne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg
zgodnie z norma BN-68/8931-04. Nierownosci wyprofilowanego i zageszczonego podtoza nie mogg
przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancja + 0,5%.

Rzedne wysokosciowe profilowanego podtoza nie powinny roézni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o
wigcej niz+1 cmi—2 cm.

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt 5.3. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie
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wartosci modutéw odksztalcenia, to wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.

Wskaznik zageszczenia 1 wilgotno$¢ gruntu nalezy okresla¢ nie rzadziej niz w dwoch punktach na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2 oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci do najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1 m2 wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza obejmuje:

— profilowanie podtoza,

— zaggszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obcigzenie plyta

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

D-04.02.01 WARSTWA ODCINAJACA Z PIASKU | PODSYPKA CEMENTOWO-
PIASKOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy odcinajacej z piasku oraz podsypki
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cementowo-piaskowej w ramach rob6t drogowych pod nazwa: Remont nawierzchni placu apelowego,
schodéw przy budynku oraz potaczenia pomiedzy placem apelowym a drogg wewnetrzng.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania:

— warstwy odcinajacej o grubosci po zaggszczeniu 10 cm pod tawy betonowe oraz pod podbudowg
placu apelowego, utwardzenia i fragmentu schodow,

— podsypki cementowo-piaskowej 0 zmiennej grubosci pod stopnie schodow wejsciowych.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaj materialu do wykonania warstwy odcinajacej

Materialem stosowanym do wykonania warstwy odcinajacej jest piasek.

Piasek do wykonania warstwy odcinajacej powinien spetnia¢ warunki:

a) szczelnoS$ci, okreslony zaleznoscia: Dys/dgs < 5, gdzie:

D15 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy,

dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalnosci, okre§lony zaleznos$cia: U = dgo/d1o > 5, gdzie:

U — wskaznik réznoziarnistosci,

dgo — wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe,

dio — wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe.

Piasek stosowany do wykonywania warstwy powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla
gatunku 1i 2.

2.3. Materialy na podsypke cementowo-piaskowg 1:4

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1”” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania warstwy odcinajacej i podsypkowej

Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy zostang wykonane recznie przy zastosowaniu szablondw
ciggnionych, plyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Transport gotowej podsypki cementowo-piaskowej z wytworni powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-
S-96014:1997.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno speilni¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i
zageszczanie podtoza”.

Warstwa odcinajagca oraz podsypka cementowo-piaskowa powinna by¢ wytyczona w sposob
umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa warstwy odcinajacej

Piasek powinien by¢ rozktadany w warstwie o wymaganej grubo$ci, z zachowaniem spadkow i
rzednych wysokosciowych podanych w dokumentacji projektowej. Grubos$¢ rozilozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubos¢ projektowana.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Zaggszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podluznymi cze$ciowo
naktadajagcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Nierdwnosci lub zaglebienia powstale w czasie
zageszczania powinny by¢ wyré6wnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniccia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ piasku podczas zaggszczania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej wartoSci. W przypadku gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku gdy wilgotnos¢
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilosciag wody i
roOwnomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajgcej

Warstwa odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem kolejnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

5.5. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej

Podsypka cementowo-piaskowa 1:4 zostanie uzyta jako podktad pod tawy betonowe schodow
wejsciowych. Po roztozeniu mieszanki cementowo-piaskowej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Operacja ta powinna si¢ zakonczy¢ z uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej
mieszanki. Bezposrednio po zaggszczeniu podsypke nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody
poprzez kilkakrotne zwilzanie woda w czasie dnia przez co najmniej 3 do 7 dni w czasie suchej

pogody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania warstwy odcinajacej i przedstawi¢ wyniki tych badan wraz z recepta laboratoryjna na
podsypke cementowo-piaskowg Inzynierowi.

6.3. Badania w czasie robot

Nieréwnosci podtuzne oraz poprzeczne warstwy odcinajgcej nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm. Badania nalezy prowadzi¢ co
najmniej raz na 500 m2 warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
Rzegdne wysoko$ciowe warstwy nie powinny rozni¢ si¢ od rzg¢dnych projektowanych o wigcej niz +1
cmi-2cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, —
2cm.
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Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Zageszczenie nalezy bada¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce robocze;j.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od —20% do +10%.

Badania, co do ktérych nie wskazano czestotliwosci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w
dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie na glgboko$¢ warstwy, wyréwnanie i
powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Utozona podsypka cementowo-piaskowa powinna umozliwi¢ wykonanie tawy betonowej pod stopnie
schodéw wg rysunku w dokumentacji projektowej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajacej lub podsypki
cementowo-piaskowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposdob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.

Cena 1 m2 wykonania warstwy odcinajacej oraz podsypki cementowo-piaskowej obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie materialow,

— rozlozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy o grubosci okreslonej w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie warstwy odcinajacej i pielegnacje podsypki cementowo-piaskowej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1 Cement. Czg$¢ I. Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

o~ LN
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach robét drogowych pod nazwa: Remont nawierzchni placu
apelowego, schodéw przy budynku oraz potaczenia pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzng.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonaniu
podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego (mieszanki niezwigzanej) 0-31,5 mm stabilizowanego
mechanicznie na zjazdach, grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu 15 cm.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Mieszanka niezwiazana — ziarnisty material, zazwyczaj o okre§lonym skladzie ziarnowym (od d=0
do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podtoza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drég. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,
z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

Kategoria — charakterystyczny poziom wlasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony
jako przedzial wartosci lub warto§¢ graniczna. Nie ma zalezno$ci pomiedzy kategoriami réznych
wlasciwosci.

Kruszywo — ziarnisty materiat stosowany w budownictwie; kruszywo moze by¢ naturalne, sztuczne
lub z recyklingu.

Kruszywo — kruszywo z surowcéw mineralnych (zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarno zwirowe).

Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym 0 oraz D (goérnego) rownym 6,3 mm lub mniejszym.

Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
réwnym lub wigkszym niz 1 mm oraz D (gérnego) wigkszym niz 2 mm.

Kruszywo o cigglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw
grubych i drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane frakcji 0+31,5 mm.

Kruszywo do mieszanki moze by¢ uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego litego (ze skat
magmowych) lub przekruszenia kamieni narzutowych i otoczakow.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-EN 13242,
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Wymagana kategoria procentowej zawarto$ci ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej: Cqp3 (CO
najmniej 90% masy ziaren calkowicie lub czg¢$ciowo przekruszonych lub tamanych oraz maksymalnie
3% masy ziaren catkowicie zaokraglonych).

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wg WT-4, powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od
dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.
Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej
jednorazowo.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych.

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania podbudowy winna spetnia¢ wymagania normy PN-B-
32250.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

— sprzet do rozScietania kruszywa i profilowania warstwy — réwniarka, uktadarka kruszywa, szablon
ciggniony,

— walec wibracyjny lub statyczny oraz zageszczarki plytowe do zaggszczenia warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem
oraz rozsegregowaniem.

W ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci$le okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytworzyé w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki poprzez mieszanie
poszczegblnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna projektowanej grubosci.

Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiggnigcie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;,
okreslonej wedlug préoby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat nadmiernie
zawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong
iloscig wody i rownomiernie wymieszana.

Zageszczanie podbudowy powinno si¢ odbywa¢ walcem stalowym z polewaniem wodg. Zaggszczanie
nalezy prowadzi¢ zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca w zaleznosci od szerokosci
zaggszczanego pasa roboczego i grubosci walowanej warstwy. Zageszczanie nalezy prowadzié
poczawszy od krawedzi ku $rodkowi. Na walowang warstwe nalezy najezdza¢ kolem napedowym w
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celu uniknigcia zjawiska fali przed walcem; manewry walca nalezy przeprowadza¢ plynnie, na
odcinku juz zageszczonym. Predko$¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2 do 4
km/h na poczatku watowania i 4 do 6 km/h w dalszej fazie watowania. Walowanie na odcinku tuku
poziomego o jednostronnym nachyleniu poprzecznym nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku gorze.
Walce wibracyjne powinny pracowac¢ w przedziale drgan od 33 do 35 Hz.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ wigkszy lub rowny 1,03.
Wskaznik nosnosci podbudowy powinien wynosi¢ 120%.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatu.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszywa

Badania mieszanki kruszywa pod wzglgdem uziarnienia i wilgotnosci nalezy wykonywaé dla kazdej
dostarczonej partii kruszywa. Dwie probki nalezy pobraé losowo, z rozlozonej warstwy przed jej
zageszczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre$lonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancjg +10%, —20%.

6.3.2. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Minimalna ilo$¢ badan zaggszczenia podbudowy wynosi 1 badanie na 1000 m2.

6.3.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy:

— szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz £5 ¢cm od
szerokos$ci podanej w projekcie technicznym;

— réwnos$¢ podbudowy mierzona tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 — nierownosci nie moga
przekracza¢ 15 mm,;

— spadki poprzeczne i podluzne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £0,5%.
rzedne wysokosciowe — rdznice pomigdzy rzgednymi wysokoSciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi powinny wynosi¢ od 0 cm do —2 cm;

— grubos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £2 cm.

Szerokos$¢ podbudowy, rownos¢ poprzeczng i podtuzng oraz spadki poprzeczne i grubos¢ podbudowy
nalezy bada¢ przynajmniej w trzech punktach na kazdej dzialce roboczej, jednak nie rzadziej niz raz
na 400 m2.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona napraweg
podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupelnienie nowym materialem o
odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Po wykonaniu tych robot
nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robdt poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robdét
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Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbioér robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta i dostarczenie jej na miejsce wbudowania,
—roztozenie kruszywa,

— zageszczenie rozlozonego kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

2. PN-EN 13242 + A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwiazanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

3. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania

4. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czgs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu
ziaren. Wskaznik ksztattu.

5. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wihasciwosci kruszyw. Cze$¢ 8: Ocena zawartosSci
drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

9. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

10. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

11. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

12. PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tfamane do nawierzchni drogowych

15. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

16. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych

i podtoza przez obcigzenie ptyta

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg

20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

str. 35



10.2. Inne dokumenty
21. WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania techniczne, Warszawa 2010.

D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej brukowej w ramach robot
drogowych: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz potgczenia pomiedzy
placem apelowym a droga wewnetrzna.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni placu apelowego i schodow z kostki brukowej betonowej na podsypce
cementowo-piaskowe;j.

[lo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania, ktora spetnia
nastgpujace warunki:

—  w odleglosci 50 mm od kazdej krawedzi, zaden przekrdj poprzeczny nie powinien wykazywac
wymiaru poziomego mniejszego niz 50 mm;

— catkowita dtugo$¢ kostki podzielona przez jej grubos$¢ powinna by¢ mniejsza lub rowna 4.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze soba trwale
w fazie produkcji. Jesli kostki brukowe sg produkowane z warstwa $cieralna, to warstwa ta powinna
mie¢ minimalng grubos¢ 4 mm na calej powierzchni deklarowanej przez producenta jako
powierzchnia widoczna.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6dlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa —wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna lub krajowa deklaracja zgodnosci

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej IBDiM lub deklaracji zgodnos$ci z normg PN-EN 1338.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢ i ubytkow.

Powierzchnia gorma kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
maksymalne wypuklo$ci nie moga przekracza¢ 1,5 mm, a wklestosci —1 mm.

2.2.3. Ksztalt i wymiary kostki brukowe;

Do robdt objetych niniejsza SST przewiduje si¢ uzycie kostki brukowej o wysokosci 8 cm,
bezfazowej, w kolorze szarym (plac apelowy i utwardzenie dziatki) oraz antracytowym (stopnie
schodow terenowych). Ksztatt kostki 1 sposob utozenia Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

—na dlugosci: £2 mm,

—na szerokoS$ci: =2 mm,

—na grubosci: +3 mm.
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2.2.4. Pozostale wlasciwosci

Wytrzymalo$¢ na rozcigganie przy rozlupywaniu, nasigkliwos¢ i odpornos¢ na dziatanie mrozu oraz
$cieralno$¢ kostek betonowych powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobaty technicznej lub normy
PN-EN 1338.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

Do produkcji betonowych kostek brukowych powinny by¢ stosowane tylko takie materialy, ktorych
przydatnos$¢ do stosowania zostala ustalona pod wzglgdem ich wlasciwosci.

Wymagania dotyczace przydatnosci stosowanych materialdéw producent powinien podawaé w
dokumentacji kontroli produkcii.

W przypadku wykazania zgodnosci wlasciwosci materiatow z odpowiednimi specyfikacjami, nie ma
konieczno$ci wykonywania dalszych badan.

2.4. Materialy na podsypke i do spoinowania

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypetnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki betonowej

Nawierzchni¢ z kostki brukowej mozna wykonywaé regcznie lub przy pomocy ukladarek
mechanicznych do kostki brukowej.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami
na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 R kostki mozna przewozi¢ opakowane przez producenta w foli¢ i
spigte tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je
przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Podloze

Podloze pod nawierzchni¢ z kostki betonowej stanowi podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie wykonana zgodnie z SST D-04.04.02.

5.3. Podsypka

Grubos¢ podsypki cementowo-piaskowej 1:4 powinna by¢ taka, aby po zageszczeniu wynosita 3+5
cm.

Podsypka powinna by¢ lekko zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke nalezy ulozy¢ wg wzoru uzgodnionego z Inzynierem.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uklada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.
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Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ ulozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehic szczeliny piaskiem i zamie§¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z
wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza wyréb w zakresie wymagan
podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektows i
odpowiednimi SST.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podluznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.4 niniejszej SST.
Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni:

— nieréwnos$ci podtuzne i poprzeczne nawierzchni mierzone latg 4-metrowa zgodnie z normg BN-
68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 8 mm.

— spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg *
0,5%.

— r6znice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ £ 1 cm.

— szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz = 5 cm,

— dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubo$ci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm.
Czestotliwos¢ pomiaréow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych powyzej byly przeprowadzone nie
rzadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla przekroju
poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki brukowej
betonowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robdét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.3. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega wykonanie podsypki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie 1 ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1 Cement. Czg$¢ 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonoéw i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonoéw i zapraw

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

Nook~wn

D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych na lawach
betonowych w ramach robot drogowych: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy
budynku oraz potagczenia pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzng.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
ustawieniem kraweznikow betonowych na tawie z betonu C 12/15.

[lo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe przeznaczone do oddzielania powierzchni
znajdujacych si¢ na tym samym poziomie lub na rdznych poziomach, stosowane:

—w celu ograniczania albo wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej;

— jako kanaty odplywowe, oddzielnie lub w potaczeniu z innymi prefabrykatami;

— jako oddzielenie pomigdzy powierzchniami poddanymi ré6znym rodzajom ruchu drogowego.
Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu kraweznikoéw betonowych sg:

— krawezniki betonowe zjazdowe 15x22 cm w kolorze szarym,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement na podsypke i do zapraw,

— woda,

— beton marki C 12/15 do wykonania taw pod krawezniki,

— deskowanie taw betonowych — dowolne zaakceptowane przez Inzyniera.

2.3. Krawezniki betonowe — wymagania techniczne

Do robot objetych niniejsza SST stosuje si¢ krawezniki betonowe. Prefabrykaty powinny by¢
wykonane metoda wibroprasowania. Kolor prefabrykatéw — szarocementowy.

Prefabrykaty powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1340.

Na tukach nalezy stosowac krawezniki tukowe.

Dopuszczalne odchyltki od wymiarow deklarowanych przez producenta wynosza:

—na dlugosci: £1% z dokladno$cia do 1 mm, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm,

— na szerokosci 1 wysokosci: £5% z doktadnoscig do 1 mm, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10
mm.

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinny by¢ bez rys, pekni¢é 1 ubytkéw betonu, o fakturze
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne odchytki ptaskosci i prostoliniowo$ci prefabrykatow, zgodnie z PN-EN 1340, nie
powinny przekraczaé:

— dla dlugosci pomiarowej 300 mm — + 1,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 500 mm — + 2,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 800 mm — + 4,0 mm.

Prefabrykaty betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych. Nalezy je uktada¢ z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm,
dhugos$¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$¢ prefabrykatu.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypetnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na lawy betonowe

Na lawe betonows nalezy stosowaé beton klasy C 12/15 wg PN-EN 206-1. Wykonawca jest
obowigzany przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji recepte mieszanki betonowe;j.

2.6. Cement do betonu

Nalezy stosowac cement portlandzki klasy 32,5 wedtug PN-EN 197-1.

2.7. Kruszywo do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowej na tawy betonowe nalezy stosowac:

— zwir i mieszanke wedlug PN-B-11111,

— piasek wg PN-B-11113,

— kruszywo tamane wg PN-B-11112,

— kruszywo z zuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN-B-23004,

— kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wigkszych niz 4 mm,

Uziarnienie kruszywa wchodzacego w sktad mieszanki betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby
mieszanka betonowa wykazywata maksymalng szczelno$¢ i urabialno$¢ przy minimalnym zuzyciu
cementu i wody.

2.8. Woda do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowej, jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy nalezy stosowac
wode odpowiadajaca wymaganiom normy PN-B-32250. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
wodociagowa wode pitna.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

— samochodow samowytadowczych do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowe;j,

— uktadarek lub prowadnic do uktadania mieszanki betonu,

— przewoznych zbiornikow na wodg,

— zageszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych do
zageszczania.

Wytwornia stacjonarna lub mobilna, w ktorej bedzie wytwarzana mieszanka betonowa, powinna by¢
wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich sktadnikow, gwarantujace nastepujace
tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy poszczegoélnych sktadnikow: kruszywo + 3%,
cement + 0,5%, woda + 2%.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport prefabrykatow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Nalezy je uktada¢ na
srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Prefabrykaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materiatow

Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne — przed rozpyleniem.

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie law betonowych

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu, na przygotowanej warstwie z piasku. Beton
roz$cielony w szalowaniu powinien by¢ wyrownany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowa¢ minimum co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumiczna masg zalewowg zaakceptowana przez Inzyniera.

Law betonowych nie mozna wykonywa¢, gdy temperatura powietrza spada ponizej 2 st. C oraz wtedy,
gdy podtoze jest zamarznigte, a takze podczas opadow deszczu.

Natychmiast po roztozeniu mieszanki betonowej nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania. Operacja ta
powinna si¢ zakonczy¢ z uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki.
Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody poprzez
kilkakrotne zwilzanie woda w czasie dnia przez co najmniej 3 do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.3. Ustawienie kraweznikow betonowych

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 o
grubosci 3 cm po zageszczeniu.

Krawezniki powinny przylegac¢ do siebie. Nie ma potrzeby wypelniania spoin zaprawg cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
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Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatow przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementoéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnosciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt 2.3. Sprawdzenie
katdéw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza
i zmierzenia odchytek z doktadno$cia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

— zgodnos$¢ profilu podhuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowsa; profil ten
powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta, a dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ £1 cm na
kazde 100 m tawy;

— wymiary law nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy;
tolerancje wymiaro6w wynosza dla wysokosci i szeroko$ci tawy — £10% wysokosci 1 szerokosci
projektowanej;

— réwno$¢ gornej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
lawy trzymetrowej laty; przeswit miedzy goérna powierzchnig tawy i przylozona tata nie moze
przekraczac 1 cm;

— dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ £2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.2. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii krawgznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi £1 cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny kraweznikow od niwelety projektowane;,
ktore wynosi £1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

— rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzang przez przytozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m kraweznika trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy goérng powierzchnia
kraweznika 1 przylozona tata nie moze przekraczac 1 cm,

— szeroko$¢ spoin bada si¢ co 10 metréw — krawezniki powinny przylegac do siebie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowaé wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robdét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena ulozenia 1 m kraweznika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— pielegnacj¢ betonu,

—wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ustawienie kraweznikow na podsypce z wypehieniem spoin,

— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cze¢$c¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B- 32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10 BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 i 1982 r.

©CoN>OA~WN

D-08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych wykonywanych w ramach
robot drogowych: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz polgczenia
pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzng.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robot zwigzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych o wymiarach 8x30 cm na tawie z betonu C12/15.

[lo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Obrzeza betonowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terendow nie przeznaczonych do komunikacji.

Pozostate okreSlenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu obrzezy sq:
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— obrzeza betonowe o wymiarach 8x30 cm w kolorze szarym (ograniczenie placu apelowego) oraz
antracytowym (ograniczenie stopni schodow),

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement na podsypke i do zapraw,

— woda,

— beton marki C 12/15 do wykonania taw,

— deskowanie taw betonowych — dowolne zaakceptowane przez Inzyniera.

2.3. Obrzeza betonowe — wymagania techniczne

Obrzeza powinny by¢ wykonane metoda wibroprasowania. Kolor obrzezy — szarocementowy.
Prefabrykaty powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1340.

Dopuszczalne odchytki od wymiaréow deklarowanych przez producenta wynosza:

—na dtugosci: £1% z doktadno$cia do 1 mm, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm,

— na szerokosci 1 wysokosci: +5% z doktadnoscig do 1 mm, nie mniej niz 3 mm i nie wiecej niz 10
mm.

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne odchytki ptaskosci i prostoliniowosci prefabrykatow, zgodnie z PN-EN 1340, nie
powinny przekraczaé:

— dla dtugosci pomiarowej 300 mm — + 1,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 500 mm — + 2,5 mm,

— dla dtugosci pomiarowej 800 mm — + 4,0 mm.

Obrzeza betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych. Nalezy je uklada¢ z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm,
dhugos$¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$¢ prefabrykatu.

2.4. Wymagania dla pozostalych materialow
Wg SST D-08.01.01 pkt. 2.4. — 2.8.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wg SST D-08.01.01.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je uklada¢ na s$rodkach
transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Prefabrykaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza §ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Wg SST D-08.01.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rowkéw pod obrzeza

Koryto (rowki) pod obrzeza nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy lub podsypki w planie.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 wedlug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law betonowych
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Lawy betonowe nalezy wykona¢ wg ustalen SST D-08.01.01.

5.4. Ustawianie obrzezy

Ustawianie obrzezy wykonuje si¢ na wykonanej tawie lub podsypce w miejscu i ze $Swiattem
(odlegloscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Krawedzie obrzezy powinny przylega¢ do siebie. Nie ma potrzeby wypeltniania spoin obrzezy
betonowych zaprawa cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialdéw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadno$ciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt 2.3. Sprawdzenie
katéw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza
i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostaltych materiatow stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

— prawidtowo$¢ wykonania i pielegnacji podsypki cementowo-piaskowej,

— dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w planie od linii projektowanej, ktore wynosi +2 cm na kazde
100 m ustawionego obrzeza,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gornej plaszczyzny obrzezy od niwelety projektowanej, ktore
wynosi +1 cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

— szeroko$¢ spoin bada si¢ co 10 metréw — obrzeza powinny przylegac do siebie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena utozenia 1 m obrzeza betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

— wykonanie tawy betonowej,
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— ustawienie obrzezy na wykonanej tawie,
— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cze¢$c¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B- 32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10 BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 i 1982 r.

©CoN>O~wWN

D-09.01.01 WYKONANIE OPASEK TRAWNIKOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem opasek trawnikowych w ramach robot
drogowych pod nazwa: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz potaczenia
pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzng.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt przy wykonywaniu
nastgpujacych robot:

— reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego kat. I-111,

— wykonanie trawnikéw — przekopanie terenu, humusowanie warstwa o grubosci 10 cm i obsianie
trawa.

Ilo$¢ robot do wykonania: wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wlasciwo$ci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.
Pozostale stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialdw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

— ziemia urodzajna,

— nasiona traw,

—woda do podlewania.

2.3. Wymagania dla ziemi urodzajnej
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Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ przewage czgsci ilastych i zawarto$é co najmniej 2% substancji
organicznych oraz pH > 5,5. Nie moze by¢ zagruzowana, przeros$ni¢ta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. Sktad gatunkowy mieszanki powinien by¢
dostosowany do istniejacych warunkéw glebowych na terenie opracowania.

Na trawniki nalezy zastosowa¢ mieszanke traw odpornych na wydeptywanie.

2.5. Wymagania dla wody

Nalezy uzywac wody studziennej lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem opasek trawnikowych zostang wykonane recznie lub przy pomocy
sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera. Do prac zwigzanych z przewozeniem ziemi urodzajnej
nalezy stosowac tadowarki lub koparki oraz samochody samowytadowcze o pojemnosci (fadownosci)
dostosowane do ilosci przewozonych tadunkéw oraz stanu drég dojazdowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty nalezy w czasie transportu i sktadowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, zawilgoceniem
lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materialami.

Transport ziemi urodzajnej powinien odbywac si¢ samochodami samowyladowczymi zaopatrzonymi
w plandeki, aby nie spowodowac pylenia i zanieczyszczenia tras przewozu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” pkt 5.

5.2. Plantowanie poboczy

Z poboczy gruntowych zaznaczonych w dokumentacji nalezy zebra¢ zanieczyszczenia budowlane.
Nastepnie teren nalezy przekopa¢, splantowac i wyréwnac.

5.3. Rozlozenie warstwy ziemi urodzajnej

Na przygotowanym terenie nalezy roztozy¢ dowieziony humus warstwa o grubosci 10 cm, a nastepnie
wyrownac.

5.6. Obsianie trawa

Powierzchnie pokryte ziemig urodzajng nalezy obsiac trawa.

Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne. Nastepnie
nalezy wysia¢ trawe, dodajac ewentualnie nawozy mineralne.

Wymagania dotyczace siewu nasion trawy sg nastgpujace:

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania — najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 2 kg na 100 m2,

—na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m2,

— przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdéwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ walu gtadkiego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét zwiazanych z wykonaniem i pielegnacja trawnikow
Kontrola robét w zakresie wykonania opasek trawnikowych polega na sprawdzeniu:

— prawidlowosci spulchnienia, profilowania i wyréwnania terenu pod trawniki,

— prawidlowego rozlozenia warstwy ziemi urodzajnej i uwalowania terenu,

— gestos$ci zasiewu nasion.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbior roboét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.
Cena 1 m2 wykonania i pielegnacji trawnikéw obejmuje:

— spulchnienie, profilowanie i wyréwnanie terenu pod trawniki z usunigciem darni,

— humusowanie warstwa ziemi urodzajnej,

— uwatowanie powierzchni,

— wysianie nasion z zagrabieniem i uwatowaniem,

— pielegnacj¢ trawnikow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

SST D-10.04.01 REMONT SCHODOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z remontem schodéw zewnetrznych w ramach
realizacji zadania: Remont nawierzchni placu apelowego, schodéw przy budynku oraz potaczenia
pomiedzy placem apelowym a droga wewnetrzna.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia nastgpujacych robot:

— izolacja pionowa jednowarstwowa z papy asfaltowej izolacyjnej odm. 333 na sucho,

— betonowanie fundamentow niezbrojonych, beton C16/20,
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— izolacja pozioma jednowarstwowa z papy asfaltowej izolacyjnej odm. 333 na lepiku asfaltowym na
goraco, z zagruntowaniem podtoza roztworem asfaltowym,

— murowanie $cianek oraz ich zwienczenia z cegly klinkierowej pelnej kl. 35 na suchej zaprawie do
klinkieru, grubos¢ §cianki 1 cegla,

— dostarczenie i obsadzenie porgczy z rur ze stali nierdzewnej o $rednicy 60 mm, wysoko$¢ poreczy
1,1 m,

— Spoinowanie $cianek z cegly klinkierowej zaprawa do klinkieru.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

Wszystkie materiaty proponowane przez Wykonawce musza uzyskac¢ zatwierdzenie Inzyniera.

2.2. Materialy do wykonania robdt

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu remontu schodow sa:

— mieszanka betonu cementowego C 16/20 na fundamenty pod $cianki boczne,

— papa asfaltowa izolacyjna odm. 333 uktadana na lepiku asfaltowym na gorgco z zagruntowaniem
podtoza roztworem asfaltowym do gruntowania (izolacja pozioma na fundamencie betonowym) oraz
do uktadania na sucho — izolacja pionowa $ciany budynku przy ukladanej konstrukcji nawierzchni
placu apelowego,

— cegly klinkierowe pelne klasy 35 o wymiarach 25x12x6,5 cm (kolor ciemnobrazowy),

— zaprawa cementowa przeznaczona specjalnie do klinkieru,

— zaprawa do spoinowania,

— wyroby warsztatowe — porecze o wysokosci 1,1 m z rur o Srednicy 60 mm ze stali nierdzewnej wraz
z kotwami do obsadzenia w $ciankach i elementami ztacznymi,

— podsypka cementowo-piaskowa 1:4 na wykonanie podktadu pod tawy stopni schodow wg SST D-
04.02.01,

— mieszanka betonu C12/15 na tawy betonowe wg SST D-08.01.01,

— obrzeza betonowe 8x30 cm w kolorze antracytowym wg SST D-08.03.01,

— kostka brukowa betonowa o wysokosci 8 cm bezfazowa w kolorze antracytowym wg SST D-
05.03.23.

Stosowane materialy musza spelnia¢ obowigzujace normy i winny posiadac atesty dopuszczajace do
stosowania w budownictwie.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z remontem schodéw zostana wykonane rgcznie, przy zastosowaniu drobnego
sprzgtu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca ukladania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.
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Pozostate materialy mozna przewozi¢ wszelkimi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniem.

4.3. Skladowanie cegiel klinkierowych

Ze wzgledu na proces wigzania zaprawy nie powinno si¢ dopuszczaé do zawilgocenia cegiet na placu
budowy. Przed przenikaniem wody od strony gruntu ochroni umieszczenie cegiel na paletach.
Natomiast od gory klinkier nalezy przykry¢ foliag budowlana, co zapobiegnie zamoknigciu cegiel w
razie deszczu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie fundamentéw betonowych

Fundamenty betonowe $cianek bocznych powinny byé wykonywane w deskowaniu wzglednie w
wykopie wytozonym grubg folig budowlang (np. babelkows).

Fundamentéw z mieszanki betonowej nie powinno si¢ wykonywaé, gdy temperatura powietrza jest
nizsza niz 5°C i wyzsza niz 25°C oraz gdy podtoze jest zamarznigte.

Swieza mieszanka betonowa wypehnia si¢ fundament, a nastgpnie zaggszcza beton, uzywajac tyczki ze
stopka (tak zwanej baby) lub wibratora zanurzeniowego. Wiazanie przy tadnej pogodzie trwa okoto
dwoch tygodni. Na czas wigzania beton nalezy ostania¢ folig, a w upalne dni kilka razy na dobe
zrasza¢ woda.

Po zwigzaniu mieszanki deskowanie mozna zdemontowac i utozy¢ na fundamentach hydroizolacje z
papy asfaltowej izolacyjnej na lepiku. Wczesniej jednak nalezy zagruntowac je z wierzchu roztworem
bitumicznym.

5.3. Murowanie $cianek bocznych

Cegly klinkierowe nalezy uktada¢ na zaprawie do Klinkieru zatwierdzonej przez Inzyniera. Stosowane
zaprawy gotowe powinny posiada¢ karty techniczne zawierajace informacj¢ o ich przeznaczeniu do
wykonywania muréw zewngtrznych z cegiet klinkierowych. Nalezy unika¢ zapraw z dodatkiem
wapna, ktore powoduje powstawanie wykwitow.

Grubos¢ spoin w przypadku typowych cegiet wysoko$ci 65 mm wynosi 10-12 mm. Aby wszystkie
spoiny byly jednakowe, do murowania poleca si¢ uzywaé plastikowych profili dystansowych o
zamknietym kwadratowym przekroju. Rozmieszcza si¢ je na krawedziach cegiel po natozeniu
zaprawy i dopiero wtedy ustawia cegly kolejnego rzedu. Profile wyjmuje si¢ po kilku godzinach, gdy
zaprawa zwigze.

Podczas murowania z klinkieru cegly nalezy dobiera¢ na przemian z kilku palet. Cegly uktadane na
zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu. Przy murowaniu cegta suchg, zwlaszcza w okresie
letnim, nalezy ceglty przed utozeniem w murze polewaé¢ woda, chyba ze w karcie technicznej
uzywanej zaprawy jest inne zastrzezenie.

Geometri¢ $cianek bocznych nalezy dostosowa¢ do wymiaréw remontowanych schodow, zwieficzenie
$cianek bocznych stanowi tzw, rolka z cegiel ulozonych na wysoko$¢ 12 cm ze szczegdlnie
doktadnym wypelnieniem spoin zaprawg. Zwienczenie poziomych fragmentéw S$cianek powinno
posiada¢ spadek poprzeczny (2-3 %).

W $ciankach murowanych osadza si¢ na odpowiedniej wysokosci kotwy do mocowania stalowych
poreczy.

Spoinowanie mozna zaczaé po 3-5 dniach od zakonczenia murowania. W tym czasie gorna warstwa
cegiet powinna zosta¢ zabezpieczona przed penetracjg wody z opadow atmosferycznych.

Nie wolno spoinowa¢ w czasie niesprzyjajagcych warunkoéw atmosferycznych, przede wszystkim w
czasie opadéw deszczu i przy temperaturze powietrza ponizej 5° C.

Najpierw usuwa si¢ zastygte grudki zaprawy — kielnig, a pdzniej twarda szczotka. Zaprawe do
spoinowania (specjalna fuga do Kklinkieru) po rozrobieniu woda nanosi si¢ miedzy cegly, uzywajac
waskiej kielni. Jej szeroko$¢ dobiera si¢ do grubosci spoin — powinna by¢ 2 mm wezsza niz spoina.
Zazwyczaj porcje masy naklada si¢ na pacg stalowa i z niej zgarnia kolejne porcje kielnig wprost
miedzy cegly. Unika si¢ wowczas zabrudzenia muru zaprawg. Fugowanie nalezy wykona¢ na petne
spoiny (fugi nie powinny by¢ zaglebione miedzy cegly).
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Wykonane $cianki murowane powinny by¢ chronione przed deszczem oraz przed nadmiernym
nastonecznieniem przez okres wskazany w karcie technicznej zaprawy (okolo 4 tygodni) — poprzez
przykrycie folig lub papa.

5.4. Wytworzenie i montaz poreczy z rur ze stali nierdzewnej

Porecze o wysokosci 1,1 m nalezy wykona¢ wg rysunku w dokumentacji projektowej. Ksztalt
porgczy, material z ktorego zostang wykonane i sposob obsadzenia w $ciankach murowanych
podlegaja zatwierdzeniu przez Inzyniera.

5.5. Wykonanie spocznika i stopni schodow

Pozostale po rozbiorce gornego stopnia i plytek gresowych istniejagce stopnie schodéw nalezy
wyrownac i wypehi¢ ewentualne ubytki lub puste przestrzenie zaprawa cementowa 1:4.

Na wykonanym podkladzie nalezy utozy¢ beton tawy fundamentowej i obsadzi¢ w nim obrzeza
betonowe 8x30 cm w kolorze antracytowym stanowiace ograniczenie stopni schodéw. Stopnie nalezy
wykona¢ z kostki brukowej betonowej o wysokosci 8 cm bezfazowej w kolorze antracytowym na
podsypce cementowo-piaskowej, wg rysunku w dokumentacji projektoweyj.

Przy wykonywaniu spocznika przy wej$ciu do budynku nalezy zachowaé rzedna wysoko$ciowa
podang w dokumentacji projektowe;.

5.6. lzolacja pionowa nawierzchni

Konstrukcje nawierzchni placu apelowego nalezy oddzieli¢ od s$cian budynku warstwa papy
izolacyjnej na sucho lub cienkiej plyty styropianowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci materialow

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenie o
jakosci (atesty) materiatow przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ je Inzynierowi w celu
akceptacji materiatéw, zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w normach.

Do materiatéw, ktorych producenci sa zobowigzani (przez wtasciwe normy) dostarczy¢ zaswiadczenie
o jakosci (atesty) naleza:

— mieszanka betonu na fundament i fawe,

— cegly klinkierowe,

— zaprawa do murowania i do spoinowania,

— prefabrykaty betonowe,

— rury ze stali nierdzewnej,

— elementy mocowania.

6.3. Kontrola jako$ci wykonania remontu schodow

Kontrola jakosci wykonanych robot polega na sprawdzeniu:

— zgodnoséci wykonanych schodéw z rysunkiem w dokumentacji projektowej i opisem w niniejszej
SST pod wzgledem cech geometrycznych (dlugosé, wysokosc),

— prawidtowos$ci wykonania izolacji i spoinowania elementow murowanych,

— prawidlowos$ci osadzenia poreczy,

— prawidlowos$ci wykonania stopni i spocznika schodow.

Wykonane schody powinny by¢ zgodne z rysunkiem w dokumentacji projektowej. Dopuszczalne
odchytki okresli Inzynier w porozumieniu z projektantem.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi lub zamontowanymi elementami

Wszelkie elementy zakwestionowane przez Inzyniera musza zosta¢ bezzwlocznie naprawione lub
wymienione na koszt Wykonawcy w sposob wymagany przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robdét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbiér robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli spetlnione zostalty wymagania opisane w punkcie 6 niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug przedmiaru robot.
Cena wykonania remontu schodéw obejmuje:

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie fundamentow,

—wykonanie izolacji poziomej,

— murowanie $cianek z cegiet klinkierowych wraz ze spoinowaniem i wykonczeniem,

— montaz poreczy,

— wykonanie podktadu z zaprawy cementowo-piaskowej,

— wykonanie taw betonowych i obsadzenie obrzezy,

— wykonanie stopni i spocznika schodow z kostki betonowej na podsypce cementowo-piaskowej,
— sprawdzenie kompletnosci wykonanych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cze$¢ I: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Cz¢s¢ I Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

3. PN-EN 413-1 Cement murarski 15. Czgs¢ 1 — Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci

4. PN-EN 771-1 Wymagania dotyczace elementow murowych — Cze$¢ 1: Elementy murowe
ceramiczne

5. PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyny. Domieszki do betonu. Definicje i
wymagania

6. PN-EN 998-2:2004 Wymagania dotyczace zapraw do muréw — Cze$¢ 1: Zaprawa murarska

7. PN-EN 10088 Stale odporne na korozj¢ — Cz¢$¢ 1: Gatunki stali odpornych na korozje

8. PN-B-06250 Beton zwyktly

9. PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

10. PN-N-12008 Cegta wypalana z gliny budowlana klinkierowa

11. PN-B-12030:1996 Wyroby budowlane ceramiczne i silikatowe — Pakowanie, przechowywanie i
transport

12. PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne.

13. PN-B-3000 Cement portlandzki

14. PN-B-3001 Cement portlandzki z dodatkami

15. PN-M-69011 Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i wymagania
16. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

17. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo$¢ ztaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadliwosci na
podstawie ogledzin zewnetrznych

10.2. Inne dokumenty

18. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Czes¢ 1 — Roboty
ogolnobudowlane.

19. Instrukcja Instytutu Techniki Budowlanej "Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
budowlanych. Czg$¢ A: Roboty ziemne i konstrukcyjne, Zeszyt 3 Konstrukcje murowe Nr 425/2006".
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