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SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t drogowych pod nazwg: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych
dla samochodéw osobowych, przebudowa istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szko6t
Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi, wymienionymi w spisie tresci.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Deklaracja Wlasciwosci Uzytkowych (DWU) — dokument wyrazajacy wiasciwosci uzytkowe
wyrobow budowlanych w odniesieniu do zasadniczych charakterystyk tych wyrobow zgodnie z
odpowiednimi zharmonizowanymi specyfikacjami technicznymi

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

Inzynier (Inspektor Nadzoru) — osoba wymieniona w dokumentach kontraktowych, ktéra na
zlecenie Zamawiajgcego zarzgdza oraz sprawuje nadzor nad wykonywaniem prac budowlanych oraz
postgpem rzeczowo-finansowym, zgodnie z ustawg Prawo budowlane i warunkami kontraktowymi.
Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kategoria ruchu (KR1 do KR6) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedlug ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych” wyd. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow,
Warszawa 1997.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

Koryto — eclement uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny przedmiar robot.

Ksiega (rejestr) obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shluzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
InZyniera.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz
robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia — warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu:

Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych;
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Warstwa wigzgca — warstwa nawierzchni pomiedzy warstwa $cieralng a podbudowa;

Warstwa wyrownawcza — warstwa o zmiennej grubo$ci ulozona na istniejacej warstwie, w celu
uzyskania odpowiedniego profilu potrzebnego do utozenia kolejnej warstwy o wymaganej grubosci;
Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze;
podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej;

Podbudowa zasadnicza — goérma cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni; moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw;

Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza; moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajacs;

Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania drobnych czastek
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsqczajgca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreSlony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze roéwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniagcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtgbokosci przemarzania.
Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacjg,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawcg.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i SST
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Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentoéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w SIWZ.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i
elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapér i znakow, dla ktoérych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony
W ceng umowng.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla osob lub wlasno$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekoéw wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwo$cig powstania
pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
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Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wtlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami InZzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
InZyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
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Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty.

1.5.13. Obstuga geodezyjna

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia stalej obstugi geodezyjnej w czasie prowadzonych
robot zakonczonej wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej, ktora powinna by¢ dotaczona do
dokumentow odbiorowych.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy z
danego zrdédia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postgpu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek Zrddet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakieckolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopdw 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu roboét.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w dokumentach
umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialow do innych robdt niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 wlasciwos$¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.
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Migjsca czasowego skltadowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
p6Zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
InZyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowanie jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych tadunkow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
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Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystgpujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera b¢dg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

A. czes$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— zapewnienie bezpieczenstwa zespotow higieny pracy,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardow i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

B. cz¢$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i 1lo$¢ srodkdw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zaladunku materiatdow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposOb 1 procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6élnych elementow robot,

— sposob postepowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakos$ci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materiatlow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreSlone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umow3.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

InZynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie
ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatbw 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtoérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopus$ci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,
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— deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacjg okreslong w
pkt 1,

i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatdow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi 1 polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robéot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennik budowy beda przedtozone
InZynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialdw, orzeczenia o
jakos$ci materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastgpujace
dokumenty:

— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesi¢cznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m”® jako
dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktére maja by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

str. 12



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi cze$ciowemu (jezeli jest przewidziany w umowie),

— odbiorowi konnicowemu (ostatecznemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakoSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentoéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czeséci robot. Odbioru czeSciowego
robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
InZyniera.

Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inzyniera
1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

—recepty 1 ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan 1 pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom
urzadzen,

— dokumentacja fotograficzng skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje,

— geodezyjng inwentaryzacje¢ powykonawczg roboét 1 sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetiajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

—robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogoélnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
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— wdrozenie projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z wprowadzaniem zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

— oplaty wynikajace z dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

— tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuni¢cie wbudowanych materiatdéw 1 oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Zaplecze Wykonawcy oraz Zamawiajacego i Inzyniera Kontraktu

Zaplecze Wykonawcy sktada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biura, placow sktadowych oraz
drog dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji robot objetych kontraktem.

Koszt urzadzenia i likwidacji zaplecza Wykonawcy obejmuje:

— przygotowanie terenu,

— zainstalowanie i wykonanie wszystkich niezbednych urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i
wewngtrznych, kontenerow biurowych i socjalnych na terenie budowy, placow i zabezpieczen
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji robot,

— oplaty z tytulu dzierzawy terenu,

— utrzymanie zaplecza przez czas trwania robdt oraz wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z
uzytkowaniem zaplecza budowy,

— usunigcie wszystkich urzadzen, instalacji, drég dojazdowych 1 wewnetrznych, biur, placow i
zabezpieczen,

— oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Jezeli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia przewiduje konieczno$¢ organizacji zaplecza
Zamawiajgcego i Inzyniera Kontraktu, Wowczas Wykonawca jest zobowigzany do urzadzenia tego
zaplecza wg wymagan w SIWZ, jego utrzymania i likwidacji po zakonczeniu budowy.

Koszty organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawcy oraz zaplecza Zamawiajacego i Inzyniera
Kontraktu mieszczg si¢ w kosztach ogdlnych budowy i obcigzajg Wykonawce robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (D. U. nr 92 poz. 881)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
p6zniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r. poz. 21 z pdzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadow (Dz. U. z
2014 r. poz. 1923)

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzoru dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (Dz. U. z 2014 r. poz. 1973)

7. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z
p6zniejszymi zmianami)
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8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkoéw
technicznych dla znakow i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z p6zniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdétowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

12. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 20 wrze$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robdét ziemnych, budowlanych i
drogowych (Dz.U. nr 118 poz. 1263)

13. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. poz. 1650 ze zmianami).

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE - WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania 1 odbioru rob6t ziemnych (wykopoéw) pod projektowane elementy drogowe w ramach
robot drogowych pod nazwa: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochodow
osobowych, przebudowa istniejgcego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szkét Ekonomicznych we
Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych:

— wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie oraz pod tawy betonowe pod krawegzniki — roboty
ziemne wykonywane mechanicznie z zatadunkiem na samochody samowyladowcze 1 wywiezieniem
poza budowg oraz zagospodarowaniem,

— wykonanie koryta ziemnego pod nawierzchnie — roboty ziemne wykonywane r¢cznie z zatadunkiem
na samochody samowytadowcze 1 wywiezieniem poza budowe oraz zagospodarowaniem.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Glebokosé wykopu — rdznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wiclko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: I, = pua/pas, gdzie: p, — gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3), pu —
maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdow niespoistych,
okreslona wg wzoru: U = dgy/d;y, gdzie: dgy — Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu
(mm), d;y— $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: I, = E/E;, gdzie: E;— modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej
warstwy zgodnie z PN-S-02205, E; — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu
badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania ze sprzetu do:

— odspajania, wydobywania i zaladunku gruntu (koparka, fadowarka),

— sprzetu zageszczajacego (walce, plyty wibracyjne),

— przemieszczania i zageszczania gruntdw na odkladzie (samochody samowyladowcze, rowniarka,
spycharka).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajnosci sprzgtu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogolnie
obowigzujacych przepiséw o przewozie tadunkéw (samochody wywozace nadmiar gruntu powinny
by¢ wyposazone w plandeki).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Przed przystgpieniem do wykonywania robdt ziemnych Wykonawca obowigzany jest dokonaé
kontrolnych wykopéw w miejscach przebiegu podziemnych urzadzen obcych (kable energetyczne i
przylacze cieplne) i oznaczy¢ ich przebieg.

W ramach prowadzonych robot ziemnych Wykonawca wykona wykopy pod nawierzchnie jezdne oraz
tawy betonowe.

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz r¢cznie. W poblizu urzadzen obeych znajdujacych si¢
w pasie drogowym roboty ziemne nalezy prowadzi¢ recznie.

Sposob wykonania skarp wykopéw powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Grunt z wykopdw nalezy zatadowaé na samochody samowytadowcze 1 wywiezé poza budowe oraz
zagospodarowac.

Czg$¢ gruntu — po akceptacji Inzyniera — mozna uzy¢ do wyprofilowania terenu.

Bez zastrzezen dopuszcza si¢ do budowy nasypow:

— zwiry 1 pospotki,

— piaski grube i $rednioziarniste.

Dopuszcza si¢ do budowy nasypow z zastrzezeniami:

— piaski drobnoziarniste o wskazniku nosno$ci wigkszym lub rownym 10,

— zwiry 1 pospotki gliniaste, piaski pylaste i gliniaste, pyly piaszczyste i gliny o granicy ptynnosci
mniejszej niz 30%,

— zuzle wielkopiecowe drobnoziarniste i nierozpadowe.

Na wbudowanie gruntu Wykonawca musi uzyska¢ zgode Inzyniera.

5.2. Dokladno$¢ wykonania roboét ziemnych

Roéznica w stosunku do projektowanych rzednych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +1 cm i -3
cm.

Szerokos¢ koryta pod nawierzchnie nie moze roézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz +10
cm.

5.3. Odwodnienie wykopow
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Niezaleznie od urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien zapewni¢ odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sig¢
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ podane w projekcie spadki podluzne niwelety i nadaé
spadki przekrojom poprzecznym, tak aby umozliwi¢ szybki odptyw wody z wykopu. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntdw oraz termindéw wykonywania
innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych.

Natychmiast po wykonaniu wykopu nalezy przystapi¢ do profilowania i zageszczenia jego dna oraz
wykonywania warstw nawierzchni, aby nie dopusci¢ do nawodnienia podtoza w przypadku
wystapienia duzych opadéw deszczu.

5.4. Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych nalezy wykonaé¢ wedtug
zasad podanych w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i zageszczanie podtoza™.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na wlasciwe
ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

— odwodnienie dna koryta po wykonaniu rob6t ziemnych,

— doktadnos¢ wykonywania wykopu (usytuowanie i wykonczenie),

— sukcesywne usuwanie z terenu budowy nadmiaru gruntu.

6.3. Badania do odbioru robdét ziemnych

Szerokos$¢ koryta ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz £10 cm.
Nierownosci dna koryta ziemnego mierzone tatg 3-metrowg nie mogg przekraczaé 3 cm.

Spadek podtuzny powierzchni koryta ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokos$ciowych, nie moze dawac réznic w stosunku do rzg¢dnych projektowanych wigkszych niz -3
cm lub +1 cm.

Wykonanie pomiaréw: pomiar taSma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg lub niwelatorem, w
miejscach wyznaczonych przez Inzyniera.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wigcksze odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m3 (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
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Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejmujace: odspojenie, transport oraz zagospodarowanie
na odkladzie,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN 933-8 Badanie wskaznika piaskowego

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obciazenie plyta

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2 Inne dokumenty

9. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych. GDDP, Warszawa 1998.

ANl e

D-04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt przy wykonywaniu profilowania i zaggszczania podloza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni w ramach robo6t drogowych pod nazwa: Budowa przejazdu pozarowego,
zatok postojowych dla samochodéw osobowych, przebudowa istniejagcego ogrodzenia na terenie
dziatki Zespotu Szkét Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania mechanicznego oraz rgcznego
profilowania i zaggszczania podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy = pua/pas, gdzie: p, — gestosC objegtosciowa szkieletu zageszczonego gruntu zgodnie z BN-
77/8931-12 (Mg/m3), pss — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreSlona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny
zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).
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Wtorny modul odksztalcenia podloza E, — modut odksztalcenia podtoza przy powtdrnym
obcigzeniu warstwy ptyta naciskowg wyrazany w MPa.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem profilowania i zaggszczania podloza powinny by¢ wykonane
mechanicznie przy uzyciu sprze¢tu do robdt ziemnych (réwniarka) i zaggszczania gruntu (walce
wibracyjne) oraz r¢cznie przy wykorzystaniu narzedzi r¢cznych i ubijakow oraz plyt wibracyjnych
(zageszczarek).

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do robdt zwigzanych z profilowaniem i1 zaggszczeniem podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze si¢ odbywaé ruch budowlany.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Profilowanie podtoza nalezy wykonywaé recznie oraz mechanicznie. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany na miejscu.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowaé¢ do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia rdwnego wskazanemu w dokumentacji
projektowej w zalezno$ci od rodzaju 1 przeznaczenia nawierzchni, pod ktora podtoze jest
przygotowywane. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wymagany wskaznik zageszczenia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wynosi:

— podloze gruntowe pod nawierzchnie: Is > 0,97 (E, > 50 MPa),

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od —20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny
koszt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Szerokos$¢ profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz +10
cmi-5cm.

Nierownoséci podtuzne oraz poprzeczne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg
zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza nie mogg
przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsg z
tolerancja £ 0,5%.

Rzedne wysokosciowe profilowanego podtoza nie powinny rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o
wigcej niz+1 cmi-2 cm.

Badania nalezy wykona¢ raz na kazde 100 m jezdni.

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt 5.3. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie
warto$§ci moduléw odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modulu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od —20% do +10%.

Wskaznik zageszczenia i wilgotno$¢ gruntu nalezy okresla¢ nie rzadziej niz w dwoch punktach na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2 oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci do najmniej 10 cm,
wyrownanie 1 powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1 m2 wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza obejmuje:

— profilowanie podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

D-04.02.02 WARSTWA ODSACZAJACA I MROZOOCHRONNA Z MIESZANKI
NIEZWIAZANEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej (podsypki) z piasku oraz
warstwy mrozoochronnej w ramach robdt drogowych pod nazwa: Budowa przejazdu pozarowego,
zatok postojowych dla samochodéw osobowych, przebudowa istniejacego ogrodzenia na terenie
dziatki Zespotu Szkét Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania:

— podsypki piaskowej o grubosci po zaggszczeniu 10 cm pod tawy betonowe pod krawezniki,

— warstwy mrozoochronnej o grubosci po zageszczeniu 15 cm z mieszanki niezwigzanej z kruszywa 0-
8 mm pod nawierzchnie stanowisk postojowych.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okre§lonym sktadzie ziarnowym, ktory
moze by¢ stosowany do wykonania warstw konstrukcji nawierzchni oraz podioza ulepszonego.
Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub
mieszanki tych kruszyw.

Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
wysadzinami powodowanymi przez szkodliwe dzialanie mrozu i zwigkszenie nosnoSci warstw
dolnych konstrukcji nawierzchni. W szczegolnych przypadkach (bliskie sasiedztwo zwierciadta wody
gruntowej od spodu konstrukcji nawierzchni) warstwa mrozoochronna, wykonana z gruntu
niewysadzinowego lub z mieszanki niezwigzanej, moze pehic funkcje warstwy odsaczajace;j.
Warstwa odsaczajaca — warstwa zapewniajaca odprowadzenie wody przedostajacej si¢ do spodu
nawierzchni. Role warstwy odsgczajacej moze pelni¢ warstwa mrozoochronna albo warstwa
ulepszonego podloza. Aby warstwy te mogly peli¢ funkcje warstwy odsaczajacej musza byc
wykonane z materiatu ziarnistego (mieszanki niezwigzanej lub z gruntu niewysadzinowego) o
odpowiednim uziarnieniu i o wspotczynniku filtracji.

Kruszywo naturalne — kruszywo pochodzenia mineralnego, ktoére poza obrobka mechaniczng nie
zostato poddane zadnej innej obrobce.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaj stosowanego materialu
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Do wykonania robot stosuje si¢ nastepujace materiaty:

— do warstwy odsaczajacej — piasek lub pospotka,

— do warstwy mrozoochronnej — kruszywo naturalne o uziarnieniu 0-8 mm.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Mieszanki niezwigzane do warstwy odsaczajacej i mrozoochronnej powinny spelnia¢ wymagania
krajowe, przenoszace zapisy norm:

— PN-EN 13285 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw stosowanych w
obiektach drogowych i budownictwie drogowym,

— PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

Wspolezynnik filtracji dla warstwy odsaczajacej powinien wynosi¢ 8 m3/dobe.

2.4. Skladowanie materialéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania warstwy odsaczajacej lub mrozoochronnej

Roboty zwigzane z wykonaniem warstwy zostang wykonane recznie przy zastosowaniu szablonow
ciggnionych, ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Materialy sypkie nalezy przewozi¢ w sposob eliminujgcy mozliwo$¢ wysypania, pylenia oraz innego
zanieczyszczenia Srodowiska.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetni¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Profilowanie i
zaggszczanie podloza”.

Warstwa odsaczajagca powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Piasek na warstwe¢ odsgczajaca oraz kruszywo na warstwe mrozoochronng powinny by¢ rozktadane w
warstwie 0 wymaganej grubosci, z zachowaniem spadkow i rzednych wysoko$ciowych podanych w
dokumentacji projektowej. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po
jej zageszczeniu osiggnicto grubos¢ projektowana.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapic¢ do jej zageszczania.
Zageszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi czg¢sciowo
naktadajacymi si¢, w kierunku jej gomej krawedzi. Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie
zaggszczania powinny by¢ wyrownywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usuni¢cie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora (E, > 80 MPa). Modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ przy
zastosowaniu plyty VSS o $rednicy 300 mm. Dopuszcza si¢ alternatywne metody pomiaru nosnosci i
zaggszczenia w uzgodnieniu z Inzynierem/Zamawiajacym. Jako metody referencyjne uznaje si¢
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badania wskaznika zaggszczenia wg BN-77/8931-12 oraz wtornego modutu odksztatcenia wg PN-S-
02205.

Wilgotnos$¢ piasku podczas zageszczania powinna by¢ rdéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej wartosci. W przypadku gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku gdy wilgotno$¢
kruszywa jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody i
rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy

Warstwa odsaczajagca oraz mrozoochronna po wykonaniu, a przed ulozeniem kolejnej warstwy
powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania
warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— przedstawi¢ Inzynierowi wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu oraz
powszechnego stosowania (stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem
budowlanym B, certyfikat zgodnos$ci, deklaracj¢ wlasciwosci uzytkowych, ocen¢ techniczng, ew.
badania materialdéw wykonane przez dostawcow itp.),

— wykona¢ wiasne badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt (okre$lone przez Inzyniera) i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowa¢ wlasciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Nieréwnosci podtuzne oraz poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata zgodnie z normg BN-
68/8931-04. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm. Badania nalezy prowadzi¢ co 20 m na
kazdym pasie warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5%.
Rzedne wysokosciowe warstwy nie powinny rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz +1
cmi—2cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, —
2 cm.

Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Zaggszczenie nalezy bada¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce robocze;.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od —20% do +10%.

Badania, co do ktérych nie wskazano czestotliwosci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w
dwoéch punktach na kazdej dziennej dziatce robocze;j.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi miejscami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie na glebokos¢ warstwy, wyrdéwnanie i
powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowag jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odsaczajacej lub
mrozoochronne;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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8.2. Sposob odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wg pkt 7.

Cena 1 m2 wykonania warstwy odsaczajacej lub mrozoochronnej obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie materiatow,

— roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy kruszywa o grubosci okre$lonej w
dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

1. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw stosowanych w
obiektach drogowych i budownictwie drogowym

2. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania

3. PN-EN 933-1 Badanie geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Czgs¢ 1: Oznaczenie skladu
ziarnowego — Metoda przesiewowa

4. PN-EN 933-3 Badanie geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czg$¢ 2: Oznaczenie ksztattu ziaren
za pomocg wskaznika ptaskosci

5. PN-EN 933-4 Badanie geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czes$¢ 4: Oznaczenie ksztaltu ziaren
— Wskaznik ksztattu

6. PN-EN 933-5 Badanie geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czgs¢ 5: Oznaczenie procentowej
zawarto$ci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych
7. PN-EN 933-8 Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czes¢ 8: Ocena zawartosci drobnych
czastek — Badania wskaznika piaskowego

8. PKN-CEN ISO/TS 17892-11 Badania geotechniczne. Badania laboratoryjne gruntow. Czes¢ 11.
Badanie filtracji przy statym i zmiennym gradiencie hydraulicznym

9. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zagg¢szczenia gruntu

11. BN-8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata

2. Inne dokumenty

12. WT-4 2010 Mieszanki niezwigzane. Wymagania Techniczne, zalacznik nr 3 do zarzadzenia Nr
102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych 1 Autostrad z dnia 19 listopada 2010 r.

13. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych, zatagcznik do zarzadzenia
Nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem i uzupelieniem podbudowy z kruszywa
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tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach robot drogowych pod nazwa: Budowa przejazdu
pozarowego, zatok postojowych dla samochodéw osobowych, przebudowa istniejacego ogrodzenia na
terenie dziatki Zespotu Szko6t Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia nastepujacych robot:

— wykonanie podbudowy zasadniczej pod zatoki postojowe z kruszywa lamanego (mieszanki
niezwigzanej) 0-31,5 mm stabilizowanego mechanicznie na zjazdach, grubo$¢ warstwy po
zaggszczeniu 20 cm.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0
do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podloza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drog. Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,
z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okre$lonych proporcjach.

Kategoria — charakterystyczny poziom wiasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony
jako przedzial wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zaleznosci pomig¢dzy kategoriami réznych
wlasciwosci.

Kruszywo — ziarnisty materiat stosowany w budownictwie; kruszywo moze by¢ naturalne, sztuczne
lub z recyklingu.

Kruszywo — kruszywo z surowcow mineralnych (zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarno zwirowe).

Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym 0 oraz D (gbérnego) rownym 6,3 mm lub mniejszym.

Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym lub wigkszym niz 1 mm oraz D (gbrnego) wigkszym niz 2 mm.

Kruszywo o cigglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw
grubych i drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm.

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane frakcji 0+31,5 mm.

Kruszywo do mieszanki moze by¢ uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego litego lub
przekruszenia kamieni narzutowych i otoczakow.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-EN 13242,

Wymagana kategoria procentowej zawarto$ci ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej: Co3 (co
najmniej 90% masy ziaren catkowicie lub cze¢$ciowo przekruszonych lub tamanych oraz maksymalnie
3% masy ziaren catkowicie zaokraglonych).

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg WT-4, powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od
dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.
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Wymiar najwi¢kszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej
jednorazowo.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych.

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania podbudowy winna spetnia¢ wymagania normy PN-B-
32250.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

— sprzet do rozscietania kruszywa i profilowania warstwy — rowniarka, uktadarka kruszywa, szablon
ciggniony,

— walec wibracyjny lub statyczny oraz zageszczarki ptytowe do zageszczenia warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem
oraz rozsegregowaniem.

W ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania przepisoéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytworzy¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki poprzez mieszanie
poszczegblnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna projektowanej grubosci.

Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajgcy osiggnigcic wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Material nadmiernie
zawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona
ilo$cig wody i rOwnomiernie wymieszana.

Zageszczanie podbudowy powinno si¢ odbywac¢ walcem stalowym z polewaniem wodg. Zageszczanie
nalezy prowadzi¢ zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca w zalezno$ci od szeroko$ci
zaggszczanego pasa roboczego i grubosci watowanej warstwy. Zageszczanie nalezy prowadzié
poczawszy od krawedzi ku srodkowi. Na watowang warstwe nalezy najezdza¢ kotem napgedowym w
celu uniknigcia zjawiska fali przed walcem; manewry walca nalezy przeprowadzaé ptynnie, na
odcinku juz zageszczonym. Predko$¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2 do 4
km/h na poczatku watowania i 4 do 6 km/h w dalszej fazie watowania. Watowanie na odcinku tuku
poziomego o jednostronnym nachyleniu poprzecznym nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku gorze.
Walce wibracyjne powinny pracowac¢ w przedziale drgan od 33 do 35 Hz.

str. 27



Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ wigkszy lub rowny 1,03.
Wskaznik nosnosci podbudowy powinien wynosi¢ 120%.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiahu.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszywa

Badania mieszanki kruszywa pod wzgledem uziarnienia i wilgotno$ci nalezy wykonywac¢ dla kazde;j
dostarczonej partii kruszywa. Dwie probki nalezy pobra¢ losowo, z roztozonej warstwy przed jej
zaggszczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10%, —20%.

6.3.2. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zaggszczenia.

Minimalna ilo$¢ badan zageszczenia podbudowy wynosi 1 badanie na 1000 m2.

6.3.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy:

— szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +5 cm od
szerokos$ci podanej w projekcie technicznym;

— réwno$¢ podbudowy mierzona tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 — nieré6wnosci nie moga
przekracza¢ 15 mm;

— spadki poprzeczne i podtuzne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +0,5%.
rzedne wysokosciowe — rdéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i1 rz¢dnymi
projektowanymi powinny wynosi¢ od 0 cm do —2 cm;

— grubo$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £2 cm.

Szerokos¢ podbudowy, réwnos¢ poprzeczng i spadki poprzeczne nalezy badaé przynajmniej 10 razy
na 1 km, rownos¢ podtuzng — co 20 m na kazdym pasie ruchu, a grubos¢ podbudowy — w trzech
punktach na kazdej dziatce roboczej, jednak nie rzadziej niz raz na 400 m2.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupelnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Po wykonaniu tych robot
nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robét poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recepta i dostarczenie jej na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,

— zaggszezenie roztozonego kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

2. PN-EN 13242 + A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

3. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania

4. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cz¢$¢ 4: Oznaczanie ksztaltu
ziaren. Wskaznik ksztattu.

5. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Czgs¢ 8: Ocena zawarto$ci
drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

9. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

10. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

11. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig

12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

15. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

16. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

18. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych

i podtoza przez obcigzenie ptyta

19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tatg

20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

21. WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania techniczne, Warszawa 2010.

str. 29



D-04.05.01 PODBUDOWA Z MIESZANKI ZWIAZANEJ CEMENTEM
Z WYTWORNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw podbudowy z mieszanki zwigzanej
cementem w ramach zadania: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochodow
osobowych, przebudowa istniejgcego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szkét Ekonomicznych we
Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:

— podbudowy pomocniczej o grubosci po zageszczeniu okoto 5 cm z mieszanki zwigzanej cementem
Cs4 (£ 6 MPa) wg PN-EN 14227-1 pod tawy kraweznikdéw wtopionych,

— podbudowy pomocniczej o grubosci po zaggszczeniu 15 ¢cm z mieszanki zwigzanej cementem o
klasie wytrzymatosci Cs 4 (< 6 MPa) wg PN-EN 14227-1 pod nawierzchni¢ przejazdu pozarowego,

— podbudowy pomocniczej o grubosci po zaggszczeniu 12 ¢cm z mieszanki zwigzanej cementem o
klasie wytrzymatosci C;4 (£ 6 MPa) wg PN-EN 14227-1 pod nawierzchni¢ drogi dojazdowej do
stanowisk postojowych,

— podbudowy zasadniczej o grubosci po zaggszcezeniu 20 cm z mieszanki zwigzanej cementem o klasie
wytrzymatosci Cs; (< 10 MPa) wg PN-EN 14227-1 pod nawierzchni¢ przejazdu pozarowego i drogi
dojazdowe;.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Podbudowa pomocnicza z mieszanki zwigzanej cementem — warstwa zawierajaca kruszywo
naturalne lub sztuczne, a takze z recyklingu lub ich mieszaning i spoiwo hydrauliczne (cement),
zapewniajgca przenoszenie obcigzen z warstwy podbudowy zasadniczej na warstwe podtoza.
Podbudowa zasadnicza z mieszanki zwiazanej cementem — warstwa zawierajaca kruszywo
naturalne lub sztuczne, a takze z recyklingu lub ich mieszaning i spoiwo hydrauliczne (cement),
zapewniajgca przenoszenie obcigzen z warstw jezdnych na warstwe podbudowy pomocniczej lub
podioze.

Mieszanka zwiazana cementem — mieszanka zwigzana hydraulicznie, sktadajaca si¢ z kruszywa o
kontrolowanym uziarnieniu i cementu, wymieszana w sposob zapewniajacy uzyskanie jednorodnej
mieszanki.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa¢ cement wedtug PN-EN 197-1.

Przechowywanie cementu powinno odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dtuzszy od trzech miesi¢cy, mozna go
stosowa¢ za zgoda Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatnos¢ do
robot.

Cement nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych go przed zawilgoceniem.
Przechowywanie cementu dostarczonego luzem — przechowuje si¢ w magazynach specjalnych
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(zbiornikach stalowych, betonowych, silosach) przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i
wytadowania.

2.3. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mozna stosowac piaski, mieszanki i zwiry albo mieszanke tych kruszyw.
Wymagane wiasciwosci kruszywa do warstw podbudowy z mieszanek zwigzanych cementem —
wymagania wg PN-EN 13242,

2.4. Woda

Woda zarobowa powinna by¢ zgodna z PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z mieszanki zwigzanej cementem powinien
wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

— wytwornia stacjonarna lub mobilna do wytwarzania mieszanki (dozowanie sktadnikow wagowe,
zbiornik na cement, liczba zasiekow skorelowana z liczbg uzytych kruszyw w mieszance),

— rowniarki lub uktadarki albo szablonu ciggnionego do rozscielenia mieszanki,

— ciezkich szablonow do wyprofilowania warstwy,

— przewoznych zbiornikow na wode, wyposazonych w urzadzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

— walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,

— zageszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych do zaggszczania w miejscach trudno dostepnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Wszystkie materialy uzyte do wyprodukowania mieszanki, jak rowniez gotowa mieszanka, powinny
by¢ transportowane w sposob uniemozliwiajacy ich zanieczyszczenie.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem nalezy przewozi¢
cementowozami, natomiast cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w
sposob zabezpieczajacy go przed zawilgoceniem.

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

Transport gotowe] mieszanki powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca ukladania mieszanki o
konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjng. Wydajnos$¢ srodkéw transportowych powinna byé
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania mieszanki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwy mieszanki zwigzanej cementem stanowi podtoze gruntowe wyprofilowane i
zageszczone wg zasad okreslonych w SST D-04.01.01 wzglednie podbudowa pomocnicza.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania warstw powinny by¢ wczesniej odpowiednio
zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt 1 nie powinno by¢ wigksze,
niz co 10 m.

Jesli warstwa mieszanki kruszywa ma by¢ ukladana w prowadnicach, to nalezy je ustawi¢ na podlozu
tak, aby wyznaczaty $cisle linie krawedzi uktadanej warstwy wedlug dokumentacji projektowe;.
Wysokos¢ prowadnic powinna odpowiadaé grubo$ci warstwy mieszanki kruszywa w stanie
niezageszczonym. Prowadnice powinny by¢ ustawione stabilnie, w sposob wykluczajacy ich
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przesuwanie si¢ pod wptywem oddzialywania maszyn uzytych do wykonania warstwy. Od uzycia
prowadnic mozna odstapi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantujgcej odpowiednig réwnosé
warstwy, po uzyskaniu zgody Inzyniera.

Podbudowy z mieszanek zwigzanych cementem nie powinny by¢ wykonywane, gdy temperatura
powietrza jest nizsza od +5°C oraz gdy podloze jest zamarznigte.

5.3. Skilad mieszanki cementowo-kruszywowej

Zaleca si¢ taki dobor mieszanki, aby spetni¢ wymagania wytrzymalosciowe okreslone w p. 2.3 przy
jak najmniejszej zawarto$ci cementu.

Zawartos¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481, z tolerancja +10%, —20% jej wartosci.
Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasie budowy wilasciwosci
gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami okre$lonymi w pkt 2.
Przed rozpoczeciem robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji recepte laboratoryjng
opracowang dla mieszanki, ktoérg zamierza wbudowac¢ oraz wyniki badan materialow proponowanych
do jej wytwarzania.

5.4. Wytwarzanie i wbudowanie mieszanki

Mieszanke kruszywa zwigzanego cementem o $cisle okreslonym skladzie zawartym w recepcie
laboratoryjnej nalezy wytwarza¢ w  wytworniach (mieszarkach) stacjonarnych Iub mobilnych
zapewniajacych cigglos¢ produkeji i gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarka
powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa i cementu oraz
objetosciowego dozowania wody.

Przy produkcji mieszanek nalezy prowadzi¢ kontrole produkcji zgodnie z PN-EN 14227-1: 2013
Zalacznik B.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania, w
sposob zabezpieczony przed segregacja i nadmiernym wysychaniem.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinna by¢ ukladana przy pomocy uktadarek lub rowniarek.
Grubos¢ ukladania mieszanki powinna zapewnia¢ uzyskanie wymaganej grubosci warstwy po
zageszezeniu. Warstwe mozna wykona¢ o grubosci np. 20 cm po zageszczeniu. Gdy wymagana jest
wigksza grubo$¢, to do uktadania drugiej warstwy mozna przystgpi¢ po odbiorze pierwszej warstwy
przez Inzyniera. Przy uktadaniu mieszanki za pomocg rowniarek konieczne jest stosowanie prowadnic.
Przed zagegszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkow
podhuznych i poprzecznych. Natychmiast po wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczaé jej
zaggszczanie, ktore nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od
1,00 maksymalnego zageszczenia okreSlonego wedlug normalnej proby Proctora. Wartosé
maksymalnej gestosci objetosciowej mieszanki powinna by¢ okreslona na etapie projektowania
mieszanki w celu przyréwnywania do gestosci objetosciowej szkieletu z warstwy.

Zaggszczenie powinno by¢ zakonczone przed rozpoczgciem czasu wigzania cementu. Specjalng uwage
nalezy poswigci¢ zageszczeniu mieszanki w sasiedztwie spoin roboczych podiuznych i poprzecznych
oraz wszelkich urzadzen obcych. Zaleca si¢ aby Wykonawca organizowal roboty w sposdb unikajacy
podtuznych spoin roboczych. Jesli jednak w dolnej warstwie podbudowy wystepuja spoiny robocze,
to spoiny w gornej warstwie podbudowy powinny by¢ wzgledem nich przesuni¢te o co najmniej 30
cm dla spoiny podtuznej i 1 m dla spoiny poprzeczne;.

Oceny zageszczenia dokonuje si¢ bezposrednio po zaggszczeniu na podstawie wskaznika zageszczenia
Is.

5.5. Pielegnacja warstwy kruszywa zwigzanego cementem

Warstwa kruszywa zwigzanego cementem powinna by¢ natychmiast po zaggszczeniu poddana
pielggnacji wedtug jednego z nastepujacych sposobow:

— skropienie specjalnymi preparatami powltokotworczymi posiadajacymi aprobatg techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez Inzyniera,

— przykrycie na okres 7-10 dni nieprzepuszczalna folig z tworzywa sztucznego, ulozong na zaktad o
szeroko$ci co najmniej 30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

— przykrycie warstwa piasku lub grubej wtdkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym
w czasie co najmniej 7-10 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do
pielggnacji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.
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Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po warstwie kruszywa zwigzanego
cementem w okresie 7-10 dni po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze
odbywac si¢ wytacznie za zgoda Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezgcych napraw podbudowy uszkodzonej
wskutek oddziatywania czynnikoéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mroz.
Wykonawca jest zobowigzany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu,
jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta przed zimg warstwg nawierzchni lub
zabezpieczona przed niszczgcym dziataniem czynnikow atmosferycznych w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do produkcji
mieszanki kruszywa zwigzanego cementem i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi wraz z
receptg laboratoryjng w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wykonywania podbudowy z mieszanki
kruszywa zwigzanej cementem:

— uziarnienie mieszanki kruszywa — minimum 1 badanie na dziennej dzialce roboczej;

— zageszczenie warstwy — minimum 2 badania na dziennej dziatce roboczej;

— grubos$¢ podbudowy — minimum 3 badania na dziennej dzialce roboczej i minimum 1 badanie na 400
m2;

— wytrzymato$¢ na $ciskanie — 3 probki na dziennej dziatce roboczej;

— mrozoodpornos¢ — przy projektowaniu i w przypadkach watpliwych;

— badanie cementu — przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy kazdej zmianie;

— badanie wlasciwosci kruszywa — dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa;

— badanie wody — dla kazdego watpliwego zrodia.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych i wytrzymalosciowych podbudowy z gruntu
stabilizowanego cementem

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.—
Rownos¢ podbudowy w profilu podtuznym i poprzecznym nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z
normg BN-68/8931-04. Nieréwnos$ci nie powinny przekracza¢ 15 mm.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg = 0,5%.
Grubo$¢ podbudowy nie moze roznic si¢ od grubosci projektowanej o wigeej niz £10%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Jezeli po wykonaniu badan na stwardniatej podbudowie stwierdzi si¢, ze odchylenia cech
geometrycznych przekraczaja wielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na calg
grubos¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy wykonany
na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom nizej lezgcym, to Wykonawca powinien poszerzy¢ podbudowe lub
ulepszone podtoze przez zerwanie warstwy na pelng grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu i
wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza si¢ mieszania sktadnikow mieszanki na miejscu. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt.
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6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez zerwanie wykonanej warstwy, usunigcie zerwanego materiatu i ponowne wykonanie
warstwy o odpowiednich wlasciwosciach i o wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa wytrzymato$¢ podbudowy

Jezeli wytrzymato$¢ srednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w SST, to warstwa
wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich wtasciwosciach na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych cementem obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatdéw i1 urzadzen
pomocniczych,

— dostarczenie i rozécielenie gotowej mieszanki,

— zageszczenie warstwy,

— pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

2. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego —
Metoda przesiewania

3. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziarn za
pomocg wskaznika ptaskosci

4. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziarmn —
Wskaznik ksztattu

5. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartosci
ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

6. PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu — Domieszki do betonu — Definicje i
wymagania
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7. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

8. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie
odpornosci na $cieranie (mikro-Deval)

9. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

10. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czg$¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziarn 1 nasigkliwosci

11. PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze¢s¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

12. PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Czeg$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

13. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw — Analiza chemiczna

14. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wilasciwosci kruszyw — Czg$¢ 3: Przygotowanie wyciggow
przez wymywanie kruszyw

15. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

16. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i1 zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg¢$¢ 2: Metody
okreslania gestosci 1 zawartosci wody — Zageszczanie metodg Proctora

17. PN-EN 13286-41 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg¢$¢ 41: Metoda
oznaczania wytrzymatos$ci na $ciskanie mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym

18. PN-EN 13286-50 Mieszanki niezwigzane 1 zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cz¢$¢ 50: Metoda
sporzadzania probek zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora lub zageszczania na stole
wibracyjnym

19. PN-EN 14227-1 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym — Wymagania — Cz¢$¢ 1: Mieszanki
zwigzane cementem

20. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

21. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. z 2016
1., poz. 124, z pdzn. zm.)

22. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych. Zalacznik do zarzadzenia Nr 30
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

23. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych. Zatacznik do zarzadzenia
Nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

24. Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym do drog krajowych WT-5 2010. Wymagania
techniczne

D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej brukowej w ramach robdt
drogowych: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochoddéw osobowych,
przebudowa istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szko6t Ekonomicznych we Wioctawku.
1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej na podsypce cementowo-piaskowe;.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe
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Betonowa kostka brukowa — ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania, ktora spetnia
nast¢pujace warunki:

—  w odleglosci 50 mm od kazdej krawedzi, zaden przekroj poprzeczny nie powinien wykazywaé
wymiaru poziomego mniejszego niz 50 mm,;

—  catkowita dtugo$¢ kostki podzielona przez jej grubos¢ powinna by¢ mniejsza lub réwna 4.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polaczonych ze soba trwale
w fazie produkcji. Jesli kostki brukowe sg produkowane z warstwa $cieralng, to warstwa ta powinna
mie¢ minimalng grubos¢ 4 mm na calej powierzchni deklarowanej przez producenta jako
powierzchnia widoczna.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna lub krajowa deklaracja zgodnosci

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej IBDiM lub deklaracji zgodnos$ci z normg PN-EN 1338.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢ i ubytkow.

Powierzchnia goérna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawegdzie kostek rowne i proste,
maksymalne wypukto$ci nie mogg przekracza¢ 1,5 mm, a wklestosci — 1 mm.

2.2.3. Ksztalt i wymiary kostki brukowej

Do roboét objetych niniejszg SST przewiduje si¢ uzycie kostki brukowej o wysokosci 8 cm w kolorze
szarym (przejazd pozarowy oraz droga dojazdowa do stanowisk postojowych) oraz antracytowym
(wyniesiony fragment dojscia dla pieszych), fazowane;.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

—na dlugosci: + 2 mm,

—na szeroko$ci: + 2 mm,

—na grubosci: £ 3 mm.

2.2.4. Pozostale wlasciwosci

Wytrzymato$¢ na rozcigganie przy roztlupywaniu, nasigkliwos$¢ i odpornosé na dziatanie mrozu oraz
$cieralno$¢ kostek betonowych powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobaty technicznej lub normy
PN-EN 1338.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

Do produkcji betonowych kostek brukowych powinny by¢ stosowane tylko takie materiaty, ktorych
przydatnos$¢ do stosowania zostata ustalona pod wzgledem ich wtasciwosci.

Wymagania dotyczace przydatnosci stosowanych materiatdw producent powinien podawaé w
dokumentacji kontroli produkcji.

W przypadku wykazania zgodnosci wlasciwosci materiatow z odpowiednimi specyfikacjami, nie ma
koniecznosci wykonywania dalszych badan.

2.4. Materialy na podsypke i do spoinowania

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypelnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki betonowej

Nawierzchni¢ z kostki brukowej mozna wykonywaé rgeznie lub przy pomocy uktadarek
mechanicznych do kostki brukowe;j.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami
na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaltosci betonu min. 0,7 R kostki mozna przewozi¢ opakowane przez producenta w foli¢ i
spigte tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je
przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Podloze

Podloze pod nawierzchni¢ z kostki betonowej stanowi podbudowa z mieszanki zwigzanej cementem
wykonana zgodnie z SST D-04.05.01.

5.3. Podsypka

Grubos$¢ podsypki cementowo-piaskowej 1:4 powinna by¢ taka, aby po zageszczeniu wynosita 3+5
cm.

Podsypka powinna by¢ lekko zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke nalezy utozy¢ wg wzoru uzgodnionego z Inzynierem.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelnié piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystagpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupenié¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z
wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrdb w zakresie wymagan
podanych w pkt 2.2.2 1 2.2.3 1 wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzenie podloza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa i
odpowiednimi SST.
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Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowg oraz pkt 5.4 niniejszej SST.
Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni:

— nierownos$ci podtuzne 1 poprzeczne nawierzchni mierzone tata 4-metrowa zgodnie z normg BN-
68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 8§ mm.

— spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg *
0,5%.

— roznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ = 1 cm.

— szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz = 5 cm,

— dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubos$ci podsypki nie powinny przekraczaé = 1 cm.
Czgstotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych powyzej byly przeprowadzone nie
rzadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla przekroju
poprzecznego oraz wszg¢dzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki brukowe;j
betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.3. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlega wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badan i pomiardéw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
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6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoéw i zapraw
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.

D-05.03.24 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH AZUROWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni zatok postojowych z plyt betonowych azurowych w
ramach robot drogowych przy realizacji zadania: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych
dla samochodéw osobowych, przebudowa istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szkot
Ekonomicznych we Wtoctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z ptyt azurowych 60x40x10 cm na podsypce piaskowej grub. 4 cm z
wypehieniem otworow mieszaning ziemi ogrodniczej, torfu i nasion traw.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot sg:

— plyty betonowe azurowe prefabrykowane o wymiarach 60x40x10 cm w kolorze szarym,

— ziemia ogrodnicza,

— substrat torfowy,

— nasiona traw,

— piasek na podsypke wg SST D-04.02.01.

2.3. Wymagania dla prefabrykatéw betonowych

Plyty betonowe azurowe powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobaty technicznej lub normy PN-EN
1339.

2.4. Wymagania dla ziemi ogrodniczej i substratu torfowego

Materialy powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta, powinny by¢
przeznaczone do wykonywania trawnikow.

2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zostang wykonane recznie przy wykorzystaniu nastgpujgcego sprzetu:
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— samochod skrzyniowy,
— zageszcezarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy do wykonania robdt moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu, z
zastosowaniem ogolnych zasad dotyczacych rozmieszczenia i1 zabezpieczenia przewozonych
fadunkow. Materialy powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem, a
kruszywo — réwniez przed zmieszaniem z innymi materiatami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie podsypki

Na wykonanej i zageszczonej podbudowie z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
przygotowanej wg SST D-04.04.02 nalezy roztozy¢ i zagesci¢ podsypke piaskowsg w warstwie o takiej
grubosci, aby po zageszczeniu wyniosta 4 cm.

5.3. Wykonanie nawierzchni z plyt azurowych

Plyty azurowe nalezy ulozy¢ na podsypce w sposob oméwiony w dokumentacji projektowej i
uzgodniony z Inzynierem. Otwory w plytach nalezy wypeli¢ mieszankg ziemi ogrodniczej, torfu i
nasion traw w proporcji: na 1 m3 ziemi ogrodniczej — 6 workoéw substratu torfowego i 0,6 kg nasion
traw. Otwory nalezy wypeié¢ na calg gtebokos¢ i podlaé¢ woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét i po ich zakonczeniu

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robdt nalezy sprawdzac:

— prawidlowo$¢ wykonania podsypki,

— prawidlowo$¢ utozenia ptyt azurowych,

— wypehienie otworéow w ptytach azurowych przygotowang mieszankg z nasionami trawy — na pelng
glebokosc,

— podlanie woda.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 umocnienia skarpy plytami azurowymi obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie ptyt azurowych,

— wypehienie otwordw przygotowang mieszankg i podlanie,

— uporzadkowanie terenu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1339 Betonowe plyty brukowe. Wymagania i metody badan
2. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

3. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

D-07.01.01 OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z oznakowaniem poziomym w ramach realizacji zadania:
Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochodéw osobowych, przebudowa
istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szkoét Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem oznakowania poziomego cienkowarstwowego stanowiska postojowego dla samochodu
osoby niepetnosprawnej farbg akrylowa z elementami odblaskowymi.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Poziome oznakowanie drég — znaki poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii ciggltych
lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatek, napiséw, symboli oraz innych linii
zwigzanych z oznaczeniem okre$lonych miejsc na nawierzchni.

Materialy do poziomego znakowania drog — materialy zawierajace rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikow lub punktowe elementy odblaskowe, ktore mogg zosta¢ naniesione albo
wbudowane przez malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wytlaczanie, rolowanie, klejenie itp.
Materialy do znakowania cienkowarstwowego — farby naktadane warstwg o grubosci od 0,3 do 0,8
mm (mierzone na mokro).

Mikrokulki szklane lub ceramiczne — material do posypywania lub narzucania pod ci$nieniem na
oznakowanie wykonane materiatami w stanie ciektym, w celu uzyskania widzialno$ci oznakowania w
nocy.

Pozostate okreSlenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialdow i wykonanych robét oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do znakowania jezdni

Materiatami do znakowania cienkowarstwowego sa farby odblaskowe do znakowania jezdni,
rozpuszczalnikowe. Powinny by¢ nimi cieklte produkty zawierajace ciata stale rozproszone w
organicznym rozpuszczalniku, ktore moga wystepowac w uktadach jedno- lub wielosktadnikowych.
Producent powinien znakowa¢ wyroby znakiem CE lub zgodno$ci z aprobata techniczng wydang
przez uprawniong jednostke.

2.3. Wymagania dla materialow

Materialy do oznakowania cienkowarstwowego musza posiada¢ aprobate techniczng odpowiadajaca
wymaganiom POD-97, dopuszczajaca je do stosowania w budownictwie drogowym, wydang przez
IBDiM. Uzyte materiaty powinny zapewnia¢ trwato$¢ oznakowania wymagang w SIWZ.

Zawartos¢ sktadnikow lotnych (rozpuszczalnikow organicznych) w materialach do znakowania
cienkowarstwowego nie powinna przekracza¢ 30% (m/m). Nie dopuszcza si¢ do stosowania
materialow zawierajagcych rozpuszczalnik aromatyczny (toluen, ksylen) w ilosci wigkszej niz 10%.
Nie dopuszcza si¢ do stosowania materialow zawierajgcych benzen i rozpuszczalniki chlorowane.
Materialy stosowane do znakowania nawierzchni nie moga zawiera¢ substancji zagrazajacych zdrowiu
ludzi i powodujacych skazenie srodowiska.

Dla uzyskania odblaskowo$ci oznakowania nalezy zastosowa¢ mikrokulki szklane lub ceramiczne o
wspotczynniku zalamania $wiatta powyzej 1,5. Kulki powinny wykazywaé odpornos¢ na dziatanie
wody; ilos¢ kulek z defektami nie powinna przekracza¢ 20%. Ilo$¢ zastosowanych mikrokulek
powinna by¢ zgodna z kartg techniczng stosowanego materiatu lub aprobatg techniczna.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Materiaty do znakowania jezdni powinny zachowac stato$¢ swoich witasciwosci chemicznych i
fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesigcy sktadowania w warunkach okre§lonych przez
producenta.

Materiaty nalezy przechowywaé¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, oznaczonych miedzy
innymi datg przydatnosci do uzycia, w magazynach odpowiadajacych zaleceniom producenta,
zwlaszcza zabezpieczajacych je od napromieniowania slonecznego, opadéw 1 w temperaturze
zalecanej przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania poziomego powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

— szczotka mechaniczna (zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace) lub
szczotki reczne,

— samobiezne urzadzenie do aplikacji masy termoplastyczne;j,

— sprzet do badan okreslonych w SST,

— sprzet towarzyszacy — oznakowanie wykonywanych robdt oraz pacholki zabezpieczajace Swieze
oznakowanie przed rozjechaniem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialow do oznakowania poziomego

Materialy do wykonania oznakowania pionowego nalezy przewozi¢ krytymi Srodkami transportu,
chronigc opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym.

Materialy nalezy przewozi¢ w pojemnikach zapewniajacych szczelno$é, bezpieczny transport i
zachowanie wymaganych wlasciwosci materiatow. Pojemniki powinny by¢ oznakowane zgodnie z
norma PN-0O-79252.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna wynosi¢ co
najmniej 5° C, a wilgotno$é¢ wzgledna powietrza powinna spelnia¢ wymagania producenta lub wynosié
co najwyzej 85%.

5.3. Przygotowanie podloza

Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy dokona¢ oczyszczenia nawierzchni z
zanieczyszczen — pylu, kurzu, piasku, smarow, olejow 1 innych — przy uzyciu sprzetu
zaakceptowanego przez Inzyniera. Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania
oznakowania poziomego musi by¢ sucha i czysta.

5.4. Wykonanie znakowania materialami cienkowarstwowymi

Stanowisko postojowe dla samochodu osoby niepelnosprawnej nalezy oznaczy¢ farbg niebieska i
symbolami P-20 i P-24.

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materialow. Materiaty
powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z
zaleceniami SST, producenta oraz wymaganiami znajdujacymi si¢ w aprobacie techniczne;j.

Farbe¢ do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymiesza¢ w czasie od 2
do 4 min do uzyskania pelnej jednorodnosci. Przed lub w czasie napehlniania zbiornika malowarki
zaleca si¢ przecedzi¢ farbe przez sito 0,6 mm. Nie wolno stosowa¢ do malowania mechanicznego
farby, w ktorej osad na dnie opakowania nie daje si¢ catkowicie wymiesza¢ lub na jej powierzchni
znajduje si¢ kozuch.

Farbe nalezy naktada¢ réwnomierng warstwa, zachowujac wymiary i ostro$¢ krawedzi. Grubosé
nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowac przy pomocy grzebienia pomiarowego na plytce szklanej
lub metalowej. [los¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez srednie zuzycie na metr kwadratowy
nie moze si¢ r6zni¢ od ilosci ustalonej, wigcej niz o 20%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola dostarczonych materialow

Przed przystgpieniem do oznakowania Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji rodzaj
materialu wraz ze $wiadectwem dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

Przed przystapieniem do wykonania prac nalezy bada¢:

— stan powierzchni nawierzchni przed rozpoczgciem malowania,

— wykonanie przedznakowania,

— oznakowanie opakowan i wizualna ocena stanu materialow w zakresie jednorodnosci i widocznych
wad,

— pomiar wilgotno$ci wzglednej powietrza oraz temperatury powietrza i nawierzchni.

W czasie wykonywania prac nalezy badac:

— grubo$¢ warstwy oznakowania,

— czas schnigcia wg POD-97,

— poziome wymiary oznakowania na zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa i ,,Szczegdtowymi
warunkami technicznymi dla znakéw drogowych poziomych”,

— réwnomiernos¢ roztozenia materiatu na catej powierzchni oznakowania,

— oznaczenie czasu przejezdnosci wg POD-97.

Protokot przeprowadzonych badan wraz z jedng probka na blasze (300x250x0,8 mm) Wykonawca
powinien przechowywaé do czasu uptywu okresu gwarancji.

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacjg projektowa i
Instrukcjg o znakach drogowych poziomych powinny odpowiada¢ nastepujacym warunkom:

— szerokos$¢ linii moze rézni¢ si¢ od wymaganej o + 5 mm,
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— dhugos¢ linii moze by¢ mniejsza od wymaganej co najwyzej o 50 mm lub wigksza co najwyzej o 150
mm,

— rozstaw punktow naroznikowych nie moze mie¢ wigkszej odchytki od wymaganego wzoru niz + 50
mm dla wymiaru dtugosci i + 20 mm dla wymiaru szerokosci.

W przypadku watpliwosci dotyczacych wykonania oznakowania poziomego, Inzynier moze zleci¢
wykonanie badan widzialnosci w dzien i w nocy, odpowiadajagcych wymaganiom i wykonanych
wedtug metod okreslonych w ,,Warunkach technicznych POD-97”. Jezeli wyniki tych badan wykaza
wadliwo$¢ wykonanego oznakowania, to koszt badan poniesie Wykonawca; w przeciwnym wypadku
koszt badan poniesie Zamawiajacy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowag jest: 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanego oznakowania poziomego
nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg niniejszej SST daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 oznakowania poziomego obejmuje:

— zakup 1 transport materiatow,

— mechaniczne oczyszczenie miejsc przewidzianych do malowania,

— wyznaczenie linii i ksztalttow oznakowania (przedznakowanie),

— przygotowanie materiatow,

— naniesienie materiatdw na nawierzchnig,

— ustawienie i przenoszenie oznakowania robot,

— przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych wymaganych przez Inzyniera,
— uporzagdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport

2. PN-O-79252 Opakowania transportowe z zawarto$cig. Znaki i znakowanie. Wymagania
podstawowe

10.2. Inne materialy

3. Warunki techniczne. Poziome znakowanie drég. POD-97. Seria ,I” — Informacje, Instrukcje.
Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa 1997.

4. Szczegotowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i warunki ich umieszczania na
drogach — Zatacznik nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Zatacznik do Dz.U. nr
220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.).
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D-07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z oznakowaniem pionowym w ramach realizacji zadania:
Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochodéw osobowych, przebudowa
istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szkét Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem oznakowania pionowego:

— montaz stupkéw do znakoéw drogowych o Srednicy 50 mm,

— montaz tablic znakéw drogowych wg specyfikacji w projekcie i w przedmiarze robot.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporcze;.

Tarcza znaku — element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczona jest tres¢ znaku. Tarcza
moze by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej albo aluminiowej — jako jednolita lub sktadana.
Lico znaku — przednia cz¢$¢ znaku, stuzaca do podania tresci znaku. Lico moze by¢ wykonane jako
oklejane folig odblaskowg Iub nieodblaskowa.

Znak drogowy odblaskowy — znak, ktérego lico (nie dotyczy to elementow czarnych) wykazuje
wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbiciu powrotnym-wspotdroznym).
Konstrukcja wsporcza znaku — stup (stupy), wysiegniki, wsporniki itp., na ktorych zamocowana jest
tarcza znaku, wraz z elementami stuzgcymi do przymocowania tarczy (Sruby, zaciski itp.).

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialdow i wykonanych robdt oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu oznakowania pionowego objetego niniejszg SST sa:

— stupki do znakow z rur stalowych o $rednicy 50 mm,

— tablice znakéw drogowych foliowane folia odblaskowa I generacji (wg wykazu w projekcie i
przedmiarze robot) wraz z materiatami do montazu znakow (obejmy i $ruby),

— gruz betonowy lub mieszanka betonowa do stabilizacji stupkdéw w gruncie.

2.3. Wymagania dla stupkow

Stupki do znakow drogowych nalezy wykonaé z rur ocynkowanych o $rednicy co najmniej 50 mm
(grubo$¢ $cianki > 3,0 mm).

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej normy zaakceptowane;j
przez Inzyniera.

Powierzchnia zewngtrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci tusek, peknigc,
zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nierownosci, pojedyncze rysy wynikajace z
procesu wytwarzania, mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obcigte rowno i prostopadle do osi rury.
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Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1
m dtugosci rury.

Wytworca powinien dostarczy¢ zaswiadczenie o jakosci stwierdzajace zgodno$¢ wyrobu z
wymaganiami norm, zawierajgce co najmniej: nazwe¢ lub znak towarowy wytworcy, oznaczenie
wyrobu i stwierdzenie o zgodnos$ci wyrobu z wymaganiami normy.

2.4. Wymagania dla tarcz znakow drogowych

Materiaty uzyte na lico i tarcz¢ znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob
wykonczenia znaku, musza wykazywa¢ pelng odpornos¢ na oddziatywanie $wiatla, zmian
temperatury, wplywy atmosferyczne i wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korozje elektrochemiczng) — przez caly czas trwatosci znaku, okreslony przez
wytworce lub dostawce.

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniong z odbiorca,
trwatos$¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepnic¢ na zyczenie odbiorcy:

— instrukcje montazu znaku,

— dane szczegotowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,

— instrukcje utrzymania znaku.

Tarcza znaku z blachy stalowej grubosci co najmniej 1,0 mm powinna by¢ zabezpieczona przed
korozjg obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Dopuszcza si¢ stosowanie innych
sposobdw zabezpieczenia stalowych tarcz znakéw przed korozjg, np. przez metalizowanie lub
pokrywanie tworzywami syntetycznymi pod warunkiem uzyskania aprobaty technicznej dla danej
technologii.

Krawedzie tarczy powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg farbami ochronnymi o odpowiedniej
trwatosci, nie mniejszej niz przewidywany okres uzytkowania znaku.

Wytrzymatos$¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna by¢ mniejsza niz 310 MPa.

Tarcza znaku musi by¢ rowna i gladka — bez odksztalcen ptaszczyzny znaku, w tym pofatdowan,
wgigc, lokalnych wgniecen lub nieréwnosci itp. Odchylenie plaszczyzny tarczy znaku (zwichrowanie,
pofatdowanie itp.) nie moze wynosi¢ wigcej niz 1,5% najwigkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku muszg by¢ roOwne 1 nicostre. Znieksztalcenia krawedzi tarczy znaku, pozostate
po tloczeniu lub innych procesach technologicznych, ktorym tarcza ta (w znakach drogowych
sktadanych — segmenty tarczy) byta poddana, musza by¢ usunigte.

W przypadku wykonania tarczy znaku z blachy stalowej ocynkowanej ogniowo, wymagany okres
trwatosci znaku wynosi 5 lat.

2.5. Wymagania dla materialéw odblaskowych

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ z zasady przez oklejenie tarczy znaku materialem
odblaskowym. Znaki objete niniejszg specyfikacja beda wykonane z uzyciem folii odblaskowej 1
generacji.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajacej powrotnie) powinny spelniaé wymagania okreslone w
aprobacie technicznej oraz spelia¢ warunki dotyczace minimalnych wartosci wspotczynnika
luminancji B oraz wartosci wspolrzgdnych chromatycznos$ci (x,y) punktéw naroznych pél tolerancji
barw dla folii odblaskowej podanych w Zatgczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i1 sygnalow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach.
Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywaé pelne zwigzanie z tarcza znaku
przez caty okres wymaganej trwatosci znaku. Niedopuszczalne sg lokalne niedoklejenia, odklejania,
zhuszczenia lub odstawanie folii na krawgdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwiac jej odiagczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Okres trwatos$ci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien wynosi¢ 10 lat.
Powierzchnia lica znaku powinna by¢ réwna i gladka, nie moga na niej wystepowaé lokalne
nierownosci i pofaldowania. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji,
zaréwno na powierzchni jak i na obrzezach tarczy znaku.

Doktadnos¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéw znaku, ktére mogg powstaé przy
nanoszeniu farby na odblaskowg powierzchni¢ znaku, nie byty wicksze niz 2 mm.

W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4x4 cm nie moze
wystepowac wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pgcherzyki) o wymiarach nie wigkszych niz

str. 46



1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni
znaku.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek rys, siggajacych przez warstwe
folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej gwarancji zadna
korozja tarczy znaku nie moze wystepowac.

Tylna strona tarczy znakow odblaskowych musi by¢ zabezpieczona matowa farba nieodblaskowsa
barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspotczynniku luminancji 0,08 do 0,10 — wedlug wzorca
stanowigcego zatacznik do ,,Instrukcji o znakach drogowych pionowych”. Grubo$¢ powtoki farby nie
moze by¢ mniejsza od 20 um. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium lub ze stali cynkowane;j
ogniowo i1 cynkowanie to jest wykonywane po uksztattowaniu tarczy — jej krawedzie moga pozostac
niezabezpieczone farba ochronna.

2.6. Materialy do montazu znakow

Wszystkie ocynkowane tgczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy sobg elementow
konstrukcji wsporczych znakow jak Sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gladkie,
bez peknig¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.

Elementy zastosowane do montazu tablic znakow powinny umozliwi¢ demontaz tarcz znakdéw — dla
konserwacji lub wymiany.

2.7. Materialy do stabilizacji znaku

Do fundamentowania stupka znaku pionowego nalezy uzy¢ gruzu betonowego w sposob zapewniajacy
jego stabilno$¢. Mozna wykonaé¢ fundament z betonu wykonany “na mokro”, wowczas beton
powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 206-1.

3. SPRZET
Nie wystepuje. Roboty zostang wykonane r¢cznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materialy do wykonania oznakowania pionowego mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu,
pod warunkiem zabezpieczenia fadunkow na $rodkach transportowych.

Transport znakow, stupkdéw materiatdéw do montazu znakéw (uchwyty, §ruby, nakretki itp.) powinien
si¢ odbywa¢ s$rodkami transportowymi w sposOb uniemozliwiajgcy ich przesuwanie si¢ w czasie
transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze do wykonania stalej organizacji ruchu

Przed przystapieniem do ustawienia znaku nalezy wyznaczy¢:

— lokalizacje znaku oraz odlegtos¢ od krawedzi jezdni,

— wysoko$¢ zamocowania znakow na stupku.

Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znakéw powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg oraz
wymaganiami podanymi w Zalgczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. ,,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki ich
umieszczania na drogach”.

5.3. Ustawienie znakéw drogowych

W przygotowanym wykopie nalezy ustawi¢ stupek stalowy. Stupek nalezy ustawi¢ do pionu i zasypaé
wykop gruzem i ziemig wraz z ubiciem i polewaniem woda lub zala¢ betonem.

Stupek nalezy umiescic tak, by odlegto$¢ znaku od jezdni mierzona w poziomie od krawedzi jezdni do
najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku (trojkata, kwadratu, kota, prostokgta) wynosita 0,5 m.

Na ustawionym stupku nalezy zamocowac tablice znakow drogowych na wysokosci 2,0 m mierzonej
od poziomu jezdni do dolnej krawedzi tarczy znaku.
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Do umocowania tarcz znakéw drogowych na stupkach nalezy stosowaé uchwyty uniwersalne z blachy
ocynkowanej o grubosci do 4 mm. Przy montazu poszczegdlnych znakdéw nalezy tablice znakow
odchyli¢ o 5 stopni od linii prostopadiej do osi jezdni w stron¢ nadjezdzajacych pojazdow.

Jezeli na jednym stupku trzeba umiesci¢ wiecej niz jedna tablice znaku, wysoko$¢ umieszczenie
najnizszej tablicy nie powinna by¢ mniejsza niz 0,9 m, a najwyzszej tarczy nie wigksza niz 2,2 m.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchytka od pionu — nie wigcej niz +1%,

— odchytka w wysokosci umieszczenia znaku — nie wigcej niz +2 cm,

— odchylka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni — nie wigcej niz +5 cm, przy
zachowaniu minimalnej odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z Instrukcjg o znakach drogowych
pionowych.

5.5. Polaczenie tarczy znaku ze shupkiem

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do stupka w sposob uniemozliwiajgcy jej przesunigcie lub obrot.
Materiaty i sposob wykonania polgczenia tarczy znaku ze stupkiem muszg umozliwiaé (przy pomocy
odpowiednich narzgdzi) odlgczenie tarczy znaku od stupka przez caly okres uzytkowania znaku. Nie
dopuszcza si¢ zamocowania znaku do stupka w sposob wymagajacy bezposredniego przeprowadzenia
srub mocujacych przez lico znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania prac nalezy badac:

— zgodno$¢ wykonania znakow pionowych z projektem (lokalizacja, wysoko$¢ zamocowania
znakow),

— prawidlowo$¢ wykonania wykopu pod stupek,

— prawidlowo$¢ ustawienia i zastabilizowania stupka,

— prawidlowo$¢ zamocowania znakow na stupku.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania oznakowania pionowego statego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i ustawienie shupkoéw do znakow,

— zasypanie dotow gruzem lub zalanie betonem,

— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ I: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé¢

2. PN-EN 10240:2001 Wewngtrzne i/lub zewngtrzne powloki ochronne rur stalowych. Wymagania
dotyczace powtok wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

3. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki drogowe — Cz¢$¢ 1: Znaki state

4. PN-EN 12899-5 Stale, pionowe znaki drogowe — Cz¢$¢ 5: Badanie wstgpne typu

5. PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowa (cynkowanie
jednostkowe) — Wymagania i badania

6. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.

7. PN-63/B-06254 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

8. PN-71/H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej
srodowisk

9. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

10. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego zastosowania

11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
12. BN-89/1076-02 Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania

13. BN-72/8932-01 Roboty ziemne. Budowle drogowe i kolejowe

10.2. Inne materialy

14. Szczegdtowe warunki techniczne dla znakdéw drogowych pionowych i warunki ich umieszczania
na drogach — Zalgcznik nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Zatgcznik do Dz.U. nr
220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.)

15. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 3 lipca 2015 r. zmieniajgce
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakow
1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach (Dz. U. z 2015 r. poz. 1314).

D-07.06.01 PRZEBUDOWA FRAGMENTU OGRODZENIA Z BRAMA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z przebudowg fragmentu ogrodzenia wraz z bramg wykonywanych w ramach
zadania: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochodéw osobowych,
przebudowa istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szkét Ekonomicznych we Wioctawku.
1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
przebudowa fragmentu istniejacego ogrodzenia:

—rozebranie trzech odcinkow istniejacego ogrodzenia panelowego wraz z brama,

— wykonanie wykopu pod fundamenty bramy na odktad,

— wykonanie fundamentéw betonowych i obsadzenie stupkdéw bramy przesuwne;j,

—izolacja fundamentow,

— montaz bramy przesuwnej,

— dostosowanie (skrocenie) 1 montaz paneli ogrodzeniowych z demontazu,

— zasypanie wykopOw z zageszczeniem i usuni¢gciem nadmiaru gruntu z terenu budowys,,

— zagospodarowanie pozostatych materiatow z rozbidrki ogrodzenia — dostarczenie w migjsce
wskazane przez Inwestora lub usunigcie przez Wykonawce z terenu budowy i zagospodarowanie.
Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.
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1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy przebudowie ogrodzenia sg:

— elementy paneli, stupkow i tacznikow z demontazu — wymagajace dostosowania do nowego
usytuowania bramy,

— mieszanka betonu cementowego C 16/20 na fundamenty stupkdéw ogrodzenia,

— material izolacyjny stosowany na zimno (dowolny zatwierdzony przez Inzyniera),

— wyroby warsztatowe — shupki i brama samono$na z ksztattownikow stalowych, przesuwana recznie o
wysokosci 150 cm i szerokosci w $wietle stupkow 6,0 m, z wypetnieniem w postaci ksztattownikow
zamknigtych, wszystkie elementy ocynkowane i lakierowane proszkowo, w kolorze szarym matowym
(RAL 7030),

— wyposazenie bramy — kotwy, szyna jezdna, chwytak, zamek lub ktddka,

— elementy ztgczne.

Ksztaltowniki stalowe powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez
obowigzujace normy i winny posiada¢ atesty hutnicze. Dostawca elementdow ogrodzenia jest
obowigzany zalaczy¢ dokumenty jako$ciowe materiatdw uzytych do wykonania elementow
ogrodzenia i wystawi¢ gwarancj¢ na okres wymagany przez Zamawiajgcego.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z przebudowg ogrodzenia zostang wykonane recznie z wykorzystaniem
nastgpujacego sprzetu:

— przewozny zespot pradotworczy,

— wibrator pograzalny do zageszczenia betonu,

— koparko-tadowarka, tadowarka,

— samochod samowytadowczy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty do budowy ogrodzenia mozna przewozi¢ wszelkimi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniem.

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu 1 jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjng. Wydajno$¢ srodkow transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania mieszanki
betonowej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Rozebranie odcinka istniejgcego ogrodzenia
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Trzy odcinki paneli ogrodzeniowych oraz brame¢ nalezy rozebra¢ wraz ze stupkami. Rozebrane
elementy ogrodzenia majg zosta¢ skrocone i ponownie wbudowane, zatem Wykonawca powinien
dotozy¢ staran aby elementy ogrodzenia nie ulegly zniszczeniu.

5.3. Montaz nowej bramy przesuwnej

Nalezy wytyczy¢ w terenie lokalizacje bramy zgodnie ze wskazaniami dokumentacji projektowe;.
Wykopy pod fundamenty betonowe nalezy wykonywac¢ r¢cznie, lokalizujgc i zabezpieczajac instalacje
podziemne (kable energetyczne do budynku stacji transformatorowej). W miare mozliwosci wykopy
powinny by¢ wykonywane ze skarpami, a fundamenty betonowe powinny by¢é wykonywane w
deskowaniu. W miejscach, gdzie nie bedzie mozliwe wykonanie wykopu ze skarpami, wykop mozna
wylozy¢ grubg folig budowlang (np. babelkowa) i wypeti¢ betonem.

Po wykonaniu wykopu nalezy zabetonowaé (w deskowaniu) fundamenty stupkow ogrodzenia
betonem C16/20. Wymiary fundamentu dostosowa¢ do wymagan dostawcy bramy.

Fundamentéw z mieszanki betonowej nie powinno si¢ wykonywac, gdy temperatura powietrza jest
nizsza niz 5°C i wyzsza niz 25°C oraz gdy podtoze jest zamarznigte.

Swieza mieszanka betonowa wypehnia si¢ fundament, a nastgpnie zaggszcza beton, uzywajac tyczki ze
stopka (tak zwanej baby) lub wibratora zanurzeniowego. Wigzanie przy tadnej pogodzie trwa okoto
dwoch tygodni. Gdy jest zimno, moze si¢ jednak przeciggna¢ nawet do czterech tygodni. Na czas
wigzania beton nalezy ostania¢ folig, a w upalne dni kilka razy na dobg zrasza¢ woda.

Po zwigzaniu mieszanki deskowanie mozna zdemontowa¢. Beton fundamentu nalezy zaizolowaé
roztworem bitumicznym, a po jego wyschnieciu zasypa¢ wykop z zageszczeniem.

Po zamontowaniu stupkow nalezy zamocowac brame, wyregulowac i wyposazy¢ zgodnie z rysunkiem
w dokumentacji.

Elementy bramy powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie w wytworni. Na budowie nalezy jedynie
zabezpieczy¢ miejsca taczen i uszkodzen.

5.4. Montaz pozostalych elementéw ogrodzenia

Po zamontowaniu bramy nalezy skroci¢ i zamontowaé panele ogrodzeniowe pochodzace z rozbiorki,
zgodnie z rysunkiem w dokumentacji projektowej. Sposob przerobki paneli Wykonawca uzgodni z
Inzynierem. Nalezy przewidzie¢ ewentualne uzupetnienie brakujgcych lub zniszczonych tgcznikow.
5.5. Roboty wykonczeniowe

Po zakonczeniu montazu ogrodzenia nalezy wyrowna¢ przylegajacy do niego teren wewnatrz i na
zewnatrz ogrodzenia. Nadmiar gruntu z wykopu nalezy usung¢ z terenu budowy.

Gruz i pozostale materialy z rozbiorki nalezy zagospodarowaé zgodnie z wymaganiami SIWZ —
dostarczy¢ w miejsce wskazane przez Zamawiajacego lub zagospodarowaé we wlasnym zakresie,
zgodnie z przepisami o odpadach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jakoSci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych 1 wlasciwego odzysku materialow oraz ewentualnego usunig¢cia gruzu z terenu
budowy.

6.2. Kontrola jakos$ci materialow

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenie o
jakosci (atesty) materiatldw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawié¢ je Inzynierowi w celu
akceptacji materiatdw, zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w normach.

Do materiatow, ktorych producenci sg zobowigzani (przez wlasciwe normy) dostarczy¢ zaswiadczenie
o jakosci (atesty) naleza:

— mieszanka betonu na fundament,

— materiat izolacyjny,

— brama wraz ze stupkami,

— elementy mocowania,

— drut spawalniczy,

— $wiadectwo cynkowania i atesty farb.

6.3. Kontrola jako$ci wykonania ogrodzenia
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Kontrola jako$ci wykonania ogrodzenia polega na sprawdzeniu:

— zgodnosci wykonanego ogrodzenia z rysunkiem w dokumentacji projektowej 1 opisem w niniejszej
SST pod wzglgdem cech geometrycznych (dtugosé, wysokosc),

— prostoliniowosci wykonanych odcinkéw cokotu z paneli prefabrykowanych,

— prawidlowosci i trwatoSci potgczenia paneli ogrodzenia ze stupkami,

— prawidlowosci osadzenia bramy,

— prawidlowos$ci wykonania powloki antykorozyjne;j.

Wykonane ogrodzenie powinno by¢ zgodne z rysunkami w dokumentacji projektowej. Dopuszczalne
odchytki okresli Inzynier w porozumieniu z projektantem.

W przypadku wykonania spawanych zlgcz elementéw ogrodzenia:

— przed ogledzinami, spoing i przylegajace do niej elementy tgczone (od 10 do 20 mm z kazdej strony)
nalezy dokladnie oczy$ci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskow, rdzy, farb i innych zanieczyszczen
utrudniajacych prowadzenie obserwacji i pomiarow,

— ogledziny ztaczy nalezy przeprowadzi¢ wizualnie z ewentualnym uzyciem lupy o powigkszeniu od 2
do 4 razy, do pomiaréw spoin powinny by¢ stosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalne
spoinomierze,

— w przypadkach watpliwych mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wytrzymatosci
zmgczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-06515,

— zkgcza o wadach wiekszych niz dopuszczalne powinny by¢ naprawione powtérnym spawaniem.
Kontrola jakosci betonu fundamentdéw polega na sprawdzeniu probek betonu pod wzglgdem:

— wytrzymalosci na §ciskanie,

— nasigkliwosci,

— mrozoodpornosci.

Wyniki badan powinny spelnia¢ wymagania podane w zatwierdzonej przez Inzyniera recepcie betonu.
Teren wokoét ogrodzenia powinien by¢ wyréwnany i splantowany.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi lub zamontowanymi elementami

Wszelkie elementy zakwestionowane przez Inzyniera musza zosta¢ bezzwtocznie naprawione lub
wymienione na koszt Wykonawcy w sposob wymagany przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ wedtug przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli spelnione zostaly wymagania opisane w punkcie 6 niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 1.3.
Cena wykonanego ogrodzenia obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— rozebranie fragmentow ogrodzenia i bramy z odzyskiem materialow,

— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

— wykonanie wykopu ze ztozeniem gruntu na odktad,

— wykonanie fundamentdw, izolacja i osadzenie stupkéw ogrodzenia,
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— montaz i regulacj¢ bramy,

— dostosowanie i montaz paneli z rozbiorki,

— zasypanie wykopu z zageszczeniem,

— uzupehienie powtoki antykorozyjnej w miejscach potaczen,
— wyrdéwnanie terenu przy wykonanym ogrodzeniu,

— usuni¢cie nadmiaru gruntu z terenu budowy,

— sprawdzenie kompletno$ci wykonanych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ I. Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego

uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Cze¢$¢ I: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$é

3. PN-EN 480-11 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyny. Metody badan. Oznaczanie
charakterystyki porow powietrznych w stwardniatym betonie

4. PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyny. Domieszki do betonu. Definicje i
wymagania

5. PN-B-06250 Beton zwykty

6. PN-H-04623  Ochrona przed korozja. Pomiar grubosci powlok metalowych metodami
nieniszczacymi

7. PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania.

Ogolne wytyczne

8. PN-H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne

9. PN-M-69011 Spawalnictwo. Ztgcza spawane w konstrukcjach spawanych. Podzial i wymagania
10. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

11. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwos¢ zlgczy spawanych. Oznaczanie klasy wadliwosci na
podstawie ogledzin zewnetrznych

10.2. Inne dokumenty

12. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych. Cze$¢ 1 — Roboty
ogolnobudowlane

D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych na lawach
betonowych w ramach robdt drogowych: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla
samochodéw osobowych, przebudowa istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szko6t
Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem krawe¢znikow betonowych na tawie z betonu C 12/15.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe przeznaczone do oddzielania powierzchni
znajdujgcych si¢ na tym samym poziomie lub na ré6znych poziomach, stosowane:

— w celu ograniczania albo wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualne;j;

— jako kanaty odplywowe, oddzielnie lub w polaczeniu z innymi prefabrykatami;

— jako oddzielenie pomi¢dzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.
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Pozostate okreSlenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robét sa:

— krawezniki betonowe uliczne 12/15x30 proste i tukowe,

— krawezniki betonowe skosne 12/15-22x30 cm,

— krawezniki betonowe zjazdowe 15x22 cm,

— oporniki betonowe 12x25 cm,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement na podsypke i do zapraw,

—woda,

— beton marki C 12/15 do wykonania taw pod krawezniki,

— deskowanie taw betonowych — dowolne zaakceptowane przez Inzyniera.

2.3. Krawezniki betonowe — wymagania techniczne

Do robot objetych niniejszg SST stosuje si¢ krawezniki betonowe. Prefabrykaty powinny byc
wykonane metoda wibroprasowania. Kolor prefabrykatow — szarocementowy.

Prefabrykaty powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 1340.

Na tlukach nalezy stosowa¢ krawe¢zniki tukowe.

Dopuszczalne odchytki od wymiarow deklarowanych przez producenta wynosza:

—na dtugosci: £1% z doktadno$cia do 1 mm, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm,

— na szerokosci 1 wysokosci: +5% z doktadnos$cig do 1 mm, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10
mm.

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne odchyltki ptaskosci i prostoliniowosci prefabrykatéow, zgodnie z PN-EN 1340, nie
powinny przekraczac:

— dla dlugosci pomiarowej 300 mm — + 1,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 500 mm — + 2,5 mm,

— dla dlugosci pomiarowej 800 mm — + 4,0 mm.

Prefabrykaty betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych. Nalezy je uktada¢ z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm,
dlugos¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$¢ prefabrykatu.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacym
wymaganiom PN-EN 197-1.

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypelnienia spoin
PN-B-06711.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na lawy betonowe

Na tawe betonowg nalezy stosowaé beton klasy C 12/15 wg PN-EN 206-1. Wykonawca jest
obowigzany przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji recepte mieszanki betonowe;.

Deskowanie faw — dowolne zatwierdzone przez Inzyniera.

2.6. Cement do betonu

Nalezy stosowac¢ cement portlandzki klasy 32,5 wedtug PN-EN 197-1.

2.7. Kruszywo do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowej na podbudowg nalezy stosowac:

— zwir 1 mieszank¢ wedtlug PN-B-11111,

— piasek wg PN-B-11113,
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— kruszywo tamane wg PN-B-11112,

— kruszywo z zuzla wielkopiecowego kawaltkowego wg PN-B-23004,

— kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wigkszych niz 4 mm,

Uziarnienie kruszywa wchodzacego w sktad mieszanki betonowej powinno by¢ tak dobrane, aby
mieszanka betonowa wykazywata maksymalng szczelno$¢ i urabialno$¢ przy minimalnym zuzyciu
cementu i wody.

2.8. Woda do betonu

Do wytwarzania mieszanki betonowe;j, jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy nalezy stosowac
wode odpowiadajacg wymaganiom normy PN-B-32250. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowaé
wodociggowa wodg pitna.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

— samochodow samowytadowczych do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowe;j,

— uktadarek lub prowadnic do uktadania mieszanki betonu,

— przewoznych zbiornikow na wodg,

— zageszezarek ptytowych lub ubijakéw mechanicznych do zageszczania.

Wytwornia stacjonarna lub mobilna, w ktorej bedzie wytwarzana mieszanka betonowa, powinna by¢
wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich sktadnikow, gwarantujace nastgpujace
tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy poszczegolnych sktadnikow: kruszywo + 3%,
cement + 0,5%, woda + 2%.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport prefabrykatow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je uklada¢ na
srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Prefabrykaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne — przed rozpyleniem.

Transport mieszanki betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu 1 jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie law betonowych

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu, na przygotowanej warstwie z piasku. Beton
rozscielony w szalowaniu powinien by¢ wyrownany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywacé
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowa¢ minimum co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa zaakceptowang przez Inzyniera.
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Law betonowych nie mozna wykonywa¢, gdy temperatura powietrza spada ponizej 2 st. C oraz wtedy,
gdy podtoze jest zamarznigte, a takze podczas opadoéw deszczu.

Natychmiast po roztozeniu mieszanki betonowej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Operacja ta
powinna si¢ zakonczy¢ z uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki.
Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody poprzez
kilkakrotne zwilzanie woda w czasie dnia przez co najmniej 3 do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.3. Ustawienie kraweznikow betonowych

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 o
grubosci 3 cm po zageszczeniu.

Krawezniki powinny przylega¢ do siebie. Nie ma potrzeby wypelniania spoin zaprawg cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaré6w elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt 2.3. Sprawdzenie
katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza
1 zmierzenia odchylek z doktadno$cig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

— zgodnos$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa; profil ten
powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta, a dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ 1 cm na
kazde 100 m tawy;

— wymiary law nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy;
tolerancje wymiarow wynoszg dla wysokosci i szeroko$ci tawy — £10% wysokosci 1 szerokosci
projektowanej;

— réwno$¢ gornej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
lawy trzymetrowej taty; przeSwit migedzy gorng powierzchnig tawy i przylozong tatg nie moze
przekraczac 1 cm;

— dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.2. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii krawe¢znikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi 1 cm
na kazde 100 m ustawionego krawegznika,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gomej plaszczyzny kraweznikow od niwelety projektowane;j,
ktore wynosi 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

— rownos$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzang przez przylozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawe¢znika trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomi¢dzy gorng powierzchnig
kraweznika 1 przylozong tatg nie moze przekraczac 1 cm,

— szerokos$¢ spoin bada si¢ co 10 metrow — krawezniki powinny przylegac do siebie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena utozenia 1 m kraweznika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— pielegnacje¢ betonu,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ustawienie kraweznikow 1 opornikéw na podsypce z wypelnieniem spoin,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1 Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B- 32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-64/8845-02 Krawe¢zniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982 1.

PNk W

D-08.05.07 SCIEK TERENOWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem $cieku terenowego w ramach robo6t drogowych:
Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochodéw osobowych, przebudowa
istniejacego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szko6t Ekonomicznych we Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem $cieku terenowego z kruszywa tamanego w ostonie z geowtokniny.

Ilo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.
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1.4. OkreSlenia podstawowe

Geowloknina — material nietkany wykonany z wiokien syntetycznych, ktorych spdjnosé jest
zapewniona przez iglowanie lub inne procesy taczenia (np. dodatki chemiczne, potaczenie termiczne) i
ktory zostaje maszynowo uformowany w postaci maty.

Pozostate okreSlenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu $cieku sg:

— geowldknina,

— kruszywo tamane.

2.2. Wymagania dla geowlékniny

Do wykonania robot nalezy zastosowaé geowtdkning separacyjng o gramaturze 250-300 g/m2 odporng
na czynniki atmosferyczne.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Do wykonania robot nalezy zastosowac kruszywo tamane ze skat twardych o uziarnieniu 31,5-63 mm.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem S$cieku terenowego zostang wykonane recznie z zastosowaniem
recznego Sprzetu zageszcezajacego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy do wykonania robdt mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, pod warunkiem
zabezpieczenia tadunkéw na $rodkach transportowych, niedopuszczenia do ich zabrudzenia czy
zmieszania z innymi materiatami oraz do ich uszkodzenia.

Transport kruszywa powinien odbywaé si¢ samochodami samowyladowczymi zaopatrzonymi w
plandeki, aby nie spowodowac jego zawilgocenia, pylenia i zanieczyszczenia tras przewozu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Rozlozenie geowlékniny

Wyprofilowang powierzchni¢ dna S$cieku nalezy wytozy¢ geowlokning. Geowloknina powinna
rowniez zabezpiecza¢ boki umocnienia od strony skarp.

Zaktady sgsiednich pasm powinny wynosi¢ 30-50 cm.

Aby zapobiec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy przymocowaé (np. wbitymi w grunt
pretami w ksztatcie U) lub chwilowo obcigzy¢ (np. workami z gruntem itp.).

Jezeli szeroko$¢ wyrobu nie jest dostosowana do wymiaréw konstrukeji, to rolki materiatu mozna cigé
na potrzebny wymiar za pomocg odpowiednich urzadzen, np. pity mechanicznej. Nie nalezy przy tym
dopuszcza¢ do miejscowego topienia materiatu, aby nie spowodowac sklejania warstw rolki.

5.3. Wypelnienie kruszywem

Po zamocowaniu nalezy wypetni¢ Sciek kruszywem tamanym bez zageszczenia.
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Zaleca si¢ wypehi¢ Sciek kruszywem do wysoko$ci okoto 15 cm, zawing¢ geowlokning aby dolna
warstwa Scieku byla catkowicie owinigta, a nastepnie przykry¢ jg warstwg kruszywa o grubosci 5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacii
dokumenty dopuszczajace zastosowane materiaty do obrotu.

6.3. Badania w czasie robot

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

— prawidlowo$¢ utozenia geowldkniny i szerokos¢ zaktadow,

— wypetnienie kruszywem,

— wymiary $cieku (szeroko$¢ i gleboko$¢) — odchytka od wymiarow projektowanych nie powinna
przekracza¢ £2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania $cieku terenowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

—rozlozZenie i zamocowanie geowtokniny,

— wypetnienie $cieku kruszywem tamanym,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 13249+A1:2015-04 Geotekstylia 1 wyroby pokrewne — wlasciwosci wymagane w
odniesieniu do wyrobow stosowanych do budowy drég i innych powierzchni obcigzonych ruchem (z
wyltaczeniem drog kolejowych i nawierzchni asfaltowych)

2. PN-EN 13251+A1:2015-04 Geotekstylia i wyroby pokrewne — wlasciwosci wymagane w
odniesieniu do wyrobow stosowanych w robotach ziemnych, fundamentowaniu i konstrukcjach
oporowych

3. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, GDDP - IBDiM, Warszawa, 2002
4. Normy podane w SST D-04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”.

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 1 1982 r.
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D-09.01.01 WYKONANIE OPASEK TRAWNIKOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem opasek trawnikowych w ramach robot
drogowych pod nazwg: Budowa przejazdu pozarowego, zatok postojowych dla samochodéw
osobowych, przebudowa istniejgcego ogrodzenia na terenie dziatki Zespotu Szkét Ekonomicznych we
Wioctawku.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonywaniu
nastepujacych robot:

—reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego kat. I-111,

— wykonanie trawnikéw — przekopanie terenu, humusowanie warstwg o grubosci 10 cm i obsianie
trawg.

Ilo$¢ robot do wykonania: wg przedmiaru robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidlowy rozwoj.
Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoé6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

— ziemia urodzajna,

— nasiona traw,

—woda do podlewania.

2.3. Wymagania dla ziemi urodzajnej

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ przewage czesci ilastych i zawarto$¢ co najmniej 2% substancji
organicznych oraz pH > 5,5. Nie moze by¢ zagruzowana, przeros$nicta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania. Sktad gatunkowy mieszanki powinien by¢
dostosowany do istniejgcych warunkow glebowych na terenie opracowania.

Na trawniki nalezy zastosowac mieszanke traw odpornych na wydeptywanie.

2.5. Wymagania dla wody

Nalezy uzywaé¢ wody studziennej lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem opasek trawnikowych zostang wykonane recznie lub przy pomocy
sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera. Do prac zwigzanych z przewozeniem ziemi urodzajnej
nalezy stosowac tadowarki lub koparki oraz samochody samowytadowcze o pojemnosci (fadownosci)
dostosowane do ilosci przewozonych tadunkow oraz stanu drog dojazdowych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materiaty nalezy w czasie transportu i sktadowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, zawilgoceniem
lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

Transport ziemi urodzajnej powinien odbywac si¢ samochodami samowyladowczymi zaopatrzonymi
w plandeki, aby nie spowodowac pylenia i zanieczyszczenia tras przewozu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Plantowanie poboczy

Z poboczy gruntowych zaznaczonych w dokumentacji nalezy zebra¢ zanieczyszczenia budowlane.
Nastepnie teren nalezy przekopac, splantowac i wyréwnac.

5.3. Rozlozenie warstwy ziemi urodzajnej

Na przygotowanym terenie nalezy roztozy¢ dowieziony humus warstwa o grubosci 10 cm, a nast¢pnie
wyrownac.

5.6. Obsianie trawg

Powierzchnie pokryte ziemig urodzajng nalezy obsia¢ trawg.

Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne. Nastepnie
nalezy wysia¢ trawe, dodajac ewentualnie nawozy mineralne.

Wymagania dotyczace siewu nasion trawy sg nastepujace:

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania — najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci 2 kg na 100 m2,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilo$ci 4 kg na 100 m2,

— przykrycie nasion — przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ walu gtadkiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét zwigzanych z wykonaniem i pielegnacjq trawnikow
Kontrola robot w zakresie wykonania opasek trawnikowych polega na sprawdzeniu:

— prawidlowosci spulchnienia, profilowania i wyréwnania terenu pod trawniki,

— prawidtowego rozlozenia warstwy ziemi urodzajnej i uwatowania terenu,

— gestosci zasiewu nasion.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robaét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.
Cena 1 m2 wykonania i pielggnacji trawnikéw obejmuje:

— spulchnienie, profilowanie i wyréwnanie terenu pod trawniki z usuni¢ciem darni,

— humusowanie warstwa ziemi urodzajne;j,

— uwatowanie powierzchni,

— wysianie nasion z zagrabieniem i uwatowaniem,

— pielggnacj¢ trawnikow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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